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一、选择题
	（1）
	（2）
	（3）
	（4）
	
	（5）

	C
	D
	B
	B
	
	C


二、判断题
	（1）
	（2）
	（3）
	（4）
	
	（5）

	(
	(
	(
	(
	
	(


三、填空题
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四、应用题

（1）：         0000H           （2）：         1000H         

（3）：      @DPTR，A         （4）：        #7FFBH         
（5）：         DL1             （6）：          RET          

五、分析题
1、参考答案： 

（A）=    32   H，                 （B）=   31   H
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微机原理及应用  复习资料
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一、选择题


1、指令MOVX　A，@A＋DPTR的源操作数的寻址方式为  （1）  寻址。


A、寄存器      B、立即         C、变址          D、寄存器间接


2、在片外扩展一片27128程序存储器芯片要  （2）  条地址线。


A、8           B、10           C、12            D、14


3、当8051单片机的晶振频率为4MHz时，其机器周期为  （3）  微秒。


A、6           B、3            C、1/3           D、1/6


4、指令AJMP的跳转范围是  （4）  。


A、64 KB       B、2 KB        C、256 B         D、128 B


5、中断处理程序的最后一条指令是  （5）  ，它使CPU结束中断处理程序的执行，返回到断点处，继续执行主程序。


A、RET 	     B、END         C、RETI		   D、NOP





二、是非题


1、通过某种方式，使单片微型计算机内各寄存器的值变为初始状态的操作称为堆栈。


2、多位LED数码管采用静态显示方式就是将所有显示位的段选线串联在一起，由一个8位I/O口控制，而位选线则由其他的I/O口控制。


3、对于按键为机械弹性开关的键盘，当其采用硬件防抖动电路时，每个按键都必须配防抖动电路。


4、MCS-51微机复位后，P0口的8个引脚、P2口的8个引脚均为高电平。


5、地址译码方法有静态译码法、动态译码法和全地址译码法三种。








三、填空题


1、已知（R0）=20H，（A）=3EH，（20H）=75H，则执行指令XCHD　A，＠R0后，累加器中的数值，即（A）=  （1）  H。


2、在指令中直接给出操作数所在的存储器地址，以供寻址取数或存数，这种寻址方式称为  （2）  。


3、微机控制的小功率直流电动机在采用脉冲宽度调速时，是通过改变小功率直流电动机电枢电压的  （3）  来控制电动机的速度。


4、十六进制数B5H转换为十进制数是  （4）  D，二进制数10111010B转换为十六进制数是  （5）  H，十进制数106．5　转换为十六进制数是  （6）  H，十六进制数2CH转换为二进制数是  （7）  B。
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四、应用题


完成以下应用程序的编写。要求：使用89C52微机通过ADC0809芯片采集两路模拟量，两路模拟量电压范围都为直流0-5V，89C52微机每1秒采集一次，每次将采集到的两路数据进行比较，然后将数值大的数据存储在内部RAM的30H地址中，小的数据存储在31H地址中，两路A/D转换的地址分别为7FFAH、7FFBH，其中1秒定时用软件延时方法。根据上述要求，在程序空格处填入最适当的内容完成应用程序的设计。（注意：每一空行只写一行程序）     （以下空白处不得答题）





五、分析题


1、分析下列程序执行后A、B中的数值分别是多少？ 


MOV   R1，#30H


MOV   A，#31H


MOV   B，#32H


PUSH  A


PUSH  B


POP   A


POP   B
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MOV  31H，A


NEQ：JC  LOW


      MOV  31H，30H


      MOV  30H，A


LOW：MOV  31H，A


	LCALL      （5）   


LJMP  MAIN





DL1：MOV  R0，#20


DL2：MOV  R1，#100


DL3：MOV  R2，#125


DJNZ   R2，$


DJNZ   R1，DL3


DJNZ   R0，DL2


           （6）   


         	 END





	ORG      （1）    


        LJMP  1000H


        ORG      （2）    


MAIN：MOV  DPTR，#7FFAH


       MOVX      （3）    


       MOV  B，#0


       DJNZ  B，$


       MOVX  A，@DPTR


       MOV  30H，A


       MOV  DPTR，    （4）    


       MOVX  @DPTR，A


       MOV  B，#0


       DJNZ  B，$


       MOVX    A，@DPTR  


	CJNE  A，30H，NEQ








