交直流调速控制系统复习资料及答案
一、填空题
1. 直流电动机有三种调速方法，分别是（改变电枢供电电压U）、（改变励磁通器）、（改变电枢回路电阻R）。

2. 可控直流电源有三种形式：（旋转变流机组）、（静止可控整流器）、（直流斩波器）。

3. 在直流调速系统中，常用的校正方法有（串联校正）、（并联校正）。

4. 双闭环直流调速系统在突加给定启动时，动态过程有三个阶段分别是（电流上升阶段）、（恒流升速阶段）、（转速调节阶段）。

5. 直流调速系统的工程设计中，工程设计方法的基本指导思想是（预期特性典型化）、（典型系统性能指标与其参数的关系表格化）。

6. 调速控制系统是通过对（电动机）的控制，将（电能）转换成（机械能），并且控制工作机械按（给定）的运动规律运行的装置。

7. 用（直流电动机）作为原动机的传动方式称为直流调速，用（交流电动机）作为原动机的传动方式称为交流调速。

8. 变压电调速是直流调速系统用的主要方法，调节电枢电压常用的三种可控制电源分别为旋转交流及组、静止式可控整电源及（直流斩波器）。

9. 双闭环的调速系统的特点是，利用（ASR的饱和非线性）实现了（准时间最优）控制，同时带来了（转速超调）。

10. 在设计双闭系统的调节器时，先设计（内环的ACR），然后设计（外环的ASR）。

二、判断题
1. 交直交电压型变频器采用电容滤波，输出交流电压波形是规则矩形波。（  T  ）
2. 变频调速效率高，调速范围大、但转速不能平滑调节，是有级调速。（  F  ）
3. 有静差调速系统是依靠偏差进行调节，而无静差调速系统是依靠偏差对作用时间的积累进行调节。（  T  ）
4. 电动机机械特性愈硬，则静差度越大。转速的相对稳定性越高。（  F  ）
5. 转速负馈调速系统能有效抑制一切被包围在负反馈环内主通道的扰动作用。（  T  ）
6. 在一些交流供电场所，可以采用斩波器来实现交流电动机调压调速。（  F  ）
7. 可逆脉宽调速系统中电动机转动方向（正或反）由驱动脉冲的宽度决定。（  T  ）
8. 双极性可逆PWM变换器中的占空比P=O时，电动机停止即电枢两端的瞬时电压，电流为零。（   F  ）
9. 交-直-交电压型变频器采用电感滤波，输出交流电压波形是规则矩行波。（  F  ）
10. 串级调速系统属于转差功率不变型调速系统，因而效率较高。（  F  ）
三、单项选择题

1.串级调速一般只能在（   D  ）电动机调速上使用。

A、直流串励     B、直流并励     C、交流鼠笼式   D、交流绕线式

2.变频调速中的变频电源是（   C  ）之间的借口。

A、市电电源             B、交流电机   

C、市电电源与交流电机   D、市电电源与交流电源

3.调速系统的调速范围和静差率之间的关系（  B  ）。

A、互不相关   B、相互制约   C、相互补充   D 、相互平等

4.在电压负反馈调速系统中加入电流正反馈的作用是利用电流的增加从而使转速（  B  ）使机械特性变硬。

A、减少   B、增大   C、不变   D、激增大

5.无静差调速系统中，积分环节的作用使输出量（  C  ）上升。

A、曲线   B、抛物线   C、直线   D、双曲线

6.三相异步电动机带恒转矩负载运行，如果电源电压下降，当电动机稳定运行后，此时电动机的电磁转矩（  C  ）。

A、下降    B、增大   C、不变   D、不定

7.SPWM技术中，载波是频率和期望相同的（   A  ）。

A、等腰三角形   B、方波   C、正旋波  D、锯齿波

8.在转速负反馈的直流调速系统中，改变（   B  ）时，可改变电动机的转速。

A、负载大小   B、给定电压   C、电网电压  D、开环放大系数

9.电压型逆变器的直流端（  D  ）。

A、串联大电感    B、串联大电容    C、并联大电感   D、并联大电容

10.在转速负反馈系统中，闭环系统的转速降是开换降的（   D   ）。

A、1+K    B、1+2K    C、1/（1+2K）  D、1/（1+K）

11.在负载增加时，电流正反馈引起的转速步长其实是转速（   A  ）。

A、上升     B、下降    C、上升一段然后下降    D、下降一段然后上升

12.电压负反馈调速系统是通过稳定直流电动机电枢电压来达到稳定转速的目的，其原理是电枢电压的变化与（  A  ）.

A、转速的变化成正比      B、转速的变化成反比

C、转速的变化平方成正比   D、转速的变化平方成反比

13.电压负反馈自动调速系统，当负载增加时，则电动机转速下降，从而引起电枢回路（  C  ）。

A、端电压增加      B、端电压不变     C、电流增加    D、电流减小

14.转速负反馈调速系统堆检测反馈元件和给定电压造成的转速降（  A  ）步长能力。

A、没有     

B、有    

C、堆前者有补偿能力，对后者无    

D、对前者无补偿能力，对后者有

15.无换向器电动机又称为（   C  ）调节器。

A、他控变频同步    B、他控变频异步    

C、自控变频同步    D、自控变频异步

16.无静差调速系统中必须有（   A  ）调节器。

A、比例—积分    B、比例    C、比例—微分     D、微分

17.在调速系统中，当电流截止负反馈参与系统调节作用时说明调速系统主电路电流（  A  ）。

A、过大    B、过小     C、正常    D、为零

18.在电压负反馈调速系统中加入电流正反馈的作用是利用电流的增加，从而使旋转（   C  ），使机械特性变硬。

A、减少   B、增大   C、不变   D、微增大

19.电压负反馈加电流亏的直流调速系统中，电流正反馈环节（  A  ）反馈环节。

A、使补偿环节，而不是      B、不是补偿而是

C、使补偿环节，也是        D、不是补偿也不是

20.自动生产线系统，输入信号一般采用（   A  ）信号。

A、开关量    B、数字量    C、模拟量    D、除开关量外的所有
四、名词解释

1.V-M系统
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2.ASR和ACR
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3.接触器

用来频繁地接通或断开交直流主电路及大容量控制电路的自动切换电气。

4.低压电气

指在交流额定电压1200V，直流额定电压1500V及以下的电路中起通断、保护、控制或调节作用的电气。

五、简答题

1.他励直流电机的调速方法有哪些？

答：
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 2.在转速、电流双闭环调速系统中转速调节器有哪些作用？其输出限幅值应按什么要求来整定？电流调节器有哪些作用？其输出限幅值又应如何整定？

答：
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3.说明转速闭环系统静特性比其开环系统机械特性硬的原因。

答：
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4.试说明闭环负反馈系统的基本控制规律？

答：
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5.在突加给定启动时，转速调节器退饱和和超调条件是什么？在给定积分器启动时，转速调节器是否存在退饱和和超调现象?

答：
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6.闭环系统的静特性优于开环系统的机械特性，表现在哪些方面。

答：
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