传感器与检测技术复习资料
单项选择题

1.B    2.A    3.D    4.C    5.A    6.B   

二、填空题
1、传感器、测量电路或中间变换电路       2、21/3         3、同频率       4、系统
5、0       6、各态历经       7、尽量小       8、变化量

9、2       10、应变片     45度
三、问答题

不失真测试的频域条件是什么？

答：幅频特性为常数，相频特性为线性。

什么是电阻应变计的灵敏度系数，金属应变计和半导体应变计在工作原理上有什么不同？

答：安装的应变计，单向应力状态，力方向同敏感栅轴线，应变计电阻的相对变化与应变的比值。

金属应变计：电阻相对变化主要由敏感栅材料机械变形引起。

半导体应变计：压阻效应，电阻相对变化主要由电阻率变化引起，机械变形的影响可忽略。

3、什么是互相关分析，它主要有什么用途？
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       对同频的周期信号，有
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不同频的周期信号、周期信号与随机信号不相关。

做输入和输出的互相关，排除噪声干扰；

利用两个传感器信号的互相关分析，测定信号到达两个传感器的时间差，进而得出两点间的距离或两点间运动物体的速度。

4、试述电阻应变测量系统的转换过程。

（1）将应变片粘在弹性原件上。

（2）在力的作用下，弹性原件产生机械变形，传递给应变片。应变片的变形使其电阻值变化。

（3）通过电桥，将电阻值变化，以电流或电压形式输出。

四、计算题

用一个一阶系统做100Hz正弦信号的测量，若要求幅值误差在5%以内，时间常数应取为多少？若用该时间常数在同一系统测试50Hz的正弦信号，幅值误差和相位差各为多少？（系统
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        解：
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 EMBED Equation.3  [image: image8.wmf]4
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2、已知一系统的传递函数
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解：
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综合应用题
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2、设计一圆筒形拉力传感器，如何布片组桥才能消除加载偏心的影响，并有最大可能的灵敏度？最大负荷为9.8kN时，电桥输出的应变值为1150((，若材料的弹性模量
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, 且设定此传感器弹性元件的内径为20mm，试确定传感器弹性元件的外径。
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