化工仪表及自动化复习资料
一 单选题
1. 计算机控制系统中，要控制接触器来启、停电机，则该计算机中应该配接（）端口设备。 
	A. AI 

	B. AO 

	C. DI 

	D. DO 
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	A. 

	B. 

	C. 

	D. 


3. 选择性控制系统中，低选器的输出等于（ ）。 
	A. 输入信号中较大的 

	B. 输入信号中较小的 

	C. 两个输入信号的乘积 

	D. 两个输入信号之和 


4. 下列分析仪表中，（ ）主要用于检测混合气体中氢气的含量。 
	A. 热导式分析仪 

	B. 热磁式分析仪表 

	C. 色谱分析仪 

	D. 红外式分析仪 


5. 不属于过渡过程的品质指标有（ ）。 
	A. 最大偏差 

	B. 余差 

	C. 过渡时间 

	D. 偏差 


6. 一台安装在设备内最低液位下方的压力式液位变送器，为了测量准确，压力变送器必须采用（ ）。 
	A. 正迁移 

	B. 负迁移 

	C. 无迁移 

	D. 不确定 


7. 某显示仪表不带冷端温度补偿，用来配接热电偶测温，若热电偶测量端温度升高2℃，室温（冷端温度）下降2℃，则仪表指示约（ ）。 
	A. 升高2℃ 

	B. 下降2℃ 

	C. 不变 

	D. 升高4℃ 


8. 某测量仪表量程为0～3米，根据要求，最大测量误差不超过0.04米，则应选仪表的精度等级为（ ）。 
	A. 0.5级 

	B. 1.0级 

	C. 1.5级 

	D. 2.5级 


9. 一台测温仪表，其测温范围为0～300℃，已知其最大绝对误差为±2℃，则其精度等级为（） 
	A. 0.5 

	B. 1.0 

	C. 1.5 

	D. 2.5 

	E. 5.0 
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	A. 

	B. 

	C. 

	D. 


11. 镍铬－康铜热电偶的分度号是（） 
	A. K 

	B. E 

	C. S 

	D. T 

	E. B 


12. 热电阻是基于（）原理工作的 
	A. 压电效应 

	B. 压阻效应 

	C. 金属的热效应 

	D. 热电效应 

	E. 电磁感应定律 


13. 串级控制系统中，副控制器通常采用（ ）控制规律。 
	A. PI 

	B. PID 

	C. PD 

	D. P 


14. 对某量程为0～3米测量仪表进行校验，测得最大绝对误差为0.02米，则该仪表的精度等级为（） 
	A. 0.5 

	B. 1.0 

	C. 1.5 

	D. 2.0 

	E. 2.5 
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	A. 

	B. 

	C. 

	D. 


16. 测量一敞口容器的液位，最好不要选用下列哪种液位计？( )。 
	A. 压力式液位计 

	B. 吹气式液位计 

	C. 放射性液位计 

	D. 浮子式液位计 


17. 随动控制系统是指（ ）随时间变化的系统。 
	A. 设定值 

	B. 被控变量 

	C. 测量值 

	D. 偏差值 
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	A. 

	B. 

	C. 

	D. 


19. 关于微分作用正确的说法有（） 
	A. 消除余差 

	B. 能克服纯滞后 

	C. 有可能产生积分饱和 

	D. 能克服容量滞后 

	E. 能克服传输滞后 


20. 数字仪表的（ ）是指数字显示的最小数与最大数的比值。 
	A. 分辨力 

	B. 灵敏度 

	C. 分辨率 

	D. 不灵敏限 


21. 以下（）热电偶更适用用在潮湿的环境中进行温度检测 
	A. K 

	B. E 

	C. S 

	D. T 

	E. B 


22. 某加热炉温度控制系统中，通过调节燃油量来控制炉内温度，则燃油量是（） 
	A. 操纵变量 

	B. 被控变量 

	C. 设定值 

	D. 干 扰 


23. 下列仪表中，（）能测量混合组分的组成和浓度 
	A. 热导式气体分析仪 

	B. 热磁式气体分析仪 

	C. 气敏测量仪表 

	D. 色谱分析仪表 

	E. 红外气体分析仪 


24. 以下适宜采用DCS进行控制的是（）。 
	A. 化工厂控制 

	B. 污水处理泵站 

	C. 地铁隧道 

	D. 无线基站 


25. 一般认为经过（ ）时间动态过程就基本结束了。 
	A. 3T 

	B. T 

	C. 5T 

	D. 10T 


26. 以下不属于可编程控制系统编程语言的是（） 
	A. 梯形图 

	B. FBD 

	C. 指令表 

	D. C语言 


27. 控制阀的流量随着开度的增大迅速上升，很快地接近最大值的是（ ）。 
	A. 直线流量特性 

	B. 等百分比流量特性 

	C. 快开流量特性 

	D. 抛物线流量特性 


28. 在自动控制系统中，确定调节器、控制阀、被控对象的正、反作用方向必须按步骤进行，其先后排列次序为（ ）。 
	A. 调节器、控制阀、被控对象 

	B. 控制阀、被控对象、调节器 

	C. 被控对象、调节器、控制阀 

	D. 被控对象、控制阀、调节器 


29. 分程控制中，阀A和阀B的信号分段由（）完成 
	A. 控制器 

	B. 阀门定位器 

	C. 电－气转换器 

	D. 变送器 

	E. 比较器 
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	A. 

	B. 

	C. 

	D. 


二 多选题 
31. 化工企业中控制器常用的控制规律有( )。 
	A. P调节 

	B. I调节 

	C. D调节 

	D. PID调节 


32. 工业控制计算机的硬件部分由（）等组成 
	A. 主机 

	B. 外部设备 

	C. 过程输入输出设备 

	D. 人机系统 

	E. 通信设备 


33. 选择操作变量（调节参数）应尽量使控制通道的( )。 
	A. 功率比较大 

	B. 放大系数适当大 

	C. 时间常数适当小 

	D. 滞后时间尽量小 


34. 控制阀的理想流量特性有（） 
	A. S型 

	B. 直线型 

	C. 等百分比 

	D. X型 

	E. 快开型 


35. 表征仪表静态性能的主要指标有（） 
	A. 精度 

	B. 变差 

	C. 灵敏度 

	D. 线性度 

	E. 重复性 


36. 数字式调节器PID预算有（）几种形式 
	A. 位置型 

	B. 增量型 

	C. 速度型 

	D. 偏差系数型 


37. 一个闭环的自动控制系统有下列环节组成（ ）。 
	A. 对象 

	B. 反馈环节 

	C. 控制环节 

	D. 执行环节 


38. 控制参数的选择应遵循一些原则（） 
	A. 必须与被控参数是同一介质 

	B. 必须可控 

	C. 应比其他干扰对被控参数的影响更灵敏 

	D. 尽可能降低能量与物料消耗 

	E. 使控制通道滞后时间尽量小 


39. 关于温度检测，说法正确的有（） 
	A. 热电偶属于接触式检测方法 

	B. 测量高温时，多采用热电偶 

	C. 而测量较低的温度时，多采用热电阻 

	D. 采用热电阻测温时，要进行冷端温度补充 

	E. 热补偿导线与相应的热电偶在一定温度范围内有相同的热电特性 

	F. 辐射式温度计属于非接触式检测 


40. 自动控制系统常用参数整定法有（） 
	A. 衰减曲线法 

	B. 临界比例度法 

	C. 经验试凑法 

	D. 频率特性法 

	E. 根轨迹法 


三 判断题 
41. 锅炉控制中，当负荷突然增加时，锅炉液位立即降低。 （  ）
42. 工业生产中用热电偶测温时，要采取冷端温度补偿措施。（ ） （  ）
43. 电气式压力检测仪表中敏感元件的作用是把压力转换为各种形式的电量。 （  ）
44. 集散控制系统是集中控制，管理分散的系统。 （  ）
45. 采用现场总线控制系统后，现场电缆的铺设量大大降低。 （  ）
46. 超声波物位检测方法不受介质温度影响 （  ）
47. 积分饱和通常不影响控制系统品质。 （  ）
48. 石化等流程工业中广泛使用电动执行机构。 （  ）
49. 串级控制系统的主环通常包含主要扰动。 （  ）
50. 现场总线控制系统是一种全分布式控制系统。 （  ）
51. 浮力式液位计测量精度容易受到介质密度变化的影响。 （  ）
52. 各种分布式控制系统中，控制功能的实现主要依赖上位机。 （  ）
53. 计算机控制系统中要将模拟量转换为数字量时，要配置A/D模块。 （  ）
54. 微分控制和积分控制作用一样，都具有超前性。 （  ）
55. 选择串级控制系统主控制器的作用方向时要考虑执行器的作用方向。 （  ）
56. 均匀控制系统单从结构上看与简单控制是不同的。 （  ）
57. 超声波物位检测方法不受介质温度影响。（ ） （  ）
58. 色谱分析仪通常可以分析混合物的组分和含量。 （  ）
59. 采用间接法（速度法）进行流量检测通常受到流体流动状态影响。 （  ）
60. 转子流量计可以水平安装。 （  ）
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