单片机控制技术复习资料
一 单选题
MCS-51单片机有七种寻址方式， MOVX A，@A+DPTR 属于（ ）寻址 

A. 间接      B. 变址      C. 相对     D. 直接 
2. 定时器/计数器工作方式选择中，当M1M0＝11时，其工作方式为（ ） 

A. 方式0        B. 方式1        C. 方式2        D. 方式3 
3. MCS-51片内通用寄存器个数是 （ ） 

A. 4          B. 8       C. 7        D. 6 
4. ATMEL的89C51驱动能力最强的并行端口为（ ） 

A. P0             B. P1              C. P2              D. P3 
5. ＃data表示（ ） 

A. 8位直接地址        B. 16位地址        C. 8位立即数          D. 16位立即数 
6. 带符号的十进制数-7的8位补码是 （ ） 

A. 11111001        B. 11111011       C. 10000101       D. 11111000 
7. 8051有四个工作寄存器区,由PSW状态字中的RS1和RS0两位的状态来决定,单片机复位后,若执行 SETB RS0 指令,此时只能使用 （ ）区的工作寄存器。 

A. Ⅰ区           B. Ⅱ区           C. Ⅲ区          D. Ⅳ区 
8. 某种存储器芯片是8KB*2片，那么它的地址线根线是（ ） 

A. 11根          B. 12根        C. 13根        D. 14根 
9. 发送一次串行数据的操作不包含的是（ ） 

A. CLR TI      B. MOV A，SBUF      C. JNB TI，$      D. MOV SBUF，A 
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 为（ ）

A. 复位信号输入端              B. 地址锁存允许信号输出端

C. 程序存储允许输出端          D. 程序存储器地址允许输入端 
11. 在异步通信中，数据传输的单位是 （ ） 

A. 字节          B. 字        C. 帧           D. 位 
12. 已知：MOV A，#28H MOV R0，#20H MOV @R0,A ANL A, #0FH ORL A, #80H XRL A, @R0 执行结果A的内容为（ ）

A. A0H              B. 28H             C. 08H              D. 88H 
13. 在片外扩展一片2764程序存储器芯片要（   ）地址线。 

A. 8根           B. 13根         C. 16根            D. 20根 
14. 已知1只共阴极LED显示器，其中a笔段为字形代码的最低位，若需显示数字1，它的字形代码应为（   ）。 

A. 06H           B. F9H          C. 30H             D. CFH 
15. 进位标志CY在（ ）中 

A. 累加器     B. 算逻运算部件ALU     C. 程序状态字寄存器PSW     D. DPTR 
16. 8051有四个工作寄存器区，由PSW状态字中的RS1、RS0两位的状态来决定，单片机复位后，若执行 SETB RS0 指令，此时只能使用（ ）区的工作寄存器。 

A. 0区         B. 1区            C. 2区            D. 3区 
17. 当8031外扩程序存储器8KB时，需使用EPROM 2716（ ）

A. 2片         B. 3片            C. 4片            D. 5片 
18. 8051单片机的两个定时器/计数器是（ ） 

A. 14位加法计数器   B. 14位减法计数器    C. 16位加法计数器   D. 16位减法计数器 
19. .MCS—51单片机的复位信号是（ ）有效。

A. 高电平        B. 低电平        C. 脉冲        D. 下降 
20. 使用单片机开发系统调试程序时，对原程序进行汇编的目的是（ ）

A. 将源程序转换成目标程序           B. 将目标程序转换成源程序

C. 将低级语言转换成高级语言        D. 连续执行键 
21. MCS－51的最小时序定时单位是（ ） 

A. 节拍        B. 状态       C. 机器周期       D. 指令周期 
22. MOVC A ,#30H指令对于源操作数的寻址方式是（ ） 

A. 寄存器间接寻址      B. 寄存器寻址      C. 立即寻址     D. 变地寻址 
23. .PSW的Cy位为（ ） 

A. 辅助进位标志        B. 进位标志       C. 溢出标志位      D. 奇偶标志位 
24. 开机复位后,CPU使用的是第0组工作寄存器,地址范围是（ ）

A. 00H-10H         B. 08H-0FH        C. 10H-1FH        D. 00H-07H 
25. 单片机复位后,SP PC I/O口的内容为（ ） 

A. SP = 60H PC = 00H P0 = P1 = P2 = P3 = FFH

 B. SP = 00H PC = 0000H P0 = P1 = P2 = P3 = 00H

 C. SP = 07H PC = 0000H P0 = P1 = P2 = P3 = FFH

 D. SP = 00H PC = 00H P0 = P1 = P2 = P3 = 00H 
26. 调用子程序、中断响应过程及转移指令的共同特点是（ ） 

A. 都能返回                  B. 都通过改变PC实现转移

C. 都将返回地址压入堆栈      D. 都必须保护现场 
27. 在进行串行通信时，若两机的发送与接收可以同时进行，则称为（ ）

A. 半双工传送     B. 单工传送     C. 双工传送     D. 全双工传送
28. 8位 LED 显示器采用动态显示方式时（不加锁存器），至少需要提供的 I/O 线总数是： （ ） 

A. 16        B. 20       C. 18       D. 6 
29. 堆栈数据的进出原则是( ) 

A. 先进先出        B. 进入不出       C. 后进后出        D. 先进后出 
若PSW.4=0，PSW.3=1，要想把寄存器R0的内容入栈，应使用（ ）指令。
A. PUSH   R0      B. PUSH   @R0      C. PUSH   00H      D. PUSH   08H 
二 判断题
41. 8051每个中断源相应地在芯片上都有其中断请求输入引脚。 （  ）
42. MCS-51内部程序存储器（ROM）容量4kB，地址从0000H开始，用于存放程序和表格常数。 （  ）
43. MCS—51的串行接口是全双工的。 （  ）
44. 必须有中断源发出中断请求，并且CPU开中断，CPU才可能响应中断（  ）
45. 用于中断控制的定时计数控制器是SCON。（  ）
46. 中断初始化时，对中断控制寄存器的状态设置，只能使用位操作指令，而不能使用字节操作指令。 （  ）
47. 当MCS—51上电复位时,堆栈指针SP=00H。 （  ）
48. 为了消除按键的抖动，常用的方法只有硬件方法 （  ）
49. EPROM的地址线为11条时，能访问的存储空间有4K。 （  ）
50. 8051单片机，程序存储器数和数据存储器扩展的最大范围都是一样的 （  ）
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一 单选题 
1. 答案：B    2. 答案：D    3. 答案：B    4. 答案：A     5. 答案：A
6. 答案：A    7. 答案：B    8. 答案：C    9. 答案：B     10. 答案：C
11. 答案：C   12. 答案：A   13. 答案：B   14. 答案：A    15. 答案：C
16. 答案：B   17. 答案：C   18. 答案：C   19. 答案：A    20. 答案：A
21. 答案：A   22. 答案：C   23. 答案：B   24. 答案：D    25. 答案：C
26. 答案：B   27. 答案：D   28. 答案：A   29. 答案：A    30. 答案：D
二 判断题 
41. 答案：F    42. 答案：T   43. 答案：T    44. 答案：T    45. 答案：F
46. 答案：F    47. 答案：F   48. 答案：F    49. 答案：T    50. 答案：T
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