选择题：
一个数的BCD码为1001010111B，其转化为十进制数是    D。
A、953          B、257         C、599          D、1127
2、MCS-51系列单片微机通常有一个    串行口。
A、单工         B、半双工       C、全双工       D、同步
3、在右下图数码显示电路中，    。
                               [image: 图片3]




4、通过某种方式，使单片微机内各寄存器的值变为初始状态的操作称为   。
A、中断         B、复位         C、堆栈         D、位操作
5、MCS-51系列单片微机的机器周期为2μs时，其外接晶振约为    。
A、0.5MHz       B、2MHz        C、6 MHz        D、12 MHz
6、若寄存器R0中的数据为30H，内部数据单元30H中的数据为4AH，累加器A中的数据为28H，则执行指令：XCHD   A，@R0 后，内部数据单元30H中的数据为    。
A、28H          B、2AH          C、48H          D、4AH
7、选定某寄存器，自该寄存器中读取或存放操作数，以完成指令规定的操作，这种寻址方式称为    寻址。
A、寄存器       B、寄存器间接    C、变址          D、直接
8、十进制数269D的BCD码是    B。
A、100001101    B、1010010110    C、101101001     D、1001101001
9、在中断源入口地址单元中往往是一些无条件转移指令，跳到真正的中断服务程序，这是因为给每个中断源安排的空间只有    个单元。
A、2            B、4             C、8            D、16
10、在程序实际运行中，堆栈可以在子程序调用、中断服务处理等场合用以保护CPU现场，它的特点是    。
A、先进先出     B、后进先出      C、后进后出     D、同步进出

判断题
1.在多片存储器芯片扩展时，用某一位地址线接到所扩展的芯片的选片端，只要这一位地址线有效，就选中该芯片进行读写，这种方法就是线选法。
2小功率直流电动机控制中采用的脉冲宽度调速是通过改变电动机电枢电压的占空比来控制电动机的速度。
3.数据传送类指令和算术运算类指令不影响进位标志CY、半进位标志AC和溢出标志OV。
4.用于存放程序和原始数据的存贮器称为程序数据混合存贮器。
5.P0口和P2口作为系统扩展的总线口使用时，P0口承担地址低八位线，即A0 ~ A7；P2口承担地址高八位线，即A8 ~ A15。
[bookmark: _Hlk41226357]6.MCS-51单片微机有4个8位并行口，其中P3口具有外部中断等第二功能。
7.一步进电动机采用三相单三拍工作方式时的步距角是3º，则该步进电动机在采用三相六拍工作方式时的步距角是1.5º。
8.在MCS-51单片微机系统中，当同一优先级中断源同时申请中断时，CPU将首先响应串行口中断。
9.在MCS-51单片微机指令系统中，可以分为一字节指令、两字节指令和三字节指令三种。
10.在励磁式直流伺服电动机中，电动机转速由电枢电压决定。在励磁电压和负载转矩恒定时，电枢电压越低，电动机转速就越快。

填空题
1、十进制数427D转换成十六进制数是     H，二进制数1110101100B转换为十六进制数是    H，十六进制数10CH转换成十进制数是     D，二进制数10101111B转换为十进制数是     D。
2、在程序实际运行中，往往需要一个后进先出的RAM区，在    调用、中断服务处理等场合用以保护    的现场，这种后进先出的缓冲区称为堆栈。
3、十进制数362D转换成十六进制数是    H，二进制数1110111100B转换为十六进制数是    H，十六进制数20BH转换成十进制数是   D，二进制数100101010B转换为十进制数是    D。
4、在CPU执行正常程序时，系统中出现特殊请求，    暂时中止当前的程序，转去处理更紧急的事件，处理完毕后，CPU返回原程序的过程，称为    。

问答题
1.写出89C52微机的所有中断源及其对应的中断服务程序入口地址。
2.三相步进电动机有哪三种工作方式？写出三相步进电动机采用不同工作方式时，其正、反向旋转的通电顺序。
应用题
1、试设计MCS-51系列单片微机在跑动灯控制中的应用程序，要求：
（1）主程序从地址1200H开始存放；
（2）跑动灯向右跑动；
（3）跑动灯的起始状态为：灭灭灭亮灭灭灭亮;
（4）跑动频率的控制由程序延时实现。
              
2、由MCS-51系列微机控制的四相步进电动机的部分控制程序如下，试按下列要求完成全部控制程序的设计。已知：
（1）P1.0控制步进电动机A相，P1.1控制步进电动机B相，P1.2控制步进电动机C相，P1.3控制步进电动机D相；
（2）步进电机可以实现正、反两个方向旋转，其转动方向由开关K0控制，K0与P1.5连接；
（3）步进电动机转动165步。            
程序：	
ORG   0000H
LJMP   1000H
						ORG   1000H
						MOV   R7，     （1）     
						MOV  R0，#00H
ROTATE：ORL  P1，#20H            
							JNB        （2）     ，LEFT
					RIGHT：MOV  DPTR，#TAB1
							LJMP   ROTATE1 
		 			LEFT：MOV  DPTR，#TAB2
 					ROTATE 1：MOV   A，R0
							MOVC  A，@A+DPTR
							MOV   P1，A
							LCALL   DELAY
							INC   R0
							CJNE  R0，#04H，ROTATE2
							MOV  R0，     （3）     
  					ROTATE2：DJNZ   R7，ROTATE
			 			STOP：ANL  P1，#0F0H
							LJMP  STOP
	 				TAB1：DB  01H，02H，04H，08H
	 				TAB2：DB       （4）     
					DELAY：MOV   R5，#09FH
					LOOP1：MOV   R6，#0F2H
					LOOP2：DJNZ   R6，LOOP2
							DJNZ   R5，LOOP1
							     （5）     
							END
3.试设计MCS-51微机在闪烁灯控制中的应用程序，已知MCS-51微机的晶振频率为6MHz，要求：
（1）由定时器1控制闪烁灯的闪烁频率；
（2）定时器0和定时器1的定时时间均为100ms；
（3）灯与P1.0连接；
（4）由P1口的P1.7引脚依据引脚上的电平高低控制灯是否闪烁；
（5）当P1口的P1.7引脚与高电平连接时，灯闪烁；P1.7引脚与低电平连接时，灯停止闪烁。                             
程序：
ORG   0000H
LJMP        （1）      
ORG        （2）      
LJMP   INT
ORG   1000H
MOV   R7，#00H
MOV   TMOD，     （3）      
MOV   TH1，#3CH
MOV   TL1，#0B0H
SETB   EA
SETB        （4）      
LOOP：ORL   P1，#80H
     （5）      
CLR   TR1
LJMP   LOOP
LOOP1：SETB   TR1
LJMP       （6）      
INT：INC   R7
CJNE   R7，#05H，LOOP2
MOV   R7，     （7）      
CPL        （8）      
LOOP2：MOV   TH1，#3CH
MOV   TL1，#0B0H
     （9）      
END
参考答案
选择：1-5B C A B C 6-10C A D C B
判断: 1-5 √ √ × × √  6-10 √ √ × √ ×
填空:  1. 1AB ,3AC,268,175
2. 子程序 ，CPU
3. 16A,3BC,523,298
4. CPU ,中断
问答
1.中断源               中断服务程序入口地址
外部中断0（INT0）                0003Ｈ
[bookmark: _GoBack]定时器/计数器0（T0）              000BH
外部中断1（INT1）                0013H
定时器/计数器1（T1）             001BH
串行口中断（TI/RI）               0023H
定时器/计数器2（T2）             002BH
2、
三相步进电动机的工作方式有：三相单三拍方式、三相双三拍方式、三相六拍方式。
（a）三相单三拍方式
正向旋转，通电顺序为 A→B→C→A→B→
反向旋转，通电顺序为 A→C→B→A→C→
（b）三相双三拍方式
正向旋转，通电顺序为 AB→BC→CA→AB→BC→
反向旋转，通电顺序为 AB→CA→BC→AB→CA→
（c）三相六拍方式
正向旋转，通电顺序为 A→AB→B→BC→C→CA→A→AB→
反向旋转，通电顺序为 A→CA→C→BC→B→AB→A→CA→

应用题
1.答案并非唯一，能实现预期功能即可。
							ORG   0000H
              					LJMP  1200H
              					ORG   1200H
              					MOV   P1，#00H
              					MOV   A，#11H
 					LOOP：MOV   P1，A
              					MOV   R7，#0E6H
LOOP1：MOV   R6，#0F9H
LOOP2：DJNZ   R6，LOOP2
              					DJNZ   R7，LOOP1
              					RR   A
              					LJMP   LOOP
              					END

2.
（1）：        #0A5H           （2）：         P1.5          
（3）：        #00H            （4）：  08H，04H，02H，01H  
（5）：         RET         

3.
（1）：       1000H             （2）：       001BH        
（3）：        #11H             （4）：        ET1         
（5）：   JB   P1.7，LOOP1       （6）：       LOOP        
（7）：        #00H             （8）：        P1.0         
（9）：        RETI         
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