微机原理及应用
填空

1．微型计算机由          和          两大部分组成。

2．-90的原码为          ，补码为             。

3．8086/8088CPU的通用寄存器有       个，分别为         

                      。

4．8086/8088CPU共有          条地址线，能寻址的外部存储器地址空间为                     。

5．已知某存储器单元的逻辑地址为4B79H:39CDH，则该单元的物理地址为          。

6．8086/8088CPU内部对存储器的寻址方式中，能作为地址寄存器用的寄存器有                    。

7.若(DS)=0100H ,(SS)=0150H ,(BX)=0003H ,(BP)=0003H ,存储器(01003H)=1234H,(01503H)=5678H,则CPU执行:MOV AX,[BX]指令后,(AX)=           。

8. 8086/8088汇编语言中,语句由                        四部分组成。

9．AND AL，[BX]指令执行后，CF=          。

10．若给某微机系统扩充32KB的RAM电路，RAM芯片选8K
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8的SRAM芯片，则需这样的芯片     片。

简答题

1．8086CPU取指令操作时，存储器的段地址与段内偏移地址由哪些寄存器提供？ 

2．8086CPU对存储器的寻址有哪几个方式？

3.什么是汇编程序？什么是汇编语言程序？

4.画出循环程序的结构图？一个循环程序应由哪几部分组成？

5.8086CPU的结构有何特点？

识别下列指令是否正确，对于正确指令，分别说明源操作数的寻址方式，对于错误指令，说明其错误所在。

MOV DS,1000H

MOV CS,AX

ADD AL,CX

XCHG DS,AX

MOV AX,[BX]

MOV AL,[CX]

MOV DX,01H

MOV [BX],[BP+03H]

PUSH CL

10．SHL DX,10

四．程序分析题
1．分析以下程序段完成的功能

SUB1 PROC NEAR

PUSH AX

PUSH BX

PUSH CX

PUSH DX

MOV  CX, 00FFH

AGAIN: NOP

       LOOP AGAIN

       POP DX

       POP CX

      POP BX

      POP AX

      RET

SUB1  ENDP

2．分析下列程序段，说明完成了什么操作？程序执行前后，HEXNUM字节单元的内容是什么？

ASCNUM  DB 41H

HEXNUM  DB ?

        MOV AH,ASCNUM

        CMP AH,39H

        JBE NEXT

        SUB AH,7

NEXT:   SUB AH,30H

        MOV HEXNUM,AH

        HLT

五、硬件应用题

 1、74LS245数据双向缓冲器的引脚及功能图如图1所示。请画出8086CPU工作在最小方式下的系统数据总线D15～D0形成电路。
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(a) 74LS245逻辑及引脚                     (b)  74LS245功能

图1  74LS245数据双向缓冲器的引脚及功能图

2、在8088最大方式系统中，有一片8255A，其端口地址为8000H~8003H，编写完整的8086汇编语言程序，实现使端口A的低4位产生如图3所示的信号(各个信号的节拍不必严格相等)。
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图3  端口A信号波形
微机原理及应用A卷复习资料

一、填空
1、硬件，  

2、11011010B，10100110B 

3、8个，    

4、20，   

5、  

6、BX、BP、SI、DI

7、1234H    

8、标识符、操作符、操作数、注释  

9、0     10、4

二、简答题

1、CS  IP

       2、直接寻址，寄存器间接寻址，寄存器相对寻址，基址、变址寻址，基址、变址且相对寻址，共5种。

       3、汇编程序是能将汇编语言程序翻译成机器语言程序的系统程序。汇编语言程序是用户程序。

4、

                                    
                                   由初始化部分

                                   循环工作部分

                                   参数调整部分

                                   循环判断部分

                                   结果处理部分

                                   等五部分组成。

5、8086CPU分BIU和EU两大部分。BIU主要负责从外存储器中取指令，并将其放到指令队列中。EU主要负责从指令队列中获取指令，并执行指令。BIU和EU并行工作，提高了CPU的工作效率。

三、识别下列指令是否正确，对于正确指令，分别说明源操作数的寻址方式，对于错误的指令，说明错误所在。

1、错。当DS作目的操作数时，源操作数不能为立即数。

2、

3、错。类型不一致。

4、错。段寄存器不能参加交换。

5、

6、错。CX不能间接寻址。

7、

8、错。两存储器单元之间不能直接传送数据。

9、

10、错。当移位次数超过1次时，必须用CL提供移位次数。

四、程序分析题

1、延时。

2、将ASCNUM单元中的字符转换为数字，并将结果放到HEXNUM单元。

执行前（HEXNUM）为随机数，

执行后（HEXNUM）为0AH。

五、硬件应用题（35分）

1、8086CPU工作在最小方式下的系统数据总线D15～D0形成电路如下：

解：根据AD15～AD0、
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和
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/

DT

信号功能以及74LS245芯片引脚功能，设计的系统数据总线D15～D0形成电路如下图所示。
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2、、在8088最大方式系统中，有一片8255A，其端口地址为8000H~8003H，编写完整的8086汇编语言程序，实现使端口A的低4位产生如图3所示的信号(各个信号的节拍不必严格相等)。

[image: image8.wmf]PA0

PA1

PA2

PA3


图3  端口A信号波形

解：为使8255A的端口A产生如图10.16所示的信号，可以将端口A设定成方式0输出，端口B和C与本题无关，均设定为方式0输出。端口A低4位的波形为分频形式，因此，可以通过计数方式实现。完整的8086汇编语言程序如下：

CODE    SEGMENT

        ASSUME  CS:CODE
START:

MOV
DX, 26H



；设定8255A的工作方式

MOV AL, 1000 0000B

OUT DX,AL

MOV DX, 20H



；产生指定的信号

XOR AL,AL

OUT DX,AL

REP1:

MOV CX,4

REP2:


INC AL


OUT DX,AL


LOOP REP2


XOR AL,AL


JMP REP1

MOV AH,4CH

；返回DOS操作系统


INT 21H

CODE    ENDS

        END START
初 始 化





参 数 调 整





结 果 处 理





循 环 工 作





开   始





循 环 ？





结 束
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