
控制工程基础
一、判断题 
1、系统的误差是以系统的输入端为基准来定义的， 而系统的偏差是以系统的 

输出端为基准来定义的。 （   ） 

2、系统的时间响应按振动性质分为自由响应和零输入响应。 (    ) 

3、最大超调量 Mp 即与阻尼比有关，又与无阻尼固有频率有关。 (    ) 

4、对于单位反馈系统，稳态偏差等于稳态误差。 (    ) 

5、谐振带越宽，反应速度越快。 (    ) 


二、填空题 
1、对控制系统的基本要求有： ___________，___________，____________。 

2、凡是能用 ____________描述的系统就是线性系统， 线性系统的一个最重要 特性就是它满足 _____________。 

3、一阶系统在理想的单位脉冲函数在作用下，其响应函数为 _____________ 

4、系统的误差是由 ___________和 ____________两部分组成的 。 

5、最大超调量和振荡次数反应了系统的 ____________________ 。 

6、系统稳定的充要条件是 __________________________________ 。 


三、简答题 
1 什么是时间响应？时间响应由哪两部分组成？？ 

2 什么是频率特性？ 

3 什么是相位裕度？什么幅值裕度？

四、计算题（计 65 分）

1.已知系统的动力学方程式如下（ 10 分）


2. 求出图 1 所示系统的传递函数[image: image1.png]Xo (8) /X (s)e (104F)
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3 由试图所示 f（t ）施加一个3N 的阶跃力，求出质量 m，阻尼系数 c，弹簧进度系数 k。(15 分)
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参考答案
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3、 解 :由图可得传递函数为
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4、 由 Routh 判断表可得
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因为有两次符号变换，所以系统不稳定。
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