
《控制工程基础》复习资料
一、单项选择题

1、一个线性系统稳定与否取决于（  ）。

A．系统的结构和参数


  B．系统的输入

C．系统的干扰




  D．系统的初始状态

2、一个系统稳定的充要条件是（  ）。

A．系统的全部极点都在[S]平面的左半平面内

B．系统的全部极点都在[S]平面的上半平面内   

C．系统的全部极点都在[S]平面的右半平面内 

D．系统的全部极点都在[S]平面的下半平面内

3、系统的传递函数是在零初始条件下，其（    ）的拉氏变换之比。  

A．输入与输出        B．输出与输入  

C．输出与偏差        D．输出与误差 

4、某环节的传递函数为1/s，则该环节为（  ）。 

A．惯性环节




  B．积分环节 

C．微分环节          D．比例环节

5、关于线性系统时间响应，说法正确的是（   ）。

A.时间响应就是系统输出的稳态值B.由单位阶跃响应和单位脉冲响应组成   

C.可分为瞬态响应与稳态响应   D.以上选项都不对

6、关于反馈的说法正确的是（        ）。

A.反馈实质上就是信号的并联     B. 正反馈就是输入信号和反馈信号相加

C.反馈是一种输入信号           D.反馈是输出以不同方式对系统的作用

7、 关于线性系统说法正确的是（    ）。

A.都可以用传递函数表示         B.只能用传递函数表示

C.可以不用模型表示             D.都是稳定的

8、开环控制系统的控制信号取决于（   ）。

A.开环的实际输出             B.系统的实际输出与理想输出之差

C.输入与输出之差             D.输入信号

9、关于叠加原理,说法正确的是（    ）。

A. 对于作用于系统同一点的几个作用,才能用叠加原理求系统的总输出

B. 叠加原理只适用于线性定常系统

C. 叠加原理只适用于线性系统

D.叠加原理适用于所有系统

10、已知闭环系统传递函数方框图如下,则系统的传递函数为（    ）。
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11、对于控制系统,反馈一定存在于（    ）中。

A.开环系统                   B.线性定常系统

C. 闭环系统                  D.线性时变系统

12、传递函数为[image: image2.png]601
:



的环节是（    ）。
A.惯性环节                   B.积分环节

C. 微分环节                  D. 比例环节

13、学习机械控制工程基础的目的之一是学会以（  ）的观点对待机械工程问题。

A. 动力学                    B. 静力学

C. 经济学                    D.生物学

14、对控制系统的首要要求是（      ）。

A.系统的经济性               B. 系统的准确性

C. 系统的稳定性              D. 系统的快速性

15、对于系统偏差，正确的说法是（      ）。

A.稳态偏差只取决于系统的结构和参数

B. 稳态偏差只取决于系统的输入和干扰

C.稳态偏差与系统的结构和参数，输入和干扰等有关

D .系统稳态误差始终为零

16、 闭环控制的过程是（      ）。

A. 测量系统输出的过程            B.检测系统偏差的过程

C.检测系统偏差并消除偏差的过程   D.使系统输出不变的过程

17、 控制系统以不同尺度可分为不同类型,以下（      ）的分类是正确的。

A .线性系统和离散系统            B.开环系统和闭环系统

C .自动控制系统和人工控制系统    D. 数字系统和模拟系统

18、 闭环控制系统中（      ）反馈作用。

A.依输入信号大小而存在           B.不一定存在

C.必然存在                       D.一定存在

19、关于系统模型的说法正确的是（      ）。

(A) 每一个系统只能有一种数学模型

(B) 系统动态模型在一定条件下可以简化为静态模型

(C) 动态模型比静态模型好

(D) 动态模型不比静态模型好

20、 控制论的中心思想是（      ）。

A. 系统是由元素与子系统组成

B .系统都有一个共同的特点,即通过信息传递,加工处理,并利用反馈进行控制

C. 有些系统可控,有些系统不可控

D. 控制系统有两大类,即开环控制系统和闭环控制系统

二、填空题

1、按输出的变化规律分类，系统可分为_______系统、随动系统和程序控制系统。

2、最小相位系统是指系统的传递函数在复平面的右半平面内无_____和零点的系统。

3、频率响应是系统对________输入的稳态响应，频率特性包括幅频与相频两种特性。

4、系统在输入信号的作用下，输出量从__________状态到稳定状态的响应过程称为瞬态响应。

5、稳定系统的时间响应分为                 与稳态响应。

6、控制系统的基本联接方式有串联、并联和               。
7、线性系统是由(线性）元件组成的，系统的运动方程式可以用线性微分方程描述。
8、对控制系统有一个共同的要求，一般可归为（稳定性）、准确性、快速性。

9、惯性环节的幅频特性随频率升高而（下降）。

10、具有相同频率特性的一些环节，其中相角位移有最小可能值的环节，称为（最小相位环节）。
三、名词解释
1、瞬态响应系统：
2、系统的相频特性：
3、稳态响应：
4、传递函数：
5、劳斯判据：    

四、简答题 

1、何谓反馈？何谓负反馈？

2、控制系统对单位阶跃输入的瞬态响应特征中，何谓延迟时间？何谓峰值时间？

3、机械工程控制理论的研究对象是什么？控制工程主要研究并解决的问题是什么？

4、何谓连续系统？何谓采样系统？

5、用极坐标图表示频率特性的优缺点是什么？

五、论述题

1、试述绘制系统的伯德图的一半方法步骤。

2、控制系统按输出的变化规律分类，可分为哪三类？这三类系统的特点分别是什么？并分别举例说明什么样的系统属于这三类系统？
控制工程基础参考答案

一、单项选择题
1.A   2.A     3.B     4.B     5.C    6.D     7.     8.D    9.C    10.  

11.C  12.    13.A   14.    15.   16.C    17.B    18.   19.   20.B 

二、填空题

1．恒值       2.     3．正弦函数      4．初始      5．     6．反馈联接 

7、线性      8、稳定性    9、下降    10、
三、名词解释

1、瞬态响应系统在某一输入信号的作用下，输出量从初始状态到稳定状态的响应过程称为瞬态响应。

2、系统的相频特性    输出信号与输入信号的相位之差随频率的变化。

3、稳态响应    在某一输入信号的作用后，时间趋于无穷大时系统的输出状态称为稳态响应。

4、传递函数    

5、劳斯判据    依据闭环系统特征方程式对系统的稳定性做出判别。  

四、简答题

1、何谓反馈？何谓负反馈？

答：（1）反馈是指输出量通过适当的测量装置将信号全部或是一部分返回输入端，使之与输入量进行比较。（2）若反馈信号与输入信号方向相反，则称为负反馈。

控制系统对单位阶跃输入的瞬态响应特征中，何谓延迟时间？何谓峰值时间？

答：（1）延迟时间：响应曲线第一次达到稳态值的50%所需的时间。（2）峰值时间：响应曲线超过其稳态值而达到第一个峰值所需的时间叫做峰值时间。

机械工程控制理论的研究对象是什么？控制工程主要研究并解决的问题是什么？

答：（1）机械工程控制理论的研究对象是机械工程系统中的动态特性。（2）控制工程主要研究并解决的问题是：①系统分析②系统最优控制③系统辨识

何谓连续系统？何谓采样系统？

答：（1）连续系统：系统每个环节之间所传递的信息都是时间的连续信号。（2）采样系统：在系统中，计算机参与工作时，环节之间所传递的信息除了有连续信号外，还有离散信号。

用极坐标图表示频率特性的优缺点是什么？

答：（1）极坐标图表示频率特性的优点：在一幅图上同时给出了系统在整个频率域的实频特性、虚频特性、幅频特性和相频特性。它比较简洁直观地表明了系统的频率特性。（2）缺点：不能明显地表示出系统传递函数中各个环节在系统中的作用，绘制较麻烦。 

论述题

1、试述绘制系统的伯德图的一半方法步骤。

答：（1）由传递函数求出频率特性并将其华为若干典型环节频率特性相乘的形式；（2）求出各典型环节的转角频率、阻尼比a等参数；（3）分别画出各典型环节的幅频曲线的渐近线和相频曲线；（4）将各环节的对数幅频曲线的渐近线进行叠加得到系统幅频曲线的渐近线并对其进行修正；（5）将各环节相频曲线叠加，得到系统的相频曲线。
	



