摄影测量学基础复习资料
1、 名词解释
1. 摄影测量学：
2.航向重叠：
3.单像空间后方交会：
4.相对行高：
5.像片纠正：
6.解析空中三角测量：
7.透视平面旋转定律：
2、 填空题
1.摄影测量的基本问题，就是将________转换为________。
2.物体的色是随着________的光谱成分和物体对光谱成分固有不变的________、________和________的能力而定的。
3.人眼产生天然立体视觉的原因是由于_________的存在。
三、判断题
1.航摄像片上任何一点都存在像点位移。 （    ）
2.利用单张像片能求出地面点坐标。     （    ）
3.利用立体像对可以确定物点的空间坐标。（    ）
4.求解相对定向元素，需要地面控制点。 （    ）
四、简答题
1.两种常用的相对定向元素系统的特点及相对定向元素。
2.倾斜位移的特性。
3.单行带法相对定向后，为何要进行比例尺归化为何进行
4.独立模型法区域网平差基本思想。

五、论述题
1、 人造立体视觉必须符合哪几个自然界立体观察的条件
2、请对双像解析摄影测量的三种解法进行比较。

参考答案：
1、 名词解释
1.是对研究的对象进行摄影，根据所获得的构想信息，从几何方面和物理方面加以分析研究，从而对所摄影的对象本质提供各种资料的一门学科。
2.供测图用的航测相片沿飞行方向上相邻像片的重叠。
3.知道像片的内方位元素，以及三个地面点坐标和量测出的相应像点的坐标，就可以根据共线方程求出六个外方位元素的方法。
4.摄影瞬间航摄飞机相对于某一索取基准面的高度。
5.将中心投影转换成正射投影时，经过投影变换来消除相片倾斜所引起的像点位移，使它相当于水平相片的构象，并符合所规定的比例尺的变换过程。
6.是将建立的投影光束，单元模型或航带模型以及区域模型的数字模型，根据少数地面控制点，按最小二乘法原理进行平差计算，并求加密点地面坐标的方法。
7.当物面和合面分别绕透视轴合线旋转后，只要旋转地角度相同，则投影射线总是通过物面和像面的统一相对应点。
二、填空题
1.中心投影的像片、正射投影的地形图。
2.照射光线、吸收、反射、透视
3.生理视察
2、 判断题
3、 1.√  2.×  3.√  4.×  
四、简答题
1.答:连续法相对定向是以左方相片为基准，求出右方相片相对于左方像
片的相对方为元素。右像点在中的坐标为零。中的u与B重合，v轴与左相片的主核面相垂直，w轴在左像片的主核面内，右像空间辅助坐标系中的轴与轴重合，与平行，因而为零。
2.答:在倾斜像片上从等角点出发，引向任意两个像点的方向线，他们之间的夹角与水平像片上相应的方向之间，即水平地面上相应方向之间的夹角恒等。
3.答:a因为每个像对模型的比例尺是按照其相对定向时所取的bu而定的，为建立航带模型从而应将各像对模型归化到统一的比例尺中。
4.答:独立模型法区域网平差以单元模型为为平差单元。其中单元模型是独立地在各自的像空间辅助坐标系中建立的，在整体区域网平差时，根据地面控制点的摄影测量坐标和地面坐标相等以及相邻模型公共点，包括公共摄影站点在内他们各自单元模型上的测量坐标应该相等的原则，确定每一个单元的旋转，缩放和平移，已取得在区域中的最或是值，从而求出各加密点的地面坐标
五、论述题
1.1)由两个不同摄站点摄取同一景物的一个立体像对;
2)一只眼睛只能观察像对中的一张像片，即双眼观察像对时必须保持两眼分
别只能对一张像片观察:
3)两眼各自观察同一景物的左、右影像点的连线应与眼基线近似平行;
4)像像片间的距离应与双眼的交会角相适应:
5)两片比例尺相近(差别<15%)。
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2.后方前方交会法:空间前方交会的结果依赖于空间后方交会的精度，空间前方
交会中没有充分利用多余条件平差;相对定向-绝对定向法:计算公式多，最后的点位精度取决于相对定向和绝对定向的精度，用这种方法解算的结果不能严格表达一幅影像的外方位元素:一步定向法:理论严密、求解精度高，待定点的坐标是按最小二乘准则求得的。
