
  摄影测量学基础复习资料
一、名词解释

1 摄影测量学

 2 航向重叠

3 单像空间后方交会 

4 相对行高

5 像片纠正

二、填空题

1 摄影测量的基本问题，就是将 _________转换为 __________。

2 物体的色是随着 __________的光谱成分和物体对光谱成分固有不变的

________、__________、和__________的能力而定的。

3 人眼产生天然立体视觉的原因是由于 _________的存在。

4 相对定向完成的标志是 __________。

5 光束法区域网平差时，若像片按垂直于航带方向编号，则改化法方程系数阵

带宽为 _______，若按平行于航带方向编号，则带宽为 _________。

6.聚光灯发出的是 _______光。
三、不定项选择题

1、以下说法正确的是（） 。

同名像点必定在同名核线上 B.像点、物点、投影中心必在一条直线上 C.主合点

为主纵线与核线的交点 D.等角点在等比线上

2、以下为正射投影的为（） 。

A.框幅式相机拍摄的航片 B.地形图 C.用立体模型测绘的矢量图 D.数字高程模

型

3、立体像对的前方交会原理能用于（） 。

A.相对定向元素的解求 B.求解像点的方向偏差 C.地面点坐标的解求 D.模型点
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在像空间辅助坐标系中坐标的解求

4、解析内定向的作用是（） 。

A．恢复像片的内方位元素 B.恢复像片的外方位角元素 C.部分消除像片的畸变

D.恢复像片的外方位线元素

5、光学纠正仪是（）时代的产品，其投影方式属于机械投影。

A.模拟摄影测量 B.解析摄影测量 C.数字摄影测量 D.数字投影

6、卫星与太阳同步轨道是指（） 。

A、卫星运行周期等于地球的公转周期 B、卫星运行周期等于地球的自传周期

C、卫星轨道面朝太阳的角度保持不变。 D、卫星轨道面朝太阳的角度不断变

化。

7、以下（）不是遥感技术系统的组分。

A、遥感平台 B、遥感器 C、卫星导航定位装置 D、图像处理设备

8、图像辐射校正可以用于以下图像误差和偏差校正，除了（） 。

A、图像中心色调过亮 B、图像上灰度失真疵点 C、图像中图形梯形变化 D、

图像上有条状干扰

9、根据运载工具不同，遥感可分为以下类型，除了（） 。

A、航天遥感 B、航空遥感 C、水下遥感 D、近地遥感

10、在标准假彩色合成的影像上，植被的颜色是（） 。

A、绿色 B、蓝色 C、红色 D、黄色

11.控制镜头透光多少是什么在起主要作用? （  ） 

A、照相机机身 B、测距器  C、摄影镜头 D、光圈
四、简答题

1、倾斜位移的特性。

2、单行带法相对定向后，为何要进行比例尺归化？为何进行？

3、独立模型法区域网平差基本思想。

4.什么是摄影比例尺？什么是航高？当知道摄影比例尺和相机类型后如确定航高？

5.什么是相片倾角？对其大小有何要求？
五、论述题

1.以 TM 为例说明，说明时间分辨率、光谱分辨率、辐射分辨率、空间分辨率。

2.GPS辅助空中三角测量的概念？
答案

一、名词解释

1 

2 供测图用的航测相片沿飞行方向上相邻像片的重叠。

3 

4 摄影瞬间航摄飞机相对于某一索取基准面的高度。

5 将中心投影转换成正射投影时，经过投影变换来消除相片倾斜所引起的像点

位移，使它相当于水平相片的构象，并符合所规定的比例尺的变换过程。

二、填空题

1 中心投影的像片、正射投影的地形图。

2

3 

4 模型点在统一的辅助坐标系中坐标 U、V、W 的求出。

5.2N+2、N+3 

6.硬光
三、选择题

1、   2、BCD3、CD4、AC5、  6、C7、C8、  9、C10、C   11D
四、简答题

1答：在倾斜像片上从等角点出发，引向任意两个像点的方向线，他们之间的夹角与水平像片上相应的方向之间，即水平地面上相应方向之间的夹角恒等。

2 答： a 因为每个像对模型的比例尺是按照其相对定向时所取的 bu 而定的，为建立航带模型从而应将各像对模型归化到统一的比例尺中。b 以第一个像对模型比例尺为基准，在模型连接时，利用重叠区的公共点，比较公共点在相邻模型上的空间辅助坐标 w，求得模型归化比例系数 k，借助 k 使后一像对模型的比例尺归

化到前一对像对模型的比例尺中。

3答：独立模型法区域网平差以单元模型为为平差单元。其中单元模型是独立地在各自的像空间辅助坐标系中建立的，在整体区域网平差时，根据地面控制点的摄影测量坐标和地面坐标相等以及相邻模型公共点，包括公共摄影站点在内，他们各自单元模型上的测量坐标应该相等的原则， 确定每一个单元的旋转，缩放和平移，已取得在区域中的最或是值，从而求出各加密点的地面坐标

摄影比例尺是指空中摄影计划设计的相片比例尺。航高是摄影飞机在摄影瞬间相对某一水准面的高度。当知道相机类型=知道摄影机主距f，用H=f•m ，m为相片比例尺分母。

摄影方向与铅垂射线之间的夹角称为相片的倾角<3°。

五、论述题

1.空间分辨率：传感器瞬时视场所观察到地面的大小。

辐射分辨率：传感器能区分两种辐射强度最小差别的能力。

时间分辨率：是指对同一地区重复获取图像所需要的时间间隔。

光谱分辨率：光谱探测能力，包括传感器总的探测波段的宽度、波段数、个波

段的波长范围和间隔

TM 如下：光谱分辨率： TM1:0.45-0.52 、TM2:0.52-0.60 、TM3:0.63-0.69 、

TM4:0.76-0.90 、TM5:1.55-1.75 、TM6:10.40-12.50TM7:2.08-2.35 

空间分辨率： TM6 为 120 米，其它为 30 米

辐射分辨率： 8bit 或 256 个灰度级时间分辨率： 16天

2.利用安装于飞机上与航摄仪相连接的和设在地面一个或多个基准站上的至少两台GPS信号接收机同步而连续地观测GPS卫星信号、同时获取航空摄影瞬间航摄仪快门开启脉冲，经GPS载波相位测量差分定位技术的离线数据后处理获取航摄仪曝光时刻摄站的三维坐标，然后将其视为带权观测值引入摄影测量区域网平差中，经采用统一的数学模型来整体确定地面目标点位和像片方位元素，并对其质量进行评定的理论、技术和方法
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