数字测图原理与方法复习题

一、填空题

地面点到          铅垂距离称为该点的相对高程。

通过    海水面的      称为大地水准面。

测量工作的基本内容是                              。

测量使用的平面直角坐标是以                为坐标原点，             为x轴，以              为y轴。

地面点位若用地理坐标表示，应为         和绝对高程。

地面两点间高程之差，称为该两点间的       。

在测量中，将地表面当平面对待，指的是在            范围内时，距离测量数据不至于影响测量成果的精度。

测量学的分类，大致可分为                                           。

地球是一个旋转的椭球体，如果把它看作圆球，其半径的概值为         km。

我国的珠穆朗玛峰顶的绝对高程为       m。

地面点的经度为该点的子午面与       所夹的     角。

地面点的纬度为该点的铅垂线与         所组成的角度。

测量工作的程序是                        。

测量学的任务是            。
直线定向的标准方向有                                          。

由              方向顺时针转到测线的水平夹角为直线的坐标方位角。

二、单项选择题
地面点到高程基准面的垂直距离称为该点的（  ）。

Ａ.相对高程；  Ｂ.绝对高程；Ｃ.高差

地面点的空间位置是用（   ）来表示的。

Ａ.地理坐标； Ｂ.平面直角坐标；  C.坐标和高程

绝对高程的起算面是（   ）。

Ａ.水平面；  Ｂ.大地水准面； Ｃ.假定水准面

某段距离的平均值为100mm，其往返较差为+20mm，则相对误差为（   ）。
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已知直线AB的坐标方位角为186°，则直线BA的坐标方位角为（   ）。

Ａ.96° Ｂ.276° Ｃ.6°

在距离丈量中衡量精度的方法是用（   ）。 

Ａ.往返较差； Ｂ.相对误差； Ｃ.闭合差

坐标方位角是以（   ）为标准方向，顺时针转到测线的夹角。

Ａ.真子午线方向；  Ｂ.磁子午线方向； Ｃ.坐标纵轴方向

距离丈量的结果是求得两点间的（  ）。

Ａ.斜线距离； Ｂ.水平距离；  Ｃ.折线距离

往返丈量直线AB的长度为：其DAB=126.72m, DBA=126.76m相对误差为（　 　）
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在水准测量中转点的作用是传递（ 　）。

Ａ.方向；  Ｂ.高程； Ｃ.距离

圆水准器轴是圆水准器内壁圆弧零点的（   ）。

Ａ.切线； Ｂ.法线； Ｃ.垂线

水准测量时，为了消除[image: image5.wmf]i

角误差对一测站高差值的影响，可将水准仪置在（   ）处。

Ａ.靠近前尺；  Ｂ.两尺中间； Ｃ.靠近后尺

产生视差的原因是(   )。

Ａ.仪器校正不完善； Ｂ.物像有十字丝面未重合； Ｃ.十字丝分划板位置不正确

高差闭合差的分配原则为（ ）成正比例进行分配。

A.与测站数；  Ｂ.与高差的大小；Ｃ.与距离或测站数

附和水准路线高差闭合差的计算公式为（   ）。
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水准测量中，同一测站，当后尺读数大于前尺读数时说明后尺点（   ）。

Ａ.高于前尺点；  Ｂ.低于前尺点；Ｃ.高于侧站点

水准测量中要求前后视距离相等，其目的是为了消除 （  ）的误差影响。

Ａ.水准管轴不平行于视准轴； Ｂ.圆水准轴不平行于仪器竖轴；  Ｃ.十字丝横丝不水平　

视准轴是指（  ）的连线。

Ａ.物镜光心与目镜光心；Ｂ.目镜光心与十字丝中心； Ｃ.物镜光心与十字丝中心

往返水准路线高差平均值的正负号是以（  ）的符号为准。

Ａ.往测高差；  Ｂ.返测高差；Ｃ.往返测高差的代数和

在水准测量中设A为后视点，B为前视点，并测得后视点读数为1.124m，前视读数为1.428m，则B点比A点（ 　）

Ａ.高； Ｂ.低；  Ｃ.等高

自动安平水准仪的特点是（  ）使视线水平。

Ａ.用安平补偿器代替管水准仪；　　Ｂ.用安平补偿器代替圆水准器；　　Ｃ.用安平补偿器和管水准器。　

在进行高差闭合差调整时，某一测段按测站数计算每站高差改正数的公式为（　　）
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圆水准器轴与管水准器轴的几何关系为( )。

Ａ.互相垂直；　　Ｂ.互相平行；　　Ｃ.相交

从观察窗中看到符合水准气泡影象错动间距较大时，需（　　）使符合水准气泡影象符合。

Ａ.转动微倾螺旋；　　Ｂ.转动微动螺旋；　　Ｃ.转动三个螺旋

转动目镜对光螺旋的目的是（  ）。

Ａ.看清十字丝；　　Ｂ.看清远处目标；　　Ｃ.消除视差。

消除视差的方法是（   ）使十字丝和目标影像清晰。

Ａ.转动物镜对光螺旋；　Ｂ.转动目镜对光螺旋；Ｃ.反复交替调节目镜及物镜对光螺旋

转动三个脚螺旋使水准仪圆水准气泡居中的目的是（ 　）。　

Ａ.使仪器竖轴处于铅垂位置；　B.提供一条水平视线；　Ｃ.使仪器竖轴平行于圆水准轴

水准仪安置符合棱镜的目的是（  ）

Ａ.易于观察气泡的居中情况　　Ｂ.提高管气泡居中的精度　　　Ｃ.保护管水准气泡

当经纬仪的望远镜上下转动时，竖直度盘（  ）。

Ａ.与望远镜一起转动；  Ｂ.与望远镜相对运动； Ｃ.不动

当经纬仪竖轴与目标点在同一竖面时，不同高度的水平度盘读数（   ）

Ａ.相等；  Ｂ.不相等； Ｃ.有时不相等

三、多项选择题

设A点为后视点，B点为前视点，后视读数[image: image18.wmf]m
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，前视读数b=1.428m，则（   ）。
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； B. 后视点比前视点高； C. 若A点高程[image: image20.wmf]m

H

A

016

.

202

=

，则视线高程为203.140m； D. 若A点高程[image: image21.wmf]m

H

A

016

.

202

=

，则前视点高程为202.320； E. 后视点比前视点低。

地面上某点，在高斯平面直角坐标系（六度带）的坐标为：x=3430152m，y=20637680m，则该点位于（   ）投影带，中央子午线经度是（   ）。

A 第3带； B 116°；   C 第34带； D 第20带；  E 117°

北京地区的地理坐标为：北纬39°54′，东经116°28″。按高斯六度带投影，该地区所在投影带中央子午线的经度为（   ），第（   ）投影带。

A  20；  B 117°； C 19  ； D 115°；  E 120°

微倾式水准仪应满足如下几何条件（   ）。

A 水准管轴平行于视准轴；  B横轴垂直于仪器竖轴； C水准管轴垂直于仪器竖轴；  D 圆水准器轴平行于仪器竖轴；  E 十字丝横丝应垂直于仪器竖轴

在A、B两点之间进行水准测量，得到满足精度要求的往、返测高差为[image: image22.wmf]AB

h

=+0.005m，[image: image23.wmf]BA

h

=-0.009m。已知A点高程HA=417.462m，则（   ）。

A  B的高程为417.460m；  B  B点的高程为417.469m；  C 往、返测高差闭合差为+0.014m，D  B点的高程为417.467m  E 往、返测高差闭合差为-0.004m。

在水准测量时，若水准尺倾斜时，其读数值（   ）。

A  当水准尺向前或向后倾斜时增大； B当水准尺向左或向右倾斜时减少； C总是增大； D总是减少； E 不论水准尺怎样倾斜，其读数值都是错误的

光学经纬仪应满足下列几何条件（   ）。
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用测回法观测水平角，可以消除（   ）误差。

A  2C    B 误差；   C 指标差   D横轴误差大气折光误差    E 对中误差

方向观测法观测水平角的侧站限差有（   ）。

A 归零差 ；  B  2C误差；   C  测回差；    D竖盘指标差 ；   E  阳光照射的误差。

若AB直线的坐标方位角与其真方位角相同时，则A点位于（   ）上。

A 赤道上；  B 中央子午线上；  C 高斯平面直角坐标系的纵轴上；  D 高斯投影带的边缘上；  E 中央子午线左侧

用钢尺进行直线丈量，应（   ）。

A  尺身放平；   B确定好直线的坐标方位角；  C丈量水平距离；   D目估或用经纬仪定线；  E进行往返丈量

闭合导线的角度闭合差与（   ）。

A导线的几何图形无关；  B导线的几何图形有关；   C 导线各内角和的大小有关；  D导线各内角和的大小无关；    E 导线的起始边方位角有关

经纬仪对中的基本方法有（   ）。

A  光学对点器对中； B 垂球队中；   C 目估对中； D 对中杆对中；  E 其它方法对中

高差闭合差调整的原则是按（   ）成比例分配。

A  高差大小； B测站数； C水准路线长度；   D 水准点间的距离；  E 往返测站数总和

平面控制测量的基本形式有（   ）。

A 导线测量水准测量；  B三角测量；C  距离测量；   D 角度测量

四．计算题

（一）测量学基础知识（1-18题）
1.用钢尺丈量一条直线，往测丈量的长度为217.30m，返测为217.38m，今规定其相对误差不应大于1/2000，试问：
（1）此测量成果是否满足精度要求？（2）按此规定，若丈量100m，往返丈量最大可允许相差多少毫米？

2.对某段距离往返丈量结果已记录在距离丈量记录表中，试完成该记录表的计算工作，并求出其丈量精度，见表1。

                                                    表1

	测线
	整尺段
	零尺段
	总计
	差数
	精度
	平均值

	AB
	往
	[image: image28.wmf]50
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	18.964
	
	
	
	
	

	
	返
	[image: image29.wmf]50
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	46.456
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3.在对S3型微倾水准议进行[image: image30.wmf]i

角检校时，先将水准仪安置在A和B两立尺点中间，使气泡严格居中，分别读得两尺
读数为[image: image31.wmf]1

a

＝1.573m，b1＝1.415m，然后将仪器搬到A尺附近，使气泡居中，读得[image: image32.wmf]2

a

＝1.834m，b2＝1.696m，问
（1）正确高差是多少？（2）水准管轴是否平行视准轴？（3）若不平行，应如何校正？

4．如图1所示，在水准点BM1至BM2间进行水准测量，试在水准测量记录表中（见表2）。

进行记录与计算，并做计算校核（已知[image: image33.wmf]m
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图1

表2：水准测量记录表

	测点
	后视读数（m）
	前视读数（m）
	高差（m）
	高程（m）
	

	
	
	
	＋
	－
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	[image: image35.wmf]å


	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


5．在水准点B[image: image36.wmf]a

M

和[image: image37.wmf]b

BM

之间进行水准测量，所测得的各测段的高差和水准路线长如图2所示。已
知B[image: image38.wmf]a

M

的高程为5.612m，[image: image39.wmf]b

BM

的高程为5.400m。试将有关数据填在水准测量高差调整表中（见
表3），最后计算水准点1和2的高程。
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图2

表3：水准测量高程调整表 

	点号
	路线长（km）
	实测高差（m）
	改正数（mm）
	改正后高差（m）
	高程（m）
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五、问答题
1.地面上一点得空间位置在测量工作中是怎样表示的？

2.何谓绝对高程，相对高程，高差？

3.试述测量工作平面直角坐标系与教学计算中平面直角坐标系的不同点？

4.普通测量学的任务是什么？

5.何谓水准面？

6.水平面与水准面有何区别？

参  考  答  案
一、 填空题
（一）测量学基础知识
1.假定水准面     2.       3.高程测量  角度测量  距离测量

4.两条互相垂直线的交点  南北方向的纵轴  东西方向的横轴       5.经度  纬度

6.        7.100平方千米

8.大地测量学  普通测量学  摄影测量学  工程测量学    9.椭球体 6371

10. 

11.首子午面  二面 12.赤道平面  13.从整体到局部  先控制后碎部14.测绘和测设

15.真子午线方向  磁子午线方向  坐标纵轴方向

16.坐标纵轴线北端

二、单项选择题
（一）测量学基础知识
1.B  2.C  3.B  4.C  5.C  6.B  7.C  8.B  9.  10.  11.B  12.B  13.B  14.C  15.C  16.B  17.A  18.C  19.A  20.  21.A 22.C  23.A  24.A  25.A  

三、多项选择题
（一）测量学基础知识
1.ABC  2.  3.  4.ADE  5.AE  6.ACE  7.ABC  8.AC  9.ABC  10.BC 

四．计算题[image: image47]
（一）测量学基础知识
1、解：据题意[image: image48.png]D:%[Dnol).) ‘5(2173n+21732):21734(m)AD:Dn D=21730-217.38= ~003(n)



， 

（1）       [image: image49.png]


，此丈量结果能满足要求的精度。

（2）       设丈量100ｍ距离往返丈量按此要求的精度的误差为时，则[image: image50.png]1
= 100(n)=




，则[image: image51.png]


，即往返
丈量较差最大可允许相差为[image: image52]。

２．解：据题意，其计算过程见表17。

表17：距离丈量记录表
	测线
	整尺段
	零尺段
	总计
	差数
	精度
	平均值

	 

ＡB
	往
	5*50
	18.964
	 
	268.964
	 

0.10
	1/2600
	268.914

	
	返
	4*50
	46.564
	22.300
	268.864
	
	
	


注：表中后四栏中的数字为计算数字。

３． 解：据题意知：

（１）正确的高差[image: image53.png]573m—1.415m

158m





（2）[image: image54.png]1.834m — 0.158m

676m




，

而[image: image55.png]


，[image: image56.png]696m—1.676m




=0.02m超过５mm，说明水准管轴与视准轴不平行，需要校正。

（３）校正方法：水准仪照准Ｂ尺，旋转微倾螺旋，使十字丝对准1.676m处，水准管气泡偏离中央，拨调水准管的校正螺旋（左
右螺丝松开、下螺丝退，上螺丝进）使气泡居中（或符合），拧紧左右螺丝，校正完毕．

4．解：据题意，其计算过程见表18。

表18：水准测量记录表
	测站
	后视读数(m)
	前视读数(m)
	高差
	高程(m)
	　

	
	
	
	+(m)
	－(m)
	
	　

	BM1
	２．０１２
	 
	１．２５７
	 
	１３８．９５２
	　

	ZD1
	 

１．４７２
	 

０．７５５
	
	
	 

１４０．２０９
	　

	
	
	
	 

 
	１．０３８
	
	　

	ZD2
	 

１．３６２
	 

２．５１０
	
	
	 

１３９．１７１
	　

	
	
	
	 

０．３０９

 
	 
	
	　

	ZD3
	 

３．３３８
	 

１．０５３
	
	
	 

１３９．１７１
	　

	
	
	
	 

２．６６７
	 
	
	　

	BM2
	 
	０．６７１
	
	
	 

１４２．１１０
	　

	
	
	
	 

４．２３３
	 

１．０３８
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5．解：据题意，其计算过程见表19。

表19：水准测量高程调整表
	点号
	路线(km)
	实测高差(m)
	改正数(m)
	改正后高差
	高程
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	１．９
	＋０．００６
	－０．００６
	＋０.０９４
	５.６１２
	　

	１
	
	
	
	
	５.７０６
	　

	
	１．１
	－０．００３
	－０．００３
	－０.６２３
	
	　

	２
	
	
	
	
	５.０８３
	　

	
	１．０
	＋０．００３
	－０．００３
	＋０.３１７
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	５.４００
	　

	
	 

４．０
	 

－０．２００
	 

－０．０１２
	 

－０.２１２
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五、问答题

1.地面上一点得空间位置在测量工作中是怎样表示的？

答案：

一般用大地坐标表示，常见有两种表示:

一种是 经度，纬度，海拔高度

另一种是直角坐标，表示方法是 北坐标，东坐标，高程

直角坐标是通过分带投影换算过来的。

何谓绝对高程，相对高程，高差？

答:窗体顶端

答案：

试述测量工作平面直角坐标系与教学计算中平面直角坐标系的不同点？

答案：

（1）在测量工作中平面直角坐标系规定南北方向为纵轴，即x轴，东西方向为横轴，即y轴；而数学计算中的平面直角坐标系是以x轴为横轴，y轴为纵轴。

（2）测量的平面坐标系的象限编号是从纵轴正方形按顺时针方向的顺序编号，而书序计算机的平面直角坐标系象限编号从横轴正方形按逆时针方向的顺序编号。

4.普通测量学的任务是什么？

答案：

测量学是研究地球的形状和大小以及确定地面点位的科学,是研究对地球整体及其表面和外层空间中的各种自然和人造物体上与地理空间分布有关的信息进行采集处理、管理、更新和利用的科学和技术.它的主要任务有三个方面: 一是研究确定地球的形状和大小,为地球科学提供必要的数据和资料 二是将地球表面的地物地貌测绘成图 三是将图纸上的设计成果测设至现场
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