智能控制导论复习资料
名词解释

1.智能：是一种应用知识对一定环境进行处理的能力或由目标准则衡量的抽象思考能力。

2.自动控制：是能按规定程序对机器或装置进行自动操作或控制的过程。

应用专家系统：

4.学习控制：能够在系统进行过程中估计未知信息 并据之进行最优控制 以便逐步改进系统性能。学习控制是一种控制方法 其实际经验起到控制参数和算法的类似作用。

免疫算法：

二、填空题

1.免疫系统在受到外界病菌的感染后，能够通过自身的免疫机制恢复健康以保持正常工作

的一种特性称为免疫系统的 鲁棒性 。

2.智能控制是采用           驱动智能机器实现其目标的过程

3.知识是人们通过体验、学习或联想而知晓的对客观世界          。

4.与学习系统相似，学习控制系统分为在线学习控制系统和   智能   控制系统两类。

5.基于模式识别的学习控制系统，可被推广为一个具有在线特征辨识的分层递阶结构 该控制系统由三级组成 即组织级、  信息处理 和执行控制级。

6.真体的行动受其心理状态驱动人类心理状态的要素有认知、情感、       三种。

7.神经网络主要通过两种学习算法进行训练，即无师学习算法和  导师学习算法   。

7.神经网络自适应控制和常规自适应控制一样，也分为两类，即       和模型参考

自适应控制。

8.实现学习控制系统需要三种能力：性能反馈、  记忆  、训练。

9.遗传算法是模仿 生物遗传学  和自然选择机理，通过人工方式构造的一类优化搜索算法。

10.把智能控制与传统控制有机地组合起来，即可构成  复合智能控制  系统。

三、单项选择题

1.模糊控制中 在推理得到的模糊集合中取一个相对最能代表这个集合的单值的过程称为（   A  ）。

A.解模糊 B.模糊化 C.模糊推理 D.模糊集运算

2.迭代学习控制的任务是给出系统当前输入和输出 确定下一个实际输入使得系统的实际输出收敛于（     ）。

A.实际输出 B.实际输入 C.期望输出 D.期望值

3.在专家系统结构中 按照系统建造者所给出的控制知识 从议程中选择一项作为系统下一步动作的模块是（  A ）。

A.调度器 B.知识库 C.推理机 D.解释器

4.智能控制手段与经典控制或现代控制手段集成的控制被称为（  D  ）。

A.反馈控制 B.开关控制 C.非智能控制 D.复合智能控制

5.模糊控制器的核心是（     ）。

A.模糊控制系统 B.模糊控制规则 C.模糊集合 D.模糊推理机

6.属于前馈网络的是（ D ）。

A.反馈网络 B.递归网络 C.动态网络 D.学习矢量量化网络

7.为建立产生式系统的模型，基于规则的专家系统需采用三个模块，即知识库、工作存储器和（     ）。

A.推理机 B.释放器 C.开发界面 D.用户界面

8.具有递阶分层结构，由一些同层神经元间不存在互连的层级组成。从输入层至输出层的信号通过单向连接流通，神经元从一层连接至下一层，不存在同层神经元间的连接的神经网络是（  A  ）。

A.前馈网络 B.递归网络 C.Elmman 网络 D.Hopfield 网络

9.人工神经网络由神经元模型构成 这种由许多神经元组成的信息处理网络具有并行分布结构。每个神经元具有许多输出，并且能够与其他神经元连接存在许多输出连接方法，每种连接方法对应（      ）。

A.一个连接权系数 B. 两个连接权系数 C. 三个连接权系数 D. 四个连接权系数

10.迭代应用先前试验得到的信息，以获得能够产生期望输出轨迹的控制输入，改善控制质量的学习控制方案是（  C ）。

A.重复学习控制 B.规则学习控制 C.迭代学习控制 D.状态学习控制

四、多项选择题

1.人工智能的主要学派有( ACD ）。

A.符号主义 B.活动主义 C.连接主义 D.行为主义 

2.多真体系统的研究过程中，适应不同的应用环境而从不同角度提出了多种类型的多真体模型包括（ABCD   ）。

A.BDI 模型 B.协商模型 C.协作规划模型 D.自协调模型

3.学习控制的四个主要功能包括（    ）。  

A.搜索 B.识别 C.记忆 D.推理

4.免疫控制的四元交集结构可看作是四个子学科的交集，其四个子学科包括（ CD ）。

A.模糊控制 B.智能控制论 C.人工免疫系统 D.生物信息学 

5.分布式人工智能系统的优点有（     ）。

A.分布性 B.连接性 C.协作性和容错性 D.开放性和独立性

6.实现学习控制系统需要三种能力即（ ABC ）。

A.性能反馈 B.记忆 C.训练 D.适应 

7.属于集成智能控制系统的有（ ACD）。

A.遗传神经控制 B.神经自适应控制 C.进化学习控制 D.模糊神经控制 

8.属于人工神经网络特性的有（     ）。

A.非线性映射 B.需进行训练学习C.适应与集成 D.可软硬件实现

9. 一个基于规则专家系统的结构组成包括（     ）。

A.知识库 B.工作存储器 C.解释器 D.推理机和外部程序

10.免疫算法是通过人工方式构造的一类优化搜索算法，其模仿机理包括（ ABCD ）。

A.生物遗传 B.生物免疫学 C.基因进化 D.基因变异

五、简答题

1.简述递阶智能机器一般层级结构及各级功能。

答：组织级用于机器推理、规划、决策、学习和记忆操作协调级是组织级和执行级间的接口 承上启下，并由人工智能和运筹学共同作用执行级是递阶智能控制的底层，要求具有较高的精度但较低的智能；它按控制论进行控制，对相关过程执行适当的控制作用。
2.简述专家控制器的设计原则。

答：1 模型描述的多样性 2 在线处理的灵巧性 3 控制策略的灵活性 4 决策机构的递阶性。
3.简述仿人控制器的智能属性。

答：
4.简述实现 NN 监督式控制的步骤。

答：（1）通过传感器和传感信息处理 调用必要的和有用的控制信息。
 （2）构造神经网络 选择 NN 类型、结构参数和学习算法等。

 （3）训练 NN 控制器 实现输入输出映射 以便进行控制。

5.简述真体的特性。

答：
六、论述题

1.试述复合智能控制及采用复合智能控制的缘由。
答：
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