机械设计原理及实验
1、 单项选择题
1.在如图所示的齿轮—凸轮轴系中，轴4称为(      )  
A零件     B.机构     C.构件     D.部件 
2.若组成运动副的两构件间的相对运动是移动，则称这 [image: ]
种运动副为(      ) 
A.转动副      B.移动副      C.球面副      D.螺旋副 
3.渐开线齿轮的齿廓曲线形状取决于(      ) 
A.分度圆      B.齿顶圆      C.齿根圆      D.基圆 
4.机构具有确定相对运动的条件是(      ) 
A.机构的自由度数目等于主动件数目   B.机构的自由度数目大于主动件数目 
C.机构的自由度数目小于主动件数目   D.机构的自由度数目大于等于主动件数目 
5.一般转速的滚动轴承计算准则为(      ) 
A.进行静强度计算    B.进行极限转速计算    C.进行疲劳寿命计算  D.进行热平衡计算 
6.柴油机曲轴中部的轴承应采用(      ) 
A.整体式滑动轴承  B. 剖分式滑动轴承  C.深沟球轴承   D.圆锥滚子轴承 
7.螺纹联接的自锁条件为(     ) 
A.螺纹升角≤当量摩擦角        B.螺纹升角>摩擦角 
C.螺纹升角≥摩擦角            D.螺纹升角≥当量摩擦角 
8.机械运转不均匀系数是用来描述机械运转不均匀程度的重要参数，其表达式为(      )
[image: ] 
9.铰链四杆机构的死点位置发生在(      ) 
A.从动件与连杆共线位置             B.从动件与机架共线位置 
C.主动件与连杆共线位置             D.主动件与机架共线位置 
10.当轴的转速较低，且只承受较大的径向载荷时，宜选用(      ) 
A.深沟球轴承     B.推力球轴承    C.圆柱滚子轴承    D.圆锥滚子轴承 
11.作单向运转的转轴，其弯曲应力的变化特征是(      ) 
A.对称循环       B.脉动循环      C.恒定不变     D.非对称循环
12.在一般机械传动中，若需要采用带传动时，应优先选用(      ) 
A.圆型带传动    B.同步带传动     C.V型带传动   D.平型带传动 
13.铰链四杆机构中，若最短杆与最长杆长度之和小于其余两杆长度之和，则为了获得曲柄摇杆机构，其机架应取(      ) 
A.最短杆   B.最短杆的相邻杆    C.最短杆的相对杆   D.任何一杆 
14.若被联接件之一厚度较大、材料较软、强度较低、需要经常装拆时，宜采用(      ) 
A.螺栓联接    B.双头螺柱联接     C.螺钉联接    D.紧定螺钉联接 
15.在凸轮机构的从动件选用等速运动规律时，其从动件的运动(      ) 
A.将产生刚性冲击            B.将产生柔性冲击   
C.没有冲击                  D.既有刚性冲击又有柔性冲击 
16. 支承件抵抗自身变形的能力称为支承件的（   ）。
A．自身刚度     B．连接刚度     C．静刚度    D．弯曲刚度 
17．具有自动交换刀具系统的数字控制机床是（    ）。
A．车削中心     B．铣削中心    C．加工中心   D．FMC 
18．普通机床主轴，一般选用中碳钢45钢或（      ）。A．16MnCn5    B．20Cr      C．40Cr     D．50钢
19.机床主运动空转时，由于传动件摩檫，搅拌，空气阻力等，使电动机消耗的部分功率，称为 （        ）。
A．切削功率       B.机械摩檫耗损功率  C.空载功率     D.额定功率。
20.把毛坯从料仓送到机床加工位置，称为     （       ）
A．上料器         B.隔料器           C.减速器        D.分路器

二、填空题
21..摇臂钻床的主要参数是________   _____.
22.在系列型譜中,结构典型,应用最广泛的,是所谓的_____    _____产品.
23.机床抗振性包括两个方面:抵抗受迫振动和_______     _____的能力.
24.传动轴通过轴承,在箱体内轴向固定的方法,有一端固定,和____     ____两类.
25.滑动导轨间隙常用_________    ____和镶条来调整.
26.链传动是依靠链轮轮齿与链节的啮合来传递运动和动力的，所以应属        传动。 
27.在一对齿轮啮合时，其大小齿轮接触应力值的关系是σH1                 σH2。 
28.蜗杆传动的效率包括三部分，其中起主要作用的是              的摩擦损耗效率。 
29.滑动轴承的转速越高，所选用的润滑油粘度越                 _。 
30.联轴器型号是根据计算转矩、转速和_                 从标准中选取的。 
三、判断题（本大题共10小题，每题2分，共20分）
31、根据渐开线性质，基圆内无渐开线，所以渐开线齿轮的齿根圆必须设计比基 圆大。 （   ）   
32、对心的曲柄滑块机构，其行程速比系数K一定等于一。 （   ）  
33、在平面机构中，一个高副引入二个约束。 （   ）   
34、在直动从动件盘形凸轮机构中，若从动件运动规律不变，增大基圆半径，  则压力角将减小 。（   ）   
35、在铰链四杆机构中，只要满足杆长和条件，则该机构一定有曲柄存在。（   ）
36、滚子从动件盘形凸轮的实际轮廓曲线是理论轮廓曲线的等距曲线。 （   ）37、在机械运动中，总是有摩擦力存在，因此，机械功总有一部分消耗在克服摩 擦力上。 （   ）   
38、任何机构的从动件系统的自由度都等于零。（   ）   
39、一对直齿轮啮合传动，模数越大，重合度也越大。 （   ）   
40、在铰链四杆机构中，若以曲柄为原动件时，机构会出现死点位置。（   ）
四、问答题（本大题共3小题，每题10分，共30分）
41．主轴箱设计中，为什么要遵循“传动副前多后少”的原则 ？
42．工业机器人与机床，在基本功能和工作原理上有何异同？
43.在生产线专用机床的总体设计中，“三图一卡”的设计工作指的是什么 ?
44.高新技术的迅速发展对现代企业有哪些影响？ 
五、分析题
1.试分析及床主轴的前轴承精度，一般要比后轴承的精度高一级。
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一、单项选择题
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三、判断题（本大题共10小题，每题2分，共20分）
31、根据渐开线性质，基圆内无渐开线，所以渐开线齿轮的齿根圆必须设计比基 圆大。 （ F ）   
32、对心的曲柄滑块机构，其行程速比系数K一定等于一。 （ T ）  
33、曲柄的极位夹角θ越大，机构的急回特性也越显着。（  T  ）
34、在直动从动件盘形凸轮机构中，若从动件运动规律不变，增大基圆半径，  则压力角将减小 （ T ）   
35、在铰链四杆机构中，只要满足杆长和条件，则该机构一定有曲柄存在。（F ）
36、模数m表示齿轮轮齿的大小，它是没有单位的。（ F  ）
37、在机械运动中，总是有摩擦力存在，因此，机械功总有一部分消耗在克服摩 擦力上。 （ T ）   
38、任何机构的从动件系统的自由度都等于零。（ T ）   
39、一对直齿轮啮合传动，模数越大，重合度也越大。 （ F ）   
[bookmark: _GoBack]40、相啮合的蜗杆和蜗轮的螺旋角必须大小相等，旋向相反。（ F   ）

四、问答题（本大题共3小题，每题10分，共30分）
41．主轴箱设计中，为什么要遵循“传动副前多后少”的原则 ？

答：（1）主变速系统从电机到主轴，通常是降速传动。接近电机传动件转速较高，由公式  M=9550 可知。传动的转矩较小，尺寸小些。                                    
   （2）靠近主轴转速小，转矩大，尺寸大。              
   （3）拟定主轴变速系统时，尽可能将传动副较多的变速组安排在前面，将传动副较少的变速组安排在后面，以减小变速箱的尺寸。

42.工业机器人与机床，在基本功能和工作原理上有何异同？
 答：工业机器人与机床在基本功能和工作原理上相同之处：（1）两者都有位姿变化要求。 （2）都是通过坐标运动来实现末端执行器的位姿变化。不同之处：（1）机床以直角坐标五为主，机器人以关节形式运动为主。( 2）机床刚度、精度高，机器人刚度精度比较低。

43.在生产线专用机床的总体设计中，“三图一卡”的设计工作指的是
 什么 ?
答：(1）被加工零件图。      (2）加工示意图    
(3）机床总联系尺寸图         (4）生产计算卡 

44.答：高新技术的迅速发展改变了现代企业的：(1）产品结构；(2）生产方式；(3）生产工艺和装备；(4）生产组织结构。
五、分析题


1.答：前轴承的轴心有偏移量， 后轴承偏移量为零时，偏移量引起的主轴主端轴心偏移量为

             


  后轴承有偏移量,前轴承的轴心偏移量为零时，引起的主轴主轴端偏移量为：   
 显然，前轴承的精度比后轴承对主轴部件影响大。应精度高一级。
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