  机械配合与公差复习资料
一、填空题

1、图纸 幅面按尺寸大小可分五种，图纸幅面代号分别为（  A0）、（A1）、（A2）、（A3）、（A4）、。图框右下角必须有一栏题栏，标题栏的文字方向为（识图方向）。

2.互换性时指同一规则的零件中，不需要作（  挑选  ）或（  附加加工    ）就可以直接使用，组装成部件或整机，并能达到（  设计要求   ）。

3.加工误差可分为（ 尺寸   ）误差、（  形状   ）误差、(   位置      )误差、（  表面粗糙度   ）误差。

4.设计给定的尺寸称为（  基本尺寸      ），尺寸由（  特定单位     ）和（   过数值 ）两部分组成。

5.孔、轴的配合类型有（ 间隙   ）配合、（  过盈    ）配合和（ 过渡     ）配合三种。

6.国标对配合的组成规定了两种配合制度，即（ 基孔    ）制和（ 基轴     ）制，对中小尺寸的配合，应尽量采用（ 基孔     ）制配合。

7.一个完整的几何量测量过程包括（  被测对象        ）、（  计量单位       ）、（   测量方法        ）和（    测量精度        ）等四个要素。

8.标注尺寸的三要素是（尺寸界限）、（尺寸线）、（尺寸数字）。

9.图样中书写的汉子，数字和字母，必须做到（字体工整）、）（笔画清楚）、（间隔均匀）、（排列整齐），汉子应用（长仿宋）体书写。

10.三试图的投影规律是：主视图与俯视图（长对正）；主视图与左视图（高平齐）；俯视图与左视图（宽相等）。

二、选择题

1.尺寸公差带图中的零线表示（  C     ）尺寸线。

A、最大极限   B、最小极限   C、基本   D、实际

2.偏差是（    D   ）。

A、绝对值    B、正值     C、负值    D、代数值

3.某配合的最大间隙为30um，孔的下偏差为-11um，轴的下偏差为-16um，轴的公差为16um，则其配合公差为（   C    ）。

A、14     B、27     C、41   D、46

4. （   A   ）公差可以根据具体情况规定不同形状的公差带。

A、 直线度      B、平面度    C、圆度    D、圆柱度

5. 平行度公差，属于（   B    ）。

A、 形状公差     B、定向公差     C、定位公差    D、跳动公差

6. 检测示互换性生产的（   A  ）。

A、保证       措施    C、基础    D、原则
7. 下列说法不正确的有（   C  ）。

A、 用于精密机床的分度机构、测量仪器上的读数分度齿轮，一般要求传递运动准确

B、 用于传递动力的齿轮，一般要求载荷分布均匀
C、 用于高速传动的齿轮，一般要求载荷分布均匀
D、 低俗动力齿轮，对运动的准确性要求高
8. 测量与被测几何有一定函数关系的几何重，然后通过函数关系式运算，获得该被测几何量的量值的方法，称为（  D   ）。

A、 相对测量法    B、被动测量法    C、综合测量法    D、间接测量法

9. 滚动轴承内径公差的特点是它位于以内径公称为零线的（   C   ）。

A、 上方且基本偏差为零    B、上方且基本偏差为正值

B、 下方且基本偏差为零    D、下方且基本偏差为负值

10. 按JJG146-1994的规定，量块的制造精度分为（  D  ）。

A、1，2，3，4，5，6共六级       B、0，1，2，3，4，5共五级

C、00，0，1，2，3，4共六级       D、00，0，K,1,2,3共六级

11. 最大实体要求适用于（  A    ）。

A、 需要保护可装配性的场合       

B、需要保证较严格配合要求的场合

C、需要保护零件强度和最小壁厚的场合

D、尺寸公差和形位公差要求的精度相差很大的场合

13.下列四个形位公差特征项目中公差带形状与径向全第跳动公差带撞相同的哪个公差项目是（  B   ）。

A、圆度      B、圆柱度    C、同轴度     D、位置度

14.孔的最小实体尺寸是其（  A  ）。

A、最大极限尺寸     B、最小极限尺寸    C、基本尺寸   D、实际尺寸

15.工件为（    A ）时需要校对量规。

A、轴     B、孔     C、孔和轴

16.允许尺寸变化的两个界限称为（   C  ）。

A、基本尺寸    B、实际尺寸    C、极限尺寸

17.最小极限尺寸减其基本尺寸所得的代数差叫（   C  ）。

A、实际偏差     B、上偏差    C、下偏差

18.可能具有间隙或过盈的配合叫（   B  ）配合。

A、间隙   B、过渡    C、过渡或过盈

19.在图样上形位公差框格应该（     C   ）放置。

A、垂直     B、倾斜     C、水平

20.在基本评定参数中，标准优先选用（   A  ）。

A、Ra     B、Rz      C、Ry

三、判断题

1. 选用优先数列时，应按照先疏后密的规则进行选取，以避免规格过多。 （ √ ）

2. 选择较大的测量力，有利于提高测量的精确度和灵敏度。 ( ╳)

3. 对一被测值进行大量重复测量时其产生的随机误差完全服从正态分布规律。 ( √ )

4. 某圆柱面的圆柱度公差为 0.03 mm，那么该圆柱面对基准轴线的径向全跳动公差不 小于 0.03mm。（ ╳ ）

5. 公差带代号由基本偏差为一定的轴的公差带与不同基本。（   √   ）

6. 表面粗糙度属微观几何形状误差。（   √ ）
7. 互相配合的孔和轴称为配合。（   ╳    ）

8. 移出剖面的轮廓线用粗实线。（  √   ）

9. 重合剖面的轮廓线用细实线。（   √    ）

10.公差分正公差、负公差。（    ╳   ）
四、简答题

1.什么时公差原则？分别包括哪些内容？

答：
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2.什么叫互换性?为什么说互换性已成为现代机械制造业中一个普遍遵守原则？列举互换性应用实例。

答：
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1. 按互换程度来分，互换性可分为哪两类》它们有何区别？各适用于什么场合？

答:
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2. 量块的作用是什么？其结构上有何特点

答：
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3. 说明分度间距与分度值；示值范围与测量范围；示值误差与修正值有何区别？

答：
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五、分析题

1.如图所示一轮系传动装置，已知输入轴上主动蜗杆1的转速为n1，输出轴上齿轮6的转速为n6，转向如图所示。为了使中间轴Ⅱ、Ⅲ上的轴向力相互抵消一部分。试确定：

①齿轮3和齿轮4的螺旋线方向；

②画出蜗杆1转向。
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③画出蜗轮2及齿轮3在啮合点处的受力方向，各用三个分力表示。

答：

答：齿轮3左转齿轮4右转
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