机电传动控制复习资料
一、单项选择题
1.机电传动的目的是将电能转换为（   A  ）。
A. 机械能		B. 动能	C. 势能	D. 液压能
2.多轴拖动系统中飞轮转矩可根据以下哪种原则折算到电动机轴上？（B	）
A.机械能守恒	B.	动能守恒	C. 功率守恒	D. 动量守恒
3.恒转矩型机械特性的特点是负载转矩为	（ A	）。
A.常数	 B. 在一定范围内变化	C. 随转速增加而正比增加	D. 实数
4.为改变三相电机转动方向，常采用以下哪种措施？（  A	  ）
A.对调任两根电源	B.改变通电相序	
C.改变转子电流方向	D.改变定子绕线方式
5根据转矩正方向的约定，恒转矩型机械特性中，反抗转矩与转速	n 的符号关系是（ A	 ）。 
A.恒相同	B.恒相反   C.取决于电机工作状态	 D.跟机械特性有关
6.恒转矩型机械特性中，反抗转矩的方向与运动方向的关系是（ B	）。
A.恒相同	B. 恒 相反 	C.取决于电机工作状态	D.跟机械特性有关
7.改变三相异步电动机定子电源频率，则电机输出最大转矩将（  C	）。
A.不变	B.增加	  C.降低	  D.急速增加
8.多轴拖动系统中各转动部分的转动惯量可根据以下哪种原则折算到电动机轴上？（  B	）
A.机械能守恒	   B.动能守恒	   C.功率守恒	   D.动量守恒
9.随转速 n 的增加，直线型机械特性的负载转矩将（  D	 ）。
A.成抛物线变化	B.成正比减小	C.不变	       D.成正比增加二	
10.降低电枢电压，直流电动机的理想空载转速将（  C	）。
A.不变      	B.增加	          C.降低	       D.取决于励磁磁通
11.直流电动机的电动势E与其电枢电流I a的方向关系是（  B ）。
A.相同	                                  B.相反	
C.启动时相同，运行时相反	             D.启动时相反，运行时相同
12.在直流电动机电枢回路中串接附加电阻，电动机特性将（  C	）。
A.不变 	B.变硬	  C.变软	D.绝对硬
13.旋转磁场的旋转方向与三相异步电动机三相电流相序的关系是	（ A ）。
A.一致	B.  相反	C.相差 120 度	 D.相 差 90 度
14.降低电动机电源电压，则临界转差率将（  A	）。
A.不变 	B.增加	 C.降低	D.急速增加
15.三相异步电动机	Y连接降压启动时的启动转矩是△连接直接启动时的	（  A	）。
A.1/3	  B.1/2	C.相等 	D.1/4
16.我国标准工业电流频率为（  C	）。
A.220Hz	  B.60Hz	C.50Hz	  D.380Hz
17.三相异步电动机定子上所加电压增加1倍，则电机输出最大转矩增加	（  D ）。
A. 1  倍	B. 2  倍	C. 3  倍	D. 4 倍
18.我国标准工业电流频率为（  C	）。
A.220Hz	  B.60Hz	C.50Hz	  D.380Hz
19.改变电动机供电电压的调速方式属于（ B	）。
A.恒转矩调速	 B.恒功率调速	C.匀速调速	  D.平稳调速
20.三相异步电动机的最大转矩与定子每相绕组上所加电压的几次方成正比？	（  B ）。
A. 1	B. 2	C. 3	D. 4
21.在三相异步电动机转子电路串联电阻，则电机输出最大转矩将（ C ）。
A.不变	B.  增加	C.  降低	D. 急速增加
22.同步电机的最大特点是转速（  A ）。
A. 恒定	B. 比同步转速大	C.比同步转速小	D. 不受限制
23.我国标准工业电流频率为（  C	）。
A.220Hz	  B.60Hz	C.50Hz	  D.380Hz
24.改变三相异步电动机定子电源频率，则电机输出最大转矩将（  C	）。
A.不变	B.增加	  C.降低	  D.急速增加
二、多项选择题 
1.机电传动的发展大体上经历哪几个阶段？（ A B C ）。
A.成组拖动	B.	单电动机拖动	C.	多电动机拖动	
D.	单组多动	E.	复合拖动
2.根据负载转矩与运动方向的关系，可以将恒转矩型的负载转矩分为（ A B ）。
A.反抗转矩	B.  位能转矩	C.  动能转矩	
D.	拖动转矩	E. 制动转矩
3.根据机械特性硬度值的不同，可将电动机机械特性分为（  A B C ）。
A.绝对硬特性	B.  硬特性	C.  软特性	D.  绝对软特性	E. 综合特性
4.按励磁方式，直流电动机可分为（ ABCD ）。
A.他励电动机	B.并励电动机	C.串励电动机	
D.复励电动机	E.外励电动机
5.根据输入、输出总点数和功能，PLC一般大致分为（  ABC ）。
A.小型机 B.中型机 C.大型机D.微小型E.超高档四	
6.根据他励直流电动机机械特性方程，改变电机人为机械特性方式有（ABC	）。
A.改变串入电枢回路的电阻	B. 改变电枢供电电压
C.  改变主磁通	D.  改变电枢极性	E. 改变电源极性
7.为改变串励直流电机运转方向，以下措施中可行的有（ AB ）。
A.改变电枢接线极性	 B.改变励磁绕组接线极性
C.改变电源极性	    D.改变励磁磁通	    E.改变串入绕阻大小
8.三相异步电动机常使用的调速方式有	【 ABCD】
A.调压调速	         B.转子电路串电阻调速
C.改变极对数调速	      D.变频调速	    E.定子电路串电阻调速
9.对于鼠笼式异步电动机，选择电动机容量时，一般考虑的因素有	（ABC）。
A.发热情况	B.过载能力	   C.启动能力	
D.带负载能力	   E.启动电流大小
10.鼠笼式异步电动机常用启动方法有（ BCD  ）。
A.直接启动	      B.电阻或电抗器降压启动
C. Y-  △启动	   D.自耦变压器降压启动	  E.全压启动
11.以下为 PLC编程常用的表达方式的有（ABCDE）。
A.继电器梯形图	B. 逻辑功能图
C.  功能流程图	D.	逻辑代数表达式	E. 指令语句表
12.三相异步电动机常见的制动方式有（ ABC  ）。
A.反馈制动	B.反接制动  	C.能耗制动  	D.停车制动	   E.位能制动
13.两相交流伺服电动机的控制方法有（  ABC  ）。
A.幅值控制	B.相位控制	 C.幅值- 相位控制	D.频率控制	 E.脉冲控制
14.根据生产机械性质的不同，电动机的运行方式一般有（ BCD）。
A.间断工作制	B.短期工作制	C.重复短期工作制	
D.连续工作制	E.长期工作制
三、判断题 
1.机电传动的目的是将机械能转换为电能。（ × ）
2.若单轴传动系统的转动惯量TL与转速n符号相反，则表示T L为制动。（ × ）
3.若电动机产生的转矩TM与转速n符号相同，则表示T M为制动转矩。（  ×  ）
4.能耗制动不存在电机反向启动的危险。（  √	）
5.位能转矩的作用方向与运动方向相同。（ × ）
6.当动态转矩为	0 时，表示机电传动系统没有动态转矩，系统恒（匀）速运转。（ √ ）
7.反抗转矩恒与转速	n 取相反的符号。（ ×	）
8.在直流电动机电枢回路中串接的附加电阻越大，直流电机的机械特性越软。	（ √	）
9.三相异步电动机旋转磁场是定子绕组内三相电流所产生的合成磁场。	（ √	）
10.他励发电机的励磁绕组是由外部电源供电的，且励磁电流受电枢端电压或电枢电流的影响。（ ×	）
11.改变直流电动机电枢电压，直流电动机的机械特性不变。	（ √	）
12.机电时间常数m直接影响机电传动系统过渡过程的快慢，m 大，则过渡过程进行得慢。
（  √  ）
13.三相异步电动机的工作原理是基于定子旋转磁场和转子电流的相互作用（√	）
14.三相异步电动机的转矩是由旋转磁场的每极磁通与转子电流相互作用而产生的。	（√	）
15.能耗制动不存在电机反向启动的危险。（  √	）

四、简答题
1.简述机电系统稳定运行的充要条件。
答：（1）电动机的机械特性曲线	n=f （Tm）和生产机械的负载特性曲线	n=f （ TL）有交点；
（2）当转速大于平衡点所对应的转速时，Tm < TL 。
2.一般生产机械按其运动受阻力的性质来分可有哪几种类型的负载？ 
答：恒转矩型负载；离心式通风机型负载；直线型负载；恒功率型负载。

3.简述机电传动系统稳定运行的含义。
答：

4.根据他励直流电动机机械特性方程，改变电机人为机械特性方式主要有哪几种方式	?
答：（1）电枢回路中串接附加电阻；（ 2）改变电枢电压；（3）改变磁通量。

5.简述并励发电机电压能建立的条件。
答： 1）发电机的磁极要有剩磁；	2）起始励磁电流所产生的磁场的方向与剩磁场的方向相同。

6.简述直流电动机的机械特性。
答：（1）绝对硬特性；（ 2）硬特性；（ 3）软特性。
7. [bookmark: _GoBack]根据直流他励电动机处于制动状态时的外部条件和能量传递情况，试列举它的制动方式。
答：它的自动方式分为：反馈制动、反接制动、能耗制动。
8. 按励磁方式，直流发电机可分为哪几种类型？ 
答：分为：他励、并励、串励和复励。
9. 异步电动机有哪几种调速方法？各种调速方法有何优缺点？ 
答：变极对数调速；变转差率调速；变频调速。
变极对数调速是有级的；
变转差率调速不用调节同步转速，低速时电阻能耗大，效率较低；
变频调速要调节同步转速，可以从高速到低速都保持很小的转差率，效率高，调速范围广，精度高，是交流电机一种比较理想的调速方法。
10.试列举鼠笼式异步电动机常用的启动方法。
答：直接启动；电阻或电抗器降压启动；Y- △启动；自耦变压器降压启动；软启动器启动。
10. 电动机有哪几种工作方式？当电动机的实际工作方式与铭牌上标注的工作方式不一致时，应注意哪些问题？ 
答：连续工作制、短时工作制和重复短时工作制。

五、计算题 
1.已知某他励直流电动机的铭牌数据如下：PN7.5KW，UN220VPN=7.5KW，nN1500r/min,N88.5%，试求该电机的额定电流和转矩。
解：



2. 一台他励直流电动机的铭牌数据为：Pn5.5 KW，Un 110 V， In62 A ，n N1000r/ min，试绘出它的固有机械特性曲线。
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3.一台直流发电机，其部分铭牌数据如下：PN=180kW,UN=230V,n N=1450r/min,η N=89.5%，试求：
①该发电机的额定电流；
②电流保持为e额定值而电压下降为100V时，原动机的输出功率（设此时η =η N）
[image: IMG_256]
4.有-直流电动机脉宽调速系统（PWM-M）,若外加电源电压〃（£）FOOV,脉冲频率 A4000Hz＞在脉冲周期内全导通时的理想空载转速/fcF1000r/min，如要求电动机的 理想空我转速如=400r/min,问：此系统在一个脉冲周期内的导通时间（脉冲寛度） 7；应是多少？
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