
机电设备控制基础复习资料及答案
一、填空题 
1.反馈控制系统的特点是        、        、客服扰动能力强、控制精度高。

2.从机械工业应用着眼，机电控制系统可以具体划分为  伺服传动系统   、数字控制系统、   顺序控制系统   和   过程控制系统   。

3. 瞬态   和   稳态   是控制系统运行中的两种状态。

4.STD总线的56只引脚分为       、     、地址总线、控制总线和  辅助电源    等五组。

5.为保证长线传输的可靠性，主要措施有   隔离变压器隔离、光电耦合器隔离   和   双绞线隔离   等。

 6. PWM直流伺服驱动方式主要有   晶体管脉冲调速驱动    和    晶闸管调速驱动   两方式。

7.对于大型复杂的零件如机床主轴、     、凸轮轴轴颈、电动机转子轴，以及机床导轨和溜板等，采用           技术进行修复其磨损的尺寸，既不产生变形又延长使用寿命。

8.在机械制造和维修中，检验棒主要用来检查   主轴及套筒类   零件的径向跳动、   轴向窜动     、同轴度及其与导轨的平行度。

9.对于受载不大但要求较高的齿轮，单个齿折断，可用镶    单个齿   的方法修复。

10.在给定平面内，包容实际线的两平行直线的    最小    区域宽度即为直线度误差。

二、选择题 
1.吊车在匀速提升重物时，对电机而言，其负载的机械特性属于（  C  ）。

A.恒功率


 B.直线型             C.恒转矩

    D.离心机型

2.下列不属于控制系统的性能指标有：（    ）。    

A.时域性能指标                        B.频域性能指标

C.空间性能指标                        D.综合性能指标

3.下面四个电力电子器件中，属于全控型电力电子器件的是（     ）。

A．二极管       B.单向晶闸管          C.双向晶闸管     D.IGBT

4.单相全波整流电路存在有源逆变的若干基本条件中，不包括（  D  ）。

A.必须是全控桥




       B.负载必须具有较大感


C.控制角α>90°




       D.必须有续流二极管

5.直流调速系统中用以补偿电枢电阻压降引起的转速波动的环节是（ B  ）。 

A.电压负反馈






B.电流正反馈

C.电流截止负反馈





D.电压微分负反馈

6.普通三相异步电动机作为变频电机使用，则不宜在很低转速长期运行，因为（  A ）。

A.发热量大，散热条件差




B.伴随额定电压下降，输出功率低

C.异步电机在低速时功率因数低


D.最大转矩降低，易堵转

7.电机的反馈制动是指（    ）。

A.通过测速发电机的反馈信号，控制好制动速度


    

B.通过速度继电器的反馈作用，在电机速度接近零时恰好撤消制动力矩

C.电机速度降低的过程中，电机绕组中有电能反馈到电源

D.电机制动时，动能转变为电能消耗在外部电阻上

8.下列不属于干扰的作用方式的是（  D  ）。

A.串模干扰

 B.共模干扰      C.长线传输干扰

 D.短线传输干扰

9.下列属于屏蔽形式的是（  A  ）。             

A.微波屏蔽

 B.电磁屏蔽      C.静电屏蔽

     D.低频率屏蔽

10.下列不是常见滤波形式的是（  B  ）。

A. RC型

 B.RL型          C.LC型

         D.双T型

三、判断题 
（ x  ）1.大、中型项目应单独编制项目管理实施规划；承包人的项目管理实施规划可以用施工组织设计或质量计划直接代替，并满足项目管理实施规划的要求。

（   ）2.任何组织编制项目管理规划，都应该遵照项目管理规划大纲编制程序。

（ (  ）3.项目管理实施规划管理应进行跟踪检查和必要的调整。

（  ）4.通过施工组织设计，可以根据具体工程的特定条件，拟订施工方案，确定施工顺序、施工方法、技术组织措施，可以保证拟建工程按照预定的工期完成，可以在开工前了解到所需资源的数量及其使用的先后顺序，合理安排施工现场布置。

（ x  ）5.实施的施工组织设计是以招标文件为依据编制，是指导施工全过程中各项施工活动的技术综合性文件。

（ (  ）6.施工方案编写程序为：明确需求→确定目标→分析与综合→评价→优化→提供方案→审核批准。
（    ）7.施工方案经济评价的常用方法是综合评价法，综合评价法公式中n代表“评价值”。

（ (  ）8.机电安装工程施工方案进行技术经济比较的目的是为了择优选用。

（ x  ）9.施工总平面应根据施工总平面图设计的依据和施工总平面图的内容来布置，布置时不需要符合施工管理流程。

（ (  ）10.施工总平面图一般设计步骤为：起重机的位置→设备组合、加工及堆放场地→设备库区、材料库区→交通运输→办公、生活等临时设施→供水、供电、供热线路→计算经济指标→综合对比评价→修改及制图。

四、问答题
1.试正确画出反馈控制系统方框图，标出各处信号，指出向前通路和反馈通路。

答：
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箭头表示信号传递的方向，它是单向不可逆的。信号从输入端沿箭头方向到达输出端的传递路径称为前向通路，系统输出量经由检测元件（反馈环节）到达输入端所经过的路径称为反馈通路。

2.试述系统稳定的充分必要条件。

答：

3.既然在电动机的主电路中装有熔断器，为什么还要装热继电器？装有热继电器是否可以不装熔断器？为什么？

答：不可以。 熔断器是串接在被保护的电路中，当电路发生短路或严重过载时，它的熔体能迅速自动熔断，切断电路，保护导线和电气设备不致损坏。

而热继电器由于热惯性，当电路短路时不能立即动作使电路迅速断开，因此，不能作短路保护。
4.巡回检查系统由哪些功能？及温度巡回检测器的硬件基本组成。

答：（1）对被参数性能周期性的或选择性的进行检测，采用数字显示并能定期打印制表或召唤制表。选点测量显示、召唤制表可通过相应的按键操作实现。

   （2）能及时反映被测参数越限情况，越限时进行声光报警，并指出报警点的位置。

温度巡回检测器的硬件基本组成：单片机系统、A/D转换器及接口、检测点的一次元件。
5.简述变速积分PID控制的优点。

答：（1）完全消除了积分饱和现象。

   （2）大大减少了超调量，可很容易使系统稳定。

   （3）适应能力强，某些用标准PID控制不理想的过程，可采用此种算法。

   （4）参数整定容易，各参数间的相互影响减小了。
五、设计题 
 1.设计一条自动运输线的继电——接触器控制电路，由两台鼠笼式异步电动机拖动，1M拖动皮带运输机，2M拖动卸料机，要求： 
1）1M先启动，经一段时间后2M才允许启动；

2）2M停止后，才允许1M停止。

答：
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2.试用F—40M型PLC设计一台小于10KW的三相鼠笼式异步电动机正反转的控制程序，要求：

1）绘出主电路      2）绘出PLC的实际接线图

3）绘出PLC的梯形图      4）写出PLC的指令程序

答：
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