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函授（业余）教育 作业
课程名称：汇编语言
填空题

1.IP称为__________，它用来存放代码段中的_________________。

2.SP称为___________，它用来存放当前栈顶的_____________。

3.堆栈是按_____________原理工作的一块存储区。

4.OFFSET操作符的功能是 ___________ ；SEG的功能是 ___________ 。

5.宏定义是由一对宏汇编伪指令___________和___________来完成。

6.8086的地址总线有  20  位，其寻址范围为 00000H～0FFFFFH 。

7.将十进制数686化为十六进制是___________，将十进制数101化为二进制是___________ 。

8.在8086CPU中，既可作为八位又可作为十六位寄存器使用的寄存器为___________、___________、___________、___________。

9.指令中所用到的操作数可存放于___________，___________或 ___________中。

二、分析题
1.指出下面指令的错误。

(1)MOV CX, DL






(2)MOV IP, AX                          
(3)MOV ES,1234H






(4)MOV ES,DS





   
(5)MOV AL,300






(6)MOV [SP],AX





   
(7)MOV AX, BX+DI





(8)MOV 20H,AH





   

(9)XCHG [SI], 30H





(10)POP CS                             
(11)IN AL,3FCH                          

2.分别用一条汇编语言指令完成如下功能。

(1)把BX寄存器和DX寄存的内容相加，结果存入DX寄存器；

(2)用AL寄存器的内容与寄存器BX和SI的基址变址寻址方式的存储器的一个字节相减，结果送到AL中；
(3)用BX和位移量0B2H的寄存器相对寻址方式，把存储器中的一个字和CX寄存器的内容相加，并把结果送回存储器中；

3.画图说明下列语句分配的存储空间以及初始化的数据值。

BYTE_VAR DB ‘ABC’, 10,10H, ‘EF’,2 DUP(-1,?,3 DUP(4))

4.下列程序段完成什么工作?

DAT1  DB  30  DUP(?)

DAT2  DB  10  DUP(?)

      ┇
       MOV  CX，10

       MOV  BX，20

       MOV  SI，0

       MOV  DI，0

NEXT：MOV  AL，DAT1［BX］［SI］

       MOV  DAT2［DI］，AL

       INC  SI

       INC  DI

       LOOP  NEXT
5.试分析下面程序段的功能是什么?

      CMP  AL，‘A’

      JC  OTHER

      CMP  AL，‘Z’+1

      JNC  OTHER

      JMP  LETTER

              ┇
OTHER：     ┇
LETTER：     ┇
6.设(DS)=2000H, (ES)=3000H (SS)=4000H, (BX)=1000H, (BP)=1000H, (SI)=0001H (DI)=0002H (21000H)=1234H, (21002H)=5678H, (31000H)=9ABCH, (31002H)=0DEF0H (41000H)=3456H, (41002H)=789AH,计算下列各指令中源操作数的物理地址，并指出指令执行后AX寄存器的内容。

1.MOV AX, ES:[1000H]      物理地址          (AX)=         
2.MOV AX, [BX]           物理地址          (AX)=         

三、程序设计

1.试编写出把DX、AX中的双字右移四位的程序段。

2.求两个数的平均值。这两个数分别放在X单元和Y单元中，而平均值放在Z单元中。

函授（业余）教育 作业参考答案
课程名称：汇编语言
填空题

1.IP称为_指令指针_，它用来存放代码段中的_偏移地址_______。

2.SP称为_堆栈指针_______，它用来存放当前栈顶的__偏移地址__。

3.堆栈是按_先进后出__原理工作的一块存储区。
4.OFFSET操作符的功能是 返回偏移量  ；SEG的功能是  返回段基址  。

5.宏定义是由一对宏汇编伪指令   MACRO               和     ENDM   来完成。

6.8086的地址总线有  20  位，其寻址范围为 00000H～0FFFFFH 。

7. 将十进制数686化为十六进制是 2AEH ，将十进制数101化为二进制是1100101B 。
8.在8086CPU中，既可作为八位又可作为十六位寄存器使用的寄存器为__AX_____、__BX______、___CX_____、___DX_____。

9.指令中所用到的操作数可存放于 立即数  ，寄存器或 存储器 中。

分析题

1.指出下面指令的错误。

(1)MOV CX, DL
操作数类型不匹配    
(2)MOV IP, AX  IP不能作为操作数        
(3)MOV ES,1234H不能直接给段寄存器赋值 (4)MOV ES,DS段寄存器间不能直接数据传送
(5)MOV AL,300
操作数类型不匹配

(6)MOV [SP],AX SP不能作间接寻址寄存器   
(7)MOV AX, BX+DI源操作数寻址方式格式不对(8)MOV 20H,AH立即数不能作目的操作数

(9)XCHG [SI], 30H
操作数类型不明确   (10)POP CS  CS不能作为POP的操作数     
(11)IN AL,3FCH 端口号要么为8位立即数，要么为DX 
2.分别用一条汇编语言指令完成如下功能。

(1)把BX寄存器和DX寄存的内容相加，结果存入DX寄存器；

ADD DX,BX

(2)用AL寄存器的内容与寄存器BX和SI的基址变址寻址方式的存储器的一个字节相减，结果送到AL中；

SUB AL，[BX][SI]

(3)用BX和位移量0B2H的寄存器相对寻址方式，把存储器中的一个字和CX寄存器的内容相加，并把结果送回存储器中；

ADD CX,[BX+0B2H]

3.画图说明下列语句分配的存储空间以及初始化的数据值。

BYTE_VAR DB ‘ABC’, 10,10H, ‘EF’,2 DUP(-1,?,3 DUP(4))
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	04H
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4.列程序段完成什么工作?

DAT1  DB  30  DUP(?)

DAT2  DB  10  DUP(?)

      ┇

       MOV  CX，10

       MOV  BX，20

       MOV  SI，0

       MOV  DI，0

NEXT：MOV  AL，DAT1［BX］［SI］

       MOV  DAT2［DI］，AL

       INC  SI

       INC  DI

       LOOP  NEXT

把DAT1中最后10个字节的数传送到DAT2中

5.试分析下面程序段的功能是什么?

      CMP  AL，‘A’

      JC  OTHER

      CMP  AL，‘Z’+1

      JNC  OTHER

      JMP  LETTER

              ┇

OTHER：     ┇

LETTER：     ┇

判断AL中的内容，如果是大写字母，则跳转到LETTER，否则跳转到OTHER

6.MOV AX, ES:[1000H]     物理地址 31000H  (AX)= 9ABCH 
2.MOV AX, [BX]           物理地址  21000H  (AX)=  1234H 

三、程序设计

1、试编写出把DX、AX中的双字右移四位的程序段。

mov cx, 4

looper:

shr dx,1

rcl ax,1

loop looper

2、求两个数的平均值。这两个数分别放在X单元和Y单元中，而平均值放在Z单元中。

DATA  SEGMENT


X  
DB  8CH


Y  
DB  64H


Z
DB ?

DATA  ENDS

STACK
SEGMENT stack



        st DW  20H  DUP(0)


stackbottom  dw   $-st

STACK
ENDS

CODE
SEGMENT


MAIN
PROC  FAR




ASSUME  CS:CODE 




          ASSUME   DS:DATA




ASSUME  SS:STACK


START:
PUSH  DS




MOV   AX,  0




PUSH  AX




MOV   AX,  DATA




MOV   DS,  AX




MOV   AX,  STACK




MOV   SS,  AX




MOV   SP, stackbottom




MOV   AL,  X




ADD   AL,  Y




MOV   AH,  0




ADC    AH,  AH




SHR    AX,  1




MOV   Z,  AL




RET




MAIN
ENDP



CODE
ENDS
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