
测试技术-题库

1、信息是信息论中的一个术语，常常把（）中有意义的内容称为信息。

A、 视频

B、 音频

C、 都不是

D、 消息

答案： D

2、（）是以适合于通信、存储或处理的形式来表示的知识或消息。指客观世

界物质运动的内容。

A、 视频

B、 信息

C、 都不是

D、 消息

答案： B

3、（）是为了获得特定的有用信息，而信息是以信号形式表现出来的。

A、 测试

B、 信息

C、 都不是

D、 消息

答案： A

4、数字信号则是一系列（）的电脉冲，可以利用其某一瞬间的状态来表示要

传输的数据。

A、 聚合

B、 分散

C、 离散

D、 都不是

答案： C

5、测量是指以确定（）的量值为目的而进行的实验过程。

A、 前期对象



B、 最终结果

C、 都不是

D、 被测对象

答案： D

6、信息处理是指人们把已经获得到的信息进行加工、运算、分析或综合，以

便进行预报、报警、检测、计量、保护、控制、调度和管理等等，以期达到预

防自然灾害、预报事故、提高劳动生产率、（）、顺利进行科学实验、进行文

明生产和科学管理等目的

A、 前期对象

B、 最终结果

C、 都不是

D、 正确计量、改善产品质量

答案： D

7、通过（）手段，对研究对象中的有关信号，作出比较客观、准确地描述，

使人们对其有一个恰当的全面地认识，并达到进一步改造和控制研究对象的目

的。

A、 收集数据

B、 调查

C、 都不是

D、 测试

答案： D

8、（），使工程测试人员了解被测对象的特征参数，以便深入了解被测对象

的内在的物理本质。为正确选用和设计测试系统提供依据。

A、 信息过滤

B、 分析被测信号类别

C、 构成及特征参数

D、 信息渗透

答案： BCD

9、测量包括两方面的内容分别是（）

A、 信息筛选

B、 信息的提取(信号获取、信号采集、测试)



C、 信息的处理(信号处理、特征提取)

D、 信息过滤

答案： BC

10、模拟信号是随时间连续变化的（），可以利用其某个参量(如幅度、频率

或相位等)来表示要传输的数据

A、 电阻

B、 电流

C、 电压

D、 电磁波

答案： BCD

11、信息处理是指人们把已经获得到的信息进行（）或综合，以便进行预报、

报警、检测、计量、保护、控制、调度和管理等等

A、 终止

B、 加工

C、 运算

D、 分析

答案： BCD

12、在满足以下两个基本条件下才能实施测量包括（）

A、 终止

B、 测量标准必须通过协议事先确定，精确已知;

C、 被测量必须有明确的定义，工作稳定，经得起检验。

D、 分析

答案： BC

13、从本质上讲，测量过程一-方面是（），另一-方面是（）。

A、 收集数据

B、 采集和表达被测量物理量

C、 与标准比较

D、 比较

答案： BC

14、对应于模拟数据和数字数据，信号也可分为（）。



A、 文字信号

B、 模拟信号

C、 数字信号

D、 信号

答案： BC

15、测试是具有（），测试是人们借助于一定的装置，获取被测对象有关信息

的过程。

A、 试验性质的测量

B、 是测量与试验的概括

C、 数字信号

D、 信号

答案： ABC

16、通过测试手段，对研究对象中的有关信号，作出比较客观、准确地描述，

使人们对其有一个恰当的全面地认识，并达到进一步（）研究对象的目的

A、 收集数据

B、 采集

C、 改造

D、 控制

答案： ABC

17、测试技术的基本任务包括（）

A、 为产品质量和性能提供客观评价、分析故障根源、监测设备运行、为新定

律新理论提出和论证提供实验依据。

B、 分析被测信号类别、构成及特征参数，使工程测试人员了解被测对象的特

征参数，以便深入了解被测对象的内在的物理本质。为正确选用和设计测试系

统提供依据。

C、 通过测试手段，对研究对象中的有关信号，作出比较客观、准确地描述，

使人们对其有一个恰当的全面地认识，并达到进一步改造和控制研究对象的目

的。

D、 收集数据

答案： ABC

18、一个完整的测量过程必定涉及（），它们被称为测量的四要素。

A、 被测对象



B、 计量单位

C、 计量方法

D、 测量误差

答案： ABCD

19、测试技术按传感器的输出形式可以分为:（）。

答案： 机械测试技术、光学测试技术、电测技术；

20、测试技术为产品质量和性能提供客观评价、分析故障根源、监测设备运

行、为新定律新理论提出和论证提供实验依据

答案： 正确

21、测试系统是进行各种科学实验研究和生产过程参数测量必不可少的手段，

起着人的感官的作用。

答案： 正确

22、通过测试手段，对研究对象中的有关信号，作出比较客观、准确地描述，

使人们对其有一个恰当的全面地认识，并达到进一步改造和控制研究对象的目

的。

答案： 正确

23、为产品质量和性能提供客观评价、分析故障根源、监测设备运行、为新定

律新理论提出和论证提供实验依据。

答案： 正确

24、测试是具有试验性质的测量，是测量与试验的概括，测试是人们借助于一

定的装置，获取被测对象有关信息的过程。

答案： 正确

25、测试技术按传感器的输出形式可以分为:机械测试技术、光学测试技术、

电测技术。

答案： 正确

26、分析被测信号类别、构成及特征参数，使工程测试人员了解被测对象的特

征参数，以便深入了解被测对象的内在的物理本质。为正确选用和设计测试系

统提供依据。

答案： 正确

27、测试系统是进行各种科学实验研究和生产过程参数测量必不可少的手段，

起着人的感官的作用.

答案： 正确



28、在满足哪两个基本条件下才能实施测量？

答案： 测量标准必须通过协议事先确定，精确已知;被测量必须有明确的定

义，工作稳定，经得起检验。

29、在线测试是与实际情况更接近一致的测试方式。特别是（）系统，必须在

现场实时条件下进行检测。

A、 自动化过程

B、 控制与检测

C、 自动化过程的控制与检测

D、 都不是

答案： C

30、（）是表示传感器经过长期使用以后，其输出特性不发生变化的性能。影

响传感器稳定性的因素是时间与环境。

A、 都不是

B、 活动性

C、 自由性

D、 稳定性

答案： D

31、传感器的响应特性是指在所测（）范围内，保持不失真的测量条件。实际

上传感器的响应总不可避免地有一定延迟，但总希望延迟的时间越短越好。

A、 都不是

B、 数据

C、 时间

D、 频率

答案： D

32、传感器工作在线性区域内，是保证测量（）的基本条件

A、 活动性

B、 自由性

C、 准确性

D、 精确度

答案： D



33、（）又称理论线性度，其参考直线事先规定好的，与实际标定过程和标定

结果无关，通常该线过坐标原点。

A、 非线性误差

B、 最小二乘法线性度(独立线性度)

C、 端基线性度:

D、 绝对线性度

答案： D

34、（）使总偏差的平方和最小所拟合的直线作为参考直线所获得的线性度。

A、 非线性误差

B、 最小二乘法线性度(独立线性度)

C、 端基线性度:

D、 绝对线性度

答案： B

35、（）参考直线是通过标定过程获得的两个端点的连线

A、 非线性误差

B、 最小二乘法线性度(独立线性度)

C、 端基线性度:

D、 绝对线性度

答案： C

36、（）实际特性曲线与拟合直线之间的偏差。与拟合直线(基准直线)有关。

A、 非线性误差

B、 最小二乘法线性度(独立线性度)

C、 端基线性度:

D、 绝对线性度

答案： A

37、当传感器的输出、输入量的量纲（）时，灵敏度可理解为放大倍数。

A、 都不是

B、 类似

C、 相反

D、 相同



答案： D

38、传感器在稳态下输出变化量与引起此变化的输入变化量之比称为（），

A、 活动性

B、 自由性

C、 准确性

D、 灵敏度

答案： D

39、因为（）越高，意味着传感器所能感知的变化量越小，被测量稍有一微小

变化时，传感器就有较大的输出。

A、 活动性

B、 灵敏度

C、 准确性

D、 精确度

答案： B

40、我们通常所说的信号不失真，是指（）的输出波形与输入信号的波形精确

地一致

A、 时间

B、 数据

C、 信息的处理(信号处理、特征提取)

D、 系统

答案： D

41、（）组成的机械系统是一个典型的二阶系统

A、 时间

B、 弹簧

C、 质量

D、 阻尼

答案： ABCD

42、在频域内，系统的（）三者之间的关系为)Y(s)= H(s)X($)

A、 输入

B、 输出



C、 传递函数

D、 阻尼

答案： ABCD

43、稳定性是表示传感器经过长期使用以后，其输出特性不发生变化的性能。

影响传感器稳定性的因素是（）。

A、 时间

B、 环境

C、 温度

D、 人工

答案： AB

44、在时域内，系统的（）三者之间的关系为: y(t)= h(t)* x(1)

A、 输入

B、 输出

C、 传递函数

D、 脉冲响应函数

答案： ABD

45、在确定灵敏度时，要考虑以下几个问题包括（）

A、 炅敏度过高引起的干扰问题

B、 交叉灵敏度问题。

C、 量程范围。

D、 实际问题

答案： ABC

46、直线担合方法有:理论报合，()()。

A、 过零旋转拟合

B、 端点连线拟合

C、 端名平移担合

D、 移动拟合

答案： ABC

47、按传感器的工作原理分为（）



A、 机械式

B、 电气式

C、 光学式

D、 流体式

答案： ABCD

48、被测量值处于稳定状态时，传感器输出与输入关系。衡量测量系统静态特

性的主要指标有:非线性、（）及量程等。

A、 迟滞性

B、 重复性

C、 灵敏度

D、 分辨力

答案： ABCD

49、当传感器的（）的量纲相同时，灵敏度可理解为放大倍数。

A、 输入

B、 输出

C、 传递函数

D、 脉冲响应函数

答案： AB

50、化学型基于化学效应包括（）

A、 生物化学

B、 化学吸附

C、 化学

D、 选择性化学反应

答案： BD

51、被测量值处于稳定状态时，传感器输出与输入关系。衡量测量系统静态特

性的主要指标有:非线性、迟滞性、重复性、灵敏度、分辨力及量程等。

答案： 正确

52、电容式压力传感器，则经过压力>膜片弹性变形(位移)-→电容变化的转换

过程。此时膜片是一个由机械量→机械量的换能件，由它实现第一次变换;它

同时与另一极板构成电容器，用来完成第二次转换。



答案： 正确

53、静态灵敏度是单位输入变化所引起的输出变化。

答案： 正确

54、灵敏度高，输入和输出之间应具有较好的线性关系;噪声小，并且具有抗

外部噪声的性能;

答案： 正确

55、灵敏度高的优点是什么？

答案： 灵敏度高，输入和输出之间应具有较好的线性关系;噪声小，并且具有

抗外部噪声的性能;滞后、漂移误差小;动态特性 良好;在接入测量系统时，对

被测量不产生影响;功耗小，复现性好，有互换性;

56、（）一表示线段每单位长度的平均伸长

A、 应变

B、 “压阻效应”

C、 应变效应

D、 平均应变

答案： D

57、逐渐缩短这一线段 MN 点间的距离，使之趋近于零，则平均应变的极限就

称为 M 点沿 MN方向的线应变，简称（）。

A、 应变

B、 “压阻效应”

C、 应变效应

D、 平均应变

答案： A

58、半导体应变片 Semiconductor strain gauge 工作原理是基于半导体材

料的（）。

A、 应变

B、 “压阻效应”

C、 应变效应

D、 平均应变

答案： B



59、属电阻应变片 Metal resistance strain gauge 常用的金属电阻应变

片有丝式和箔式两种。其工作原理都是基于金属的（）。

A、 应变

B、 “压阻效应”

C、 应变效应

D、 平均应变

答案： C

60、（）是感受被测量的大小并输出相对应的可用输出信号的器件或装置。

A、 处理器

B、 接收器

C、 传感器

D、 都不是

答案： C

61、（）是一种把被测量转换为电阻值变化的传感器。

A、 被测物理量的变化

B、 电阻式传感器

C、 激光检测法

D、 在线检测

答案： A

62、电阻式传感器种类繁多，应用广泛，其基本原理是将（）转换成电阻值的

变化，再经相应的测量电路显示或记录被测量值的变化。

A、 被测物理量的变化

B、 电阻式传感器

C、 激光检测法

D、 在线检测

答案： B

63、在加工过程中，若要实现表面粗糙度的检测，以往的光切法、干涉法、触

针式轮廓检测法等都不能运用，而代之的是（）

A、 被测物理量的变化

B、 电阻式传感器



C、 激光检测法

D、 在线检测

答案： C

64、实现（）的新型传感器的研制，也是当前测试技术发展的一个方面。

A、 被测物理量的变化

B、 电阻式传感器

C、 激光检测法

D、 在线检测

答案： D

65、传感器中被测量的包括（）等。

A、 位移、形变

B、 力

C、 加速度

D、 湿度、温度

答案： ABCD

66、实现在线检测是比较困难的，对（）都有一-定特殊要求。

A、 位移、形变

B、 传感器

C、 测试系统

D、 湿度、温度

答案： BC

67、简单的测试系统可以只有一个模块，如玻璃管温度计。它直接将被温度变

化转化液面示值。没有（），很简单，但精度底，无法实现测量自动化。

A、 电量转换

B、 传感器

C、 分析电路

D、 湿度、温度

答案： AC

68、测试系统是一种能将被测参数转换成（）的测试设备



A、 电量转换

B、 传感器

C、 可直接观测指示

D、 等效信息

答案： CD

69、直杆在轴向拉力作用下，将引起（）的增大和横向尺寸的减小，

答案： 轴向尺寸；

70、逐渐缩短这一线段 MN 点间的距离，使之趋近于零，则（）就称为 M点沿

MN方向的线应变，简称应变

答案： 平均应变的极限；

71、半导体应变片 Semiconductor strain gauge 工作原理是基于（）的

“压阻效应”。(Piezoresistive effect)

答案： 半导体材料；

72、金属电阻应变片 Metal resistance strain gauge 常用的金属电阻应

变片有（）两种。其工作原理都是基于金属的应变效应。

答案： 丝式和箔式；

73、电阻式传感器是一种把被测量转换为（）的传感器

答案： 电阻值变化；

74、电阻式传感器种类繁多，应用广泛，其基本原理是将被测物理量的变化转

换成电阻值的变化，再经相应的测量电路显示或（）的变化。

答案： 记录被测量值；

75、在加工过程中，若要实现表面粗糙度的检测，以往的（）等都不能运用，

而代之的是激光检测法。

答案： 光切法、干涉法、触针式轮廓检测法；

76、在线测试是与实际情况更接近一-致的测试方式。特别是自动化过程的控

制与检测系统，必须在（）条件下进行检测

答案： 现场实时；

77、实现在线检测是比较困难的，对（）都有一-定特殊要求。

答案： 传感器及测试系统；

78、简单的测试系统可以只有一个模块，如（）。



答案： 玻璃管温度计；

79、测试系统是一种能将（）转换成可直接观测指示或等效信息的测试设备

答案： 被测参数；

80、应变片只是敏感元件，必须将其用（）粘贴在弹性变形基体上才能工作。

A、 胶带

B、 胶水

C、 粘结剂

D、 都不是

答案： C

81、对于（）(如构件受拉或受压)测量，可选用敏感栅尺寸较大的应变片。

A、 各种工艺因素

B、 应力集中处或构件截面变化处

C、 均匀分布单向工作应力

D、 树脂类粘结剂贴片

答案： C

82、对于（）的应力-应变测试，则用敏感栅较小的应变片为好。

A、 各种工艺因素

B、 应力集中处或构件截面变化处

C、 均匀分布单向工作应力

D、 树脂类粘结剂贴片

答案： B

83、测试由（）引起的残余应力时，由于这类应力分布较复杂而且应力梯度较

大，希望选用尺寸较小的应变花，敏感栅长度在 I -3mm 为宜。

A、 各种工艺因素

B、 应力集中处或构件截面变化处

C、 均匀分布单向工作应力

D、 树脂类粘结剂贴片

答案： A

84、（）是通过梁的弯曲变形测力， 结构简单，灵敏度比较高。



A、 梁或弹性元件

B、 柱式弹性元件

C、 环式弹性元件

D、 轮辐式弹性元件

答案： A

85、（）是通过柱式弹性元件表面的拉(压)变形测力。

A、 梁或弹性元件

B、 柱式弹性元件

C、 环式弹性元件

D、 轮辐式弹性元件

答案： B

86、（）是通过元件弯曲变形测力，结构紧凑。

A、 梁或弹性元件

B、 柱式弹性元件

C、 环式弹性元件

D、 轮辐式弹性元件

答案： C

87、（）是具有对加载方式不敏感、抗偏载、侧向稳定、外形矮等特点。

A、 梁或弹性元件

B、 柱式弹性元件

C、 剪切受力的弹性元件

D、 轮辐式弹性元件

答案： C

88、（）是通过轮幅式弹性元件受力状态可分为拉压、弯曲和剪切。

A、 梁或弹性元件

B、 柱式弹性元件

C、 环式弹性元件

D、 轮辐式弹性元件

答案： D



89、首先应注意工作温度，特别是使用()时，其固化温度可达 180°C 左右

A、 各种工艺因素

B、 应力集中处或构件截面变化处

C、 均匀分布单向工作应力

D、 树脂类粘结剂贴片

答案： A

90、工作时应选用耐（）°C以上的胶基应变片。

A、 150

B、 200

C、 250

D、 300

答案： C

91、金属箔式应变片特点包括（）

A、 金属箔与基体的接触面积大，能更好地传递变形

B、 表面积大，有利于散热，允许通过较大的电流，提高灵敏度。

C、 可以做得更小易于加工制做，适于大批量生产。

D、 测量精度较高，但价格较丝式昂贵

答案： ABCD

92、试件表面的变形是通过（）、以剪力的形式传给电阻丝。

A、 金属层

B、 球体

C、 胶层

D、 基底

答案： CD

93、根据应力类型和测点的位置选片测试平面应力或复杂状态的应变-应力

时，最好选用（）应变花

A、 四向

B、 单向

C、 双向

D、 三向



答案： CD

94、环境湿度可使应变片与构件间的（），从而造成零漂和测量误差。

A、 环境潮湿

B、 应力集中处或构件截面变化处

C、 绝缘程度降低

D、 粘贴强度下降

答案： CD

95、进行静态应力测量时，环境温度会带来较大误差，应（），以尽量降低测

量误差。

A、 各种工艺因素

B、 应力集中处或构件截面变化处

C、 选用温度补偿应变片

D、 将温度补偿片置于测量片所处温度条件下

答案： CD

96、其次是环境的湿度:在（）条件下测量时，宜选用胶基片并要采取防护措

施

A、 环境潮湿

B、 应力集中处或构件截面变化处

C、 具有腐蚀介质

D、 将温度补偿片置于测量片所处温度条件下

答案： AC

97、金属箔与基体的接触面积大，能更好地传递变形

答案： 正确

98、应变片只是敏感元件，必须将其用粘结剂粘贴在弹性变形基体上才能工

作。

答案： 正确

99、试件表面的变形是通过胶层、基底、以剪力的形式传给电阻丝。剪力分布

规律为:应变片两端剪应力最大，中间最小

答案： 正确



100、应变片粘合剂胶合的面积是其截面的上千倍，应变丝基本上可以和试件-

-起变形。

答案： 正确

101、根据应力类型和测点的位置选片测试平面应力或复杂状态的应变-应力

时，最好选用双向或三向应变花(

答案： 正确

102、对于均匀分布单向工作应力(如构件受拉或受压)测量，可选用敏感栅尺

寸较大的应变片。对于应力集中处或构件截面变化处的应力-应变测试，则用

敏感栅较小的应变片为好。

答案： 正确

103、测试由各种工艺因素引起的残余应力时，由于这类应力分布较复杂而且

应力梯度较大，希望选用尺寸较小的应变花，敏感栅长度在 I -3mm 为宜。

答案： 正确

104、首先应注意工作温度，特别是使用树脂类粘结剂贴片时，其固化温度可

达 180°C 左右

答案： 正确

105、进行静态应力测量时，环境温度会带来较大误差，应选用温度补偿应变

片，或者将温度补偿片置于测量片所处温度条件下，以尽量降低测量误差。

答案： 正确

106、环境的湿度:在环境潮湿和具有腐蚀介质条件下测量时，宜选用胶基片并

要采取防护措施，如在应变片及其周围涂蜡或其它防湿剂。

答案： 正确

107、环境湿度可使应变片与构件间的绝缘程度降低，粘贴强度下降，从而造

成零漂和测量误差。

答案： 正确

108、电阻应变片按其工作特性(如()等) 分为若干精度等级(如普通级、精密

级、高精密级等)，对测量精度要求较高者，可选用高精度等级或性能指标保

证数量较多的应变片。

A、 机械滞后量

B、 零漂量

C、 蠕变量

D、 疲劳寿命



答案： ABCD

109、环式弹性元件分为()。结构较紧凑。实际应用如切削测力仪

A、 圆环式

B、 三角式

C、 正方式

D、 八角环式

答案： AD

110、对测量精度要求较高者，可选用()的应变片。

A、 高精度等级

B、 零漂量

C、 性能指标保证数量较多

D、 疲劳寿命

答案： AC

111、在选购应变片时，一种规格的应变片，其()应尽量一致，阻值波动范围

应在 0.3-0. 5 之间。

A、 灵敏系数

B、 电阻值

C、 性能指标保证数量较多

D、 疲劳寿命

答案： AB

112、在选购应变片时，一种规格的应变片，其灵敏系数、电阻值应尽量一

致，阻值波动范围应在 0.3-0. 5 之间。

答案： 正确

113、对测量精度要求较高者，可选用高精度等级或性能指标保证数量较多的

应变片。

答案： 正确

114、由于表面各处应变都相等，这种梁应变片粘贴位置要求不严格，使用上

提供了很大便利。

答案： 正确



115、等强度悬臂梁的宽度沿长度方向是变化的。刚性固定端产生的应力最

大，挠度最小(为零)，自由端产生的应力最小(为零)，挠度最最大。

答案： 正确

116、双端固定梁比等长度悬臂梁在相同力的作用下挠度要小。

答案： 正确

117、环式弹性元件分为圆环式和八角环式。结构较紧凑。实际应用如（）

答案： 切削测力仪；

118、环式弹性元件般用于 测量 500N 以上的载荷。常见的结构形式有（）两

种。

答案： 等截环和变截面环；

119、除上述两种基本结构形式外.还有-些特殊结构的测力环。（）.其特点是

除箭头所指方向外，其他方向的刚度非常大。

答案： 八角环和平行四边形环；

120、轮幅式弹性元件受力状态可分为（）。

答案： 拉压、弯曲和剪切；

121、剪切受力的弹性元件具有对（）等特点。

答案： 加载方式不敏感、抗偏载、侧向稳定、外形矮；

122、剪切受 力的轮辐弹性元件， 八片应变片与辐条水平中心成 45方向，

分别粘贴在四根轴条的正反两面。并接成（）。

答案： 四臂受感电桥；

123、被测导体为圆柱体时，要求其直径大于（）倍涡流传|感器线圈直径，否

则，传感器的灵敏度不稳定。

A、 2

B、 3.5

C、 4

D、 5

答案： B

124、被测导体的厚度一-般要求大于（）倍的涡流穿透深度才能使用低频透射

式涡流传感器测量。

A、 2



B、 3

C、 4

D、 5

答案： A

125、探头产生的（）磁场作用于金属板的表面，由于趋肤效应，高频磁场仅

能作用在其表面的薄层内产生感应电流(涡流)

A、 高频

B、 低频

C、 中频

D、 都不是

答案： A

126、通过检测电路测出阻抗 Z 的变化量，就能检测出被测导体的（）

A、 位移量

B、 移动量

C、 消耗量

D、 都不是

答案： A

127、电涡流式传感器可用于动态非接触测量，测量范围随（）而异

A、 传感器结构尺寸

B、 线圈匝数

C、 激磁频率

D、 导磁率

答案： ABC

128、涡流式电感传感器对原始间隔要求不严格，因而调整比较方便。它结构

简单，（）等介质的影响等。

A、 安装方便

B、 灵敏度较高

C、 抗干扰能力较强

D、 不受油污

答案： ABCD



129、被测导体的（）越小，传感器的灵敏度越高。

A、 电阻率

B、 相对导磁率

C、 磁导率

D、 组成

答案： AB

130、被测物体的（）等因素都会影响测量结果。

A、 材料形状

B、 电导率

C、 磁导率

D、 组成

答案： BC

131、（）分别放在被测材料的上下，低频(音频范围)电压加到发射线圈的两

端

A、 材料形状

B、 发射线圈

C、 接收线圈

D、 组成

答案： ABC

132、感应电势 e2 的大小与被测材料的（）有关。

A、 材料形状

B、 厚度

C、 材料性质

D、 组成

答案： BC

133、被测物体的材料形状、电导率、磁导率等因素都会影响测量结果。

答案： 正确

134、被测导体的电阻率和相对导磁率越小，传感器的灵敏度越高。

答案： 正确



135、被测对象面颊大小对传感器有较大的影响。

答案： 正确

136、被测导体为圆柱体时，要求其直径大于 3.5 倍涡流传|感器线圈直径，否

则，传感器的灵敏度不稳定。

答案： 正确

137、涡流式电感传感器对原始间隔要求不严格，因而调整比较方便。它结构

简单，安装方便，灵敏度较高、抗干扰能力较强，不受油污等介质的影响等。

答案： 正确

138、涡流式电感传感器对（）要求不严格，因而调整比较方便。它结构简

单，安装方便，灵敏度较高、抗干扰能力较强，不受油污等介质的影响等。

答案： 原始间隔；

139、电涡流式传感器可用于（），测量范围随传感器结构尺寸、线圈匝数和

激磁频率而异，

答案： 动态非接触测量；

140、电涡流式传感器可用于动态非接触测量，测量范围随传感器结构尺寸、

线圈匝数和激磁频率而异，测量范围约为 2.5~250mm,其中测量（）。非线性小

于 3%。可用于动态非接触测量，分辨力可达 1 pm。

答案： 线性范围为 1.5mm；

141、（）的大小与被测材料的厚度及材料性质有关。

答案： 感应电势 e2；

142、感应电势 e2 随材料厚度 A增加按（）减小，因而可测得材料的厚度。

答案： 负指数规律；

143、被测导体的厚度一-般要求大于两倍的涡流穿透深度才能使用（）

答案： 低频透射式涡流传感器测量。；

144、发射线圈和接收线圈分别放在被测材料的上下，低频(音频范围)电压加

到发射线圈的两端后，在周围空间产生一 （），并在被测材料中产生涡流

答案： 交变磁场；

145、探头产生的高频磁场作用于金属板的表面，由于趋肤效应，高频磁场仅

能作用在其表面的薄层内产生感应电流(涡流)

答案： 正确

146、通过检测电路测出阻抗 Z 的变化量，就能检测出被测导体的位移量



答案： 正确

147、若固定其它参数，仅仅改变其中某一参数，就可以根据涡流大小测定该

参数。

答案： 正确

148、涡流的大小与金属板的电阻率、磁导率、厚度，以及金属板与线圈距

离、激励电流、角频率等参数有;关。

答案： 正确

149、把一个扁平线圈置于一金属板附近，当线圈中通以高频交变电流 i时，

线圈中便产生交变磁通中 m1o 此交变磁通通过邻近的金属板，金属板上便会感

应出电流 ie。所感应出的电流在金属内呈体分布而且是环状闭合的，故称为涡

电流或涡流。

答案： 正确

150、根据楞次定律，所感应出的涡流也产生一磁通 中 m2，其方向总是与中

m1相反，即抵抗原磁通中 m1 的变化，

答案： 正确

151、当金属板置于变化磁场中或者在磁场中运动时，在金属板中产生感应电

流，这种电流在金属体内是闭合的，所以称为涡流

答案： 正确

152、由于常采用两个次级线圈组成差动式，故又称差动变压器式传感器

(differential transducers )

答案： 正确

153、当用恒流源激励时，线圈的输出电压与铁芯的位移量有关，但是只有在

线圈中段才有可能获得较高的灵敏度和较好的线性特性。

答案： 正确

154、在自感式传感器中，虽然螺管式自感传感器的灵敏度最低，但示值范围

大、线性也较好;

答案： 正确

155、由于具备了这些优点，而灵敏度低的问题可在放大电路方面加以解决，

故目前螺管式自感传感器应用中最广泛。

答案： 正确



156、差动变气隙式电感传感器比单磁路电感传感器的总电感量和灵敏度都提

高了一倍。还可证明，线性度提高了一个数量级。线性范围△x/x=0. 3-

0. 4。

答案： 正确

157、（），因此可望得到较大的线性范围，但是由于其灵敏度较低，限制了

其应用。

答案： 在忽略气隙边缘效应的条件下，输出自感 L与 S成线性关系

158、激励电流的频率用（）表示

A、 μ

B、 w

C、 ρ

D、 W

答案： B

159、金属板的电阻率用（）表示

A、 μ

B、 w

C、 ρ

D、 W

答案： C

160、线圈匝数用（）表示

A、 μ

B、 w

C、 ρ

D、 W

答案： D

161、金属板的磁导率用（）表示

A、 μ

B、 w

C、 ρ

D、 W



答案： A

162、线圈到金属板的距离用（）表示

A、 μ

B、 δ

C、 l

D、 R

答案： B

163、激励电流的强度，用（）表示

A、 μ

B、 δ

C、 l

D、 R

答案： C

164、公式中，线圈半径用（）表示

A、 μ

B、 δ

C、 l

D、 R

答案： D

165、电容传感器的分类包括（）

A、 变极距电容传感器

B、 变面积电容传感器

C、 改变介电常数电容传感器

D、 改变介电传感器

答案： ABC

166、当（）恒定不变时，E与速度成正比，据此可以测定速度。

A、 W

B、 B

C、 1a



D、 c

答案： ABC

167、磁电感应式传感器又称磁电式传感器，是利用电磁感应原理将被测量(如

（）、转速等)转换成电信号的一种传感器。

A、 振动

B、 位移

C、 移动

D、 路程

答案： AB

168、霍尔效应是怎么产生的

答案： 霍尔效应的产生是由于运动电荷在磁场中受洛伦兹力作用的结果当洛伦

磁力等于霍尔电场力时，电荷积累达到平衡，形成霍尔电压霍尔效应。

169、准周期信号是什么？

答案： 由两种以上的周期信号合成，但其组成分量间无法找到公共周期(组成

信号的正(余)弦信号的频率比不是有理数)因而无法按某一时间间隔周而复始重

复出现

170、从信号的幅值和能量上分为（）

A、 能量信号

B、 功率信号

C、 连续信号

D、 离散信号

答案： AB

171、一些被测量，如（）等，经过传感器变换以后，常常是缓变的电信号。

A、 力

B、 位移

C、 移动

D、 路程

答案： AB

172、根据信号的连续性分为（）

A、 能量信号



B、 功率信号

C、 连续信号

D、 离散信号

答案： CD

173、为深入了解信号的物理实质，将其进行分类研究是非常必要的，从不同

角度观察信号，可分为（）

A、 随机信号

B、 简谐周期信号。

C、 连续信号

D、 离散信号

答案： ABCD

174、确定性信号:可以用（）描述其过程的信号。

A、 确定性的图形

B、 曲线

C、 明确数学关系式

D、 数字

答案： ABC

175、确定性信号中那些不具有周期重复性的信号称为非周期信号，它又可分

成（）两类

A、 随机信号

B、 准周期信号

C、 连续信号

D、 瞬态信号

答案： BD

176、在频域中，每个信号都需同时用幅频谱和相频谱来描述。

答案： 正确

177、对于连续系统和信号来说，常采用傅里叶变换和拉普拉斯变换:对于离散

系统和信号则采用 Z变换

答案： 正确



178、频域分析法将时域分析法中的微分或差分方程转换为代数方程，给问题

的分析带来了方便。

答案： 正确

179、对于连续系统和信号来说，常采用傅里叶变换和拉普拉斯变换;对于离散

系统和信号则采用 Z变换。

答案： 正确

180、由两种以上的周期信号合成，但其组成分量间无法找到公共周期(组成信

号的正(余)弦信号的频率比不是有理数)因而无法按某一时间间隔周而复始重

复出现。

答案： 正确

181、直接观察或记录到的信号，一般是以时间为独立变量的，称其为信号的

时域描述它能反映信号的幅值随时间变化的关系但不能明显揭示信号的频率组

成关系。

答案： 正确

182、分析系统时，除采用经典的微分或差分方程外，还引入单位脉冲响应和

单位序列响应的概念，借助于卷积积分的方法。

答案： 正确

183、确定性信号中那些不具有周期重复性的信号称为非周期信号，它又可分

成准周期信号和瞬态信号两类。

答案： 正确

184、准周期信号:由多个周期信号合成，但各周期信号的频率不成公倍数，其

合成信号不是周期信号。

答案： 正确

185、简单的周期信号，如正弦信号、其有单一的频率， 又称为简谐周期信

号。

答案： 正确

186、时域描述法和频域分析法这两种信号描述方法能相互转换，而且包含同

样的信息量。

答案： 正确

187、.不难看出，在时域中，两方波除彼此相对平移 4之外:其余完全一样。

但两者的幅频谱星相同，相频谱却不同。平移使各频率分量产生了 nn/2 相

角，n 为谐波次数。

答案： 正确



188、在频域中，每个信号都需同时用（）来描述。

答案： 幅频谱和相频谱；

189、反映出（）的大小。方便研究信号的频率结构和各种频率成分的幅值、

相位关系。

答案： 信号频率组成及其幅值、相角；

190、由两种以上的周期信号合成，但其组成分量间无法找到（）因而无法按

某一时间间隔周而复始重复出现。

答案： 公共周期(组成信号的正(余)弦信号的频率比不是有理数)；

191、确定性信号中那些（）称为非周期信号，它又可分成准周期信号和瞬态

信号两类。

答案： 不具有周期重复性的信号；

192、确定性信号:可以用（）或明确数学关系式描述其过程的信号。

答案： 确定性的图形、曲线；

193、简单的周期信号，如（）， 又称为简谐周期信号。

答案： 正弦信号、其有单一的频率；

194、为深入了解信号的（），将其进行分类研究是非常必要的，

答案： 物理实质；

195、直接观察或记录到的信号，一般是（）的，称其为信号的时域描述它能

反映信号的幅值随时间变化的关系但不能明显揭示信号的频率组成关系。

答案： 以时间为独立变量；

196、分析系统时，除采用经典的微分或差分方程外，还引入（）的概念，借

助于卷积积分的方法。

答案： 单位脉冲响应和单位序列响应；

197、对于连续系统和信号来说，常采用（）变换;对于离散系统和信号则采用

Z变换。

答案： 傅里叶变换和拉普拉斯；

198、频域分析法将（）转换为代数方程，给问题的分析带来了方便。

答案： 时域分析法中的微分或差分方程；


