
理论力学-题库

[1] 题型.单选题

[1] 题干.和平号是第几代空间站

[1] 正确答案.A

[1] 难易度.中

[1] 选项数.4

[1] A.三代

[1] B.四代

[1] C.五代

[1] D.一代

[2] 题型.单选题

[2] 题干.矢量在某基下对时间的导数为一（）,它在该基的坐标阵等

于矢量在该基下的坐标阵对时间的导数

[2] 正确答案.C

[2] 难易度.易

[2] 选项数.4

[2] A.变量

[2] B.固定值

[2] C.矢量

[2] D.矢量几何

[3] 题型.单选题

[3] 题干.行的（）是基的基矢量在基 e 下的坐标阵

[3] 正确答案.B

[3] 难易度.中

[3] 选项数.4

[3] A.变置

[3] B.转置



[3] C.间接

[3] D.直接

[4] 题型.单选题

[4] 题干.方向余弦阵九个元素应满足（）代数方程

[4] 正确答案.C

[4] 难易度.易

[4] 选项数.4

[4] A.四个

[4] B.两个

[4] C.六个

[4] D.三个

[5] 题型.单选题

[5] 题干.方向余弦阵：两个平面矢量基的方向余弦阵为（）的矩阵

[5] 正确答案.A

[5] 难易度.中

[5] 选项数.4

[5] A.2*2

[5] B.3*3

[5] C.4*4

[5] D.4*5

[6] 题型.单选题

[6] 题干.物体的运动是指物体在（）中的位置与姿态随时间的变化

过程。

[6] 正确答案.A

[6] 难易度.中

[6] 选项数.4

[6] A.空间



[6] B.时间

[6] C.地域

[6] D.空间地域

[7] 题型.单选题

[7] 题干.刚体是特殊的（）系

[7] 正确答案.B

[7] 难易度.易

[7] 选项数.4

[7] A.原点

[7] B.质点

[7] C.直线

[7] D.曲线

[8] 题型.单选题

[8] 题干.刚体的分类：刚体的一般运动和刚体的（）运动

[8] 正确答案.C

[8] 难易度.易

[8] 选项数.4

[8] A.三维

[8] B.二维

[8] C.平面

[8] D.四维

[9] 题型.单选题

[9] 题干.不同的连体基能描述（）位形的关系

[9] 正确答案.D

[9] 难易度.易

[9] 选项数.4

[9] A.不同刚体



[9] B.两个刚体

[9] C.三个及以上刚体

[9] D.同一刚体

[10] 题型.单选题

[10] 题干.和平号是苏联/饿罗斯的第代空间站,亦为世界上第一个

（）空间站。

[10] 正确答案.D

[10] 难易度.易

[10] 选项数.4

[10] A.永恒

[10] B.间接性

[10] C.人同行

[10] D.长久性

[11] 题型.单选题

[11] 题干.机械臂中的两臂是（）

[11] 正确答案.B

[11] 难易度.易

[11] 选项数.4

[11] A.外臂和上臂

[11] B.内臂和外臂

[11] C.上臂和下臂

[11] D.内臂和下臂

[12] 题型.单选题

[12] 题干.在研究刚体一般运动的姿态变化时（）考虑基点的移

动。

[12] 正确答案.A

[12] 难易度.易



[12] 选项数.4

[12] A.可不

[12] B.一定

[12] C.根据情况而定

[12] D.不必

[13] 题型.单选题

[13] 题干.基(刚体)b 相对于基(刚体)r 的（）等于该基(刚体)相对于

基(刚体)u 与基(刚体)u 相对于基(刚体)b 两个角速度矢量的和

[13] 正确答案.A

[13] 难易度.中

[13] 选项数.4

[13] A.角速度矢量

[13] B.夹角

[13] C.变量

[13] D.速度矢量

[14] 题型.单选题

[14] 题干.对于刚体平面运动刚体的绝对角(加)速度（）刚体相对于

动基的相对(加)角速度与刚体牵连(加)角速度之代数和

[14] 正确答案.B

[14] 难易度.中

[14] 选项数.4

[14] A.大于

[14] B.等于

[14] C.小于

[14] D.以上都不对

[15] 题型.单选题

[15] 题干.基点的位置（）



[15] 正确答案.D

[15] 难易度.中

[15] 选项数.4

[15] A.客观

[15] B.相对

[15] C.极坐标

[15] D.直角坐标

[16] 题型.单选题

[16] 题干.有时直角坐标表达式不ー定简单注意利用（）表达式。

[16] 正确答案.A

[16] 难易度.易

[16] 选项数.4

[16] A.极坐标

[16] B.直线

[16] C.X 轴

[16] D.Y 轴

[17] 题型.单选题

[17] 题干.刚体上任一点在（）上的位置仅与刚体的位形有关

[17] 正确答案.C

[17] 难易度.易

[17] 选项数.4

[17] A.参考面

[17] B.原点

[17] C.参考基

[17] D.直线上

[18] 题型.单选题

[18] 题干.刚体的平面一般运动分解为刚体的（）与刚体定轴转动



[18] 正确答案.A

[18] 难易度.易

[18] 选项数.4

[18] A.平动

[18] B.滑动

[18] C.变动

[18] D.相对

[19] 题型.单选题

[19] 题干.刚性杆 AB 长为 L,其一端 A 着地,一端 B 靠墙,可在（）运

动

[19] 正确答案.B

[19] 难易度.易

[19] 选项数.4

[19] A.圆内

[19] B.铅垂面

[19] C.垂直面

[19] D.直线上

[20] 题型.单选题

[20] 题干.基点和瞬心的连线与基点的（）垂直瞬心的位置

[20] 正确答案.B

[20] 难易度.易

[20] 选项数.4

[20] A.速度快慢

[20] B.速度矢量

[20] C.时间变化

[20] D.变动



[21] 题型.单选题

[21] 题干.瞬心定(动)轨迹每一个瞬时瞬心 S 在（）上的位置不断变

化

[21] 正确答案.D

[21] 难易度.中

[21] 选项数.4

[21] A.硬体

[21] B.固体

[21] C.残块

[21] D.刚体

[22] 题型.单选题

[22] 题干.动点在参考基上的位置取决于（）的位形与动点相对于

动基的位置

[22] 正确答案.C

[22] 难易度.易

[22] 选项数.4

[22] A.相对

[22] B.绝对

[22] C.动基

[22] D.地基

[23] 题型.简答题

[23] 题干.核心舱共有 6 个对接口，可同时与什么对接？

[23] 正确答案.A

[23] 难易度.易

[23] 选项数.1

[23] A.与多个舱段对接。



[24] 题型.简答题

[24] 题干.转动惯量和惯性积是与什么有关？

[24] 正确答案.A

[24] 难易度.易

[24] 选项数.1

[24] A.与连体基的基点位置和连体基基矢量的方位有关。

[25] 题型.简答题

[25] 题干.刚体可以是所有平行轴的转动惯量中过质点的最小。

[25] 正确答案.A

[25] 难易度.中

[25] 选项数.1

[25] A.对所有平行轴的转动惯量中过质点的最小。

[26] 题型.名词解释

[26] 题干.几何矢量

[26] 正确答案.A

[26] 难易度.易

[26] 选项数.1

[26] A.是具有方向与大小的量。

[27] 题型.名词解释

[27] 题干.矢量基

[27] 正确答案.A

[27] 难易度.易

[27] 选项数.1

[27] A.是三个相互正交的矢量构成的三维空间称为矢量基。

[28] 题型.判断题

[28] 题干.力系的平衡中力是大小相等、方向相反、相互平行的两



力构成的力系

[28] 正确答案.A

[28] 难易度.中

[28] 选项数.2

[28] A.正确

[28] B.错误

[29] 题型.判断题

[29] 题干.刚体系是由刚体组成的系统

[29] 正确答案.A

[29] 难易度.中

[29] 选项数.2

[29] A.正确

[29] B.错误

[30] 题型.判断题

[30] 题干.力系的平衡定研究对象是滑轮

[30] 正确答案.A

[30] 难易度.中

[30] 选项数.2

[30] A.正确

[30] B.错误

[31] 题型.判断题

[31] 题干.桁架是由一些细长杆在其两端连接而成的几何形状不变

的结构

[31] 正确答案.A

[31] 难易度.中

[31] 选项数.2



[31] A.正确

[31] B.错误

[32] 题型.判断题

[32] 题干.截面以截面左部分桁架为对象

[32] 正确答案.A

[32] 难易度.中

[32] 选项数.2

[32] A.正确

[32] B.错误

[33] 题型.判断题

[33] 题干.运动物体受到的干摩擦力不变

[33] 正确答案.A

[33] 难易度.中

[33] 选项数.2

[33] A.正确

[33] B.错误

[34] 题型.判断题

[34] 题干.摩擦与摩擦力是两力共线,方向相反

[34] 正确答案.A

[34] 难易度.中

[34] 选项数.2

[34] A.正确

[34] B.错误

[35] 题型.判断题

[35] 题干.物体与斜面的静摩擦因数 fs=0.2,为使物体不滑动在物体

上施加一水平力 F。



[35] 正确答案.A

[35] 难易度.中

[35] 选项数.2

[35] A.正确

[35] B.错误

[36] 题型.判断题

[36] 题干.摩擦的平衡问题是首先假定系统为平衡

[36] 正确答案.A

[36] 难易度.中

[36] 选项数.2

[36] A.正确

[36] B.错误

[37] 题型.判断题

[37] 题干.滑动摩擦力是发生在有润滑的滑动摩擦中。

[37] 正确答案.A

[37] 难易度.中

[37] 选项数.2

[37] A.正确

[37] B.错误

[38] 题型.判断题

[38] 题干.摩擦力是物体相互作用的非理想约東力

[38] 正确答案.A

[38] 难易度.中

[38] 选项数.2

[38] A.正确

[38] B.错误



[39] 题型.判断题

[39] 题干.载人航天的关键技术-航天器的交会对接。

[39] 正确答案.A

[39] 难易度.中

[39] 选项数.2

[39] A.正确

[39] B.错误

[40] 题型.判断题

[40] 题干.系统的位形坐标不都是时变的。

[40] 正确答案.A

[40] 难易度.中

[40] 选项数.2

[40] A.正确

[40] B.错误

[41] 题型.判断题

[41] 题干.力的作用线作平行移动会改变它对刚体的作用效果。

[41] 正确答案.A

[41] 难易度.中

[41] 选项数.2

[41] A.正确

[41] B.错误

[42] 题型.判断题

[42] 题干.非完整约束：约束方程显含速度项。

[42] 正确答案.A

[42] 难易度.中

[42] 选项数.2



[42] A.正确

[42] B.错误

[43] 题型.填空题

[43] 题干.理论力学课程是（）的技术的基础课

[43] 难易度.易

[43] 选项数.1

[43] A.工程科学

[44] 题型.填空题

[44] 题干.物理(力学)与理论力学的差异可分为质点与刚体系以及瞬

时与（）

[44] 难易度.易

[44] 选项数.1

[44] A.过程

[45] 题型.填空题

[45] 题干.矢量的代数描述及其运算以（）为工具

[45] 难易度.中

[45] 选项数.1

[45] A.矩阵

[46] 题型.填空题

[46] 题干.反对称阵 Aii=（）（i=1，···n）

[46] 难易度.中

[46] 选项数.1

[47] 题型.填空题

[47] 题干.三个相互正交的矢量构成的三维空间称为（）。

[47] 难易度.易



[47] 选项数.1

[47] A.矢量基;

[48] 题型.填空题

[48] 题干.起点为基点 0 指向 P 的矢量，称为点 P 的（）

[48] 难易度.易

[48] 选项数.1

[48] A.矢径

[49] 题型.填空题

[49] 题干.矢量坐标阵等于与矢端坐标阵减（）

[49] 难易度.易

[49] 选项数.1

[49] A.矢尾坐标阵

[50] 题型.填空题

[50] 题干.物体的相互作用是（）

[50] 难易度.易

[50] 选项数.1

[50] A.力

[51] 题型.单选题

[51] 题干.世界最高峰是（）

[51] 正确答案.A

[51] 难易度.中

[51] 选项数.4

[51] A.珠穆朗玛峰

[51] B.喜马拉雅山脉

[51] C.泰山

[51] D.华山



[52] 题型.单选题

[52] 题干.动点的绝对加速度为该点的相对动系的相对加速度、科

氏加速度与它的牵连加速度之（）。

[52] 正确答案.B

[52] 难易度.易

[52] 选项数.4

[52] A.变量

[52] B.矢量和

[52] C.固定值

[52] D.差

[53] 题型.单选题

[53] 题干.4 个矢量和 8 个信息量之间的关系。通过（）可解决其中

2 个未知的信息量。

[53] 正确答案.D

[53] 难易度.易

[53] 选项数.4

[53] A.几何图形

[53] B.三杆

[53] C.画线

[53] D.矢量几何

[54] 题型.单选题

[54] 题干.给定点速度与加速度关系是（）相应关系的特殊情况

[54] 正确答案.A

[54] 难易度.易

[54] 选项数.4

[54] A.动点

[54] B.定点



[54] C.原点

[54] D.矢量几何

[55] 题型.单选题

[55] 题干.套筒相对速度为（）

[55] 正确答案.C

[55] 难易度.易

[55] 选项数.4

[55] A.多动

[55] B.彼此

[55] C.平动

[55] D.变动

[56] 题型.单选题

[56] 题干.对于两个动基与一个公共参考基,动点在公共基下的（）

与加速度一致。

[56] 正确答案.B

[56] 难易度.易

[56] 选项数.4

[56] A.相对速度

[56] B.绝对速度

[56] C.最大速度

[56] D.最慢速度

[57] 题型.单选题

[57] 题干.物体的运动是指物体在（）中的位置与姿态随时间的变

化过程

[57] 正确答案.C

[57] 难易度.易

[57] 选项数.4



[57] A.地域

[57] B.实物

[57] C.空间

[57] D.时间

[58] 题型.单选题

[58] 题干.刚体绕定点的任意有限转动可由绕过该点的某根轴一次

有限转过某个有限（）实现

[58] 正确答案.A

[58] 难易度.易

[58] 选项数.4

[58] A.角度

[58] B.矢量

[58] C.故事

[58] D.水星

[59] 题型.单选题

[59] 题干.由方向余弦阵画（）的位形图

[59] 正确答案.D

[59] 难易度.易

[59] 选项数.4

[59] A.直线

[59] B.逆时

[59] C.曲折

[59] D.顺时

[60] 题型.单选题

[60] 题干.在参考基上不断改变方位扫出一个过定点 O 的锥面称为

定瞬时转动（）

[60] 正确答案.D



[60] 难易度.中

[60] 选项数.4

[60] A.面

[60] B.轴

[60] C.点

[60] D.轴迹面

[61] 题型.单选题

[61] 题干.任意矢量在基 r 上对时间的（）等于它在基 b 上对时间

的导数加上基 b 相对于基 r 的角速度矢量与该矢量的叉积

[61] 正确答案.B

[61] 难易度.中

[61] 选项数.4

[61] A.沉溺

[61] B.导数

[61] C.结晶

[61] D.控制

[62] 题型.单选题

[62] 题干.定点运动刚体一般（）

[62] 正确答案.C

[62] 难易度.中

[62] 选项数.4

[62] A.相交

[62] B.共线

[62] C.不共线

[62] D.垂直

[63] 题型.单选题

[63] 题干.刚体绕汇交轴转动的合成，角速度（）的叠加原理



[63] 正确答案.A

[63] 难易度.中

[63] 选项数.4

[63] A.矢量

[63] B.质量

[63] C.变量

[63] D.固定值

[64] 题型.单选题

[64] 题干.汇交于（）称为刚体绕汇交轴合成运动

[64] 正确答案.D

[64] 难易度.易

[64] 选项数.4

[64] A.咫尺

[64] B.直线

[64] C.三点

[64] D.一点

[65] 题型.单选题

[65] 题干.刚体的角速度与（）导数间的关系

[65] 正确答案.B

[65] 难易度.易

[65] 选项数.4

[65] A.矢量

[65] B.欧拉角

[65] C.变量

[65] D.标准

[66] 题型.单选题

[66] 题干.角速度矢量在连体基的三个坐标为方程的（）



[66] 正确答案.C

[66] 难易度.易

[66] 选项数.4

[66] A.变量

[66] B.矢量

[66] C.参变量

[66] D.原点

[67] 题型.单选题

[67] 题干.给定点的绝对速度等于该点因刚体一般运动而引起的

（）速度

[67] 正确答案.B

[67] 难易度.易

[67] 选项数.4

[67] A.周期

[67] B.牵连

[67] C.探寻

[67] D.幸运

[68] 题型.单选题

[68] 题干.多变量函数 a 对 n 阶变量阵 q 的（）可构成一 n 阶行阵

[68] 正确答案.D

[68] 难易度.易

[68] 选项数.4

[68] A.倒数

[68] B.微积分

[68] C.飞行

[68] D.偏导数



[69] 题型.名词解释

[69] 题干.主动力

[69] 正确答案.A

[69] 难易度.易

[69] 选项数.1

[69] A.是自由体的真实运动取决于作用在该物体上的力

[70] 题型.名词解释

[70] 题干.约束

[70] 正确答案.A

[70] 难易度.易

[70] 选项数.1

[70] A.是对非自由体运动的限制称为约束

[71] 题型.判断题

[71] 题干.连体基的基点可在刚体的质心。

[71] 正确答案.A

[71] 难易度.易

[71] 选项数.2

[71] A.正确

[71] B.错误

[72] 题型.判断题

[72] 题干.刚体的体系统缩并后是主约束方程。

[72] 正确答案.A

[72] 难易度.易

[72] 选项数.2

[72] A.正确

[72] B.错误



[73] 题型.判断题

[73] 题干.刚体系运动学可视化力学模型定义界面。

[73] 正确答案.A

[73] 难易度.易

[73] 选项数.2

[73] A.正确

[73] B.错误

[74] 题型.判断题

[74] 题干.刚体系运动学中存在相对连体基

[74] 正确答案.A

[74] 难易度.中

[74] 选项数.2

[74] A.正确

[74] B.错误

[75] 题型.判断题

[75] 题干.刚体号可以依次自动定义。

[75] 正确答案.A

[75] 难易度.中

[75] 选项数.2

[75] A.正确

[75] B.错误

[76] 题型.判断题

[76] 题干.刚体系运动学计算机辅助分析中我们关心的是结果

[76] 正确答案.A

[76] 难易度.中

[76] 选项数.2



[76] A.正确

[76] B.错误

[77] 题型.判断题

[77] 题干.矢量动力学基础中不考虑产生这些运动的力的作用。

[77] 正确答案.A

[77] 难易度.中

[77] 选项数.2

[77] A.正确

[77] B.错误

[78] 题型.判断题

[78] 题干.矢量动力学基础是已知力求运动。

[78] 正确答案.A

[78] 难易度.易

[78] 选项数.2

[78] A.正确

[78] B.错误

[79] 题型.判断题

[79] 题干.质量是质点或质点系平动惯性的度量。

[79] 正确答案.A

[79] 难易度.易

[79] 选项数.2

[79] A.正确

[79] B.错误

[80] 题型.判断题

[80] 题干.核心舱共有 6 个对接口，可同时与多个舱段对接。

[80] 正确答案.A



[80] 难易度.易

[80] 选项数.2

[80] A.正确

[80] B.错误

[81] 题型.判断题

[81] 题干.转动惯量和惯性积与连体基的基点位置和连体基基矢量

的方位有关。

[81] 正确答案.A

[81] 难易度.易

[81] 选项数.2

[81] A.正确

[81] B.错误

[82] 题型.判断题

[82] 题干.刚体对所有平行轴的转动惯量中过质点的最小。

[82] 正确答案.A

[82] 难易度.易

[82] 选项数.2

[82] A.正确

[82] B.错误

[83] 题型.判断题

[83] 题干.质点系的动量是各质点动量的矢量和。

[83] 正确答案.A

[83] 难易度.中

[83] 选项数.2

[83] A.正确

[83] B.错误



[84] 题型.判断题

[84] 题干.质点系的动量对时间的绝对导数等于外力系的主矢。

[84] 正确答案.A

[84] 难易度.易

[84] 选项数.2

[84] A.正确

[84] B.错误

[85] 题型.判断题

[85] 题干.矢量动力学基础中存在单摆质心运动方方程。

[85] 正确答案.A

[85] 难易度.易

[85] 选项数.2

[85] A.正确

[85] B.错误

[86] 题型.判断题

[86] 题干.矢量动力学基础中数学模型所用的方程是速度约束方

程。

[86] 正确答案.A

[86] 难易度.易

[86] 选项数.2

[86] A.正确

[86] B.错误

[87] 题型.填空题

[87] 题干.汇交力系的合力的计算所用的方法（）

[87] 难易度.易

[87] 选项数.1

[87] A.解析法



[88] 题型.填空题

[88] 题干.力对平行于其的轴的矩为（）。

[88] 难易度.中

[88] 选项数.1

[89] 题型.填空题

[89] 题干.力偶的三个基本要素作用面、力臂以及（）。

[89] 难易度.中

[89] 选项数.1

[89] A.转动方向

[90] 题型.填空题

[90] 题干.一般力系简化的结论为向简化中心口简化的任意一般力

系与一个作用点在简化中心 O 的力和（）等效

[90] 难易度.易

[90] 选项数.1

[90] A.一个力偶

[91] 题型.填空题

[91] 题干.同一力系向不同简化中心简化的力与力偶矩的点积（）

[91] 难易度.易

[91] 选项数.1

[91] A.相等

[92] 题型.填空题

[92] 题干.力系平衡与（）无关

[92] 难易度.易

[92] 选项数.1

[92] A.简化中心



[93] 题型.填空题

[93] 题干.可预见该力系可简化为作用于某点的（）力

[93] 难易度.易

[93] 选项数.1

[93] A.合

[94] 题型.填空题

[94] 题干.对称均质几何体的（）与其形心重合

[94] 难易度.中

[94] 选项数.1

[94] A.重心

[95] 题型.填空题

[95] 题干.空间位置不受限制的研究对象称为（）

[95] 难易度.中

[95] 选项数.1

[95] A.自由物体

[96] 题型.单选题

[96] 题干.和平号是第几代空间站

[96] 正确答案.A

[96] 难易度.中

[96] 选项数.4

[96] A.三代

[96] B.四代

[96] C.五代

[96] D.一代



[97] 题型.填空题

[97] 题干.切萨皮克湾大桥是当时世界第（）大桥

[97] 难易度.易

[97] 选项数.1

[98] 题型.填空题

[98] 题干.理论力学课程是（）的技术的基础课

[98] 难易度.易

[98] 选项数.1

[98] A.工程科学

[99] 题型.简答题

[99] 题干.理论力学课程是工程科学的技术的基础课

[99] 正确答案.A

[99] 难易度.易

[99] 选项数.1

[99] A.是工程科学的技术的基础课

[100] 题型.填空题

[100] 题干.物理(力学)与理论力学的差异可分为质点与刚体系以及

瞬时与（）

[100] 难易度.易

[100] 选项数.1

[100] A.过程

[101] 题型.简答题

[101] 题干.研究力作用的等效性说的是力系的什么？

[101] 正确答案.A

[101] 难易度.易



[101] 选项数.1

[101] A.力系的简化与分解

[102] 题型.填空题

[102] 题干.矢量的代数描述及其运算以（）为工具

[102] 难易度.中

[102] 选项数.1

[102] A.矩阵

[103] 题型.填空题

[103] 题干.反对称阵 Aii=（）（i=1，···n）

[103] 难易度.中

[103] 选项数.1

[104] 题型.名词解释

[104] 题干.几何矢量

[104] 正确答案.A

[104] 难易度.易

[104] 选项数.1

[104] A.是具有方向与大小的量。

[105] 题型.填空题

[105] 题干.三个相互正交的矢量构成的三维空间称为（）。

[105] 难易度.易

[105] 选项数.1

[105] A.矢量基;

[106] 题型.名词解释

[106] 题干.矢量基

[106] 正确答案.A



[106] 难易度.易

[106] 选项数.1

[106] A.是三个相互正交的矢量构成的三维空间称为矢量基。

[107] 题型.填空题

[107] 题干.起点为基点 0 指向 P 的矢量，称为点 P 的（）

[107] 难易度.易

[107] 选项数.1

[107] A.矢径

[108] 题型.填空题

[108] 题干.矢量坐标阵等于与矢端坐标阵减（）

[108] 难易度.易

[108] 选项数.1

[108] A.矢尾坐标阵

[109] 题型.填空题

[109] 题干.物体的相互作用是（）

[109] 难易度.易

[109] 选项数.1

[109] A.力

[110] 题型.填空题

[110] 题干.汇交力系的合力的计算所用的方法（）

[110] 难易度.易

[110] 选项数.1

[110] A.解析法

[111] 题型.简答题

[111] 题干.力矩的大小等于什么的积？



[111] 正确答案.A

[111] 难易度.易

[111] 选项数.1

[111] A.力的横与矩心到该力作用线的距离之积

[112] 题型.填空题

[112] 题干.力对平行于其的轴的矩为（）。

[112] 难易度.中

[112] 选项数.1

[113] 题型.填空题

[113] 题干.力偶的三个基本要素作用面、力臂以及（）。

[113] 难易度.中

[113] 选项数.1

[113] A.转动方向

[114] 题型.简答题

[114] 题干.自由矢量是什么数值？

[114] 正确答案.A

[114] 难易度.易

[114] 选项数.1

[114] A.是力偶

[115] 题型.填空题

[115] 题干.一般力系简化的结论为向简化中心口简化的任意一般力

系与一个作用点在简化中心 O 的力和（）等效

[115] 难易度.易

[115] 选项数.1

[115] A.一个力偶



[116] 题型.简答题

[116] 题干.一般力系简化的结论为什么?

[116] 正确答案.A

[116] 难易度.易

[116] 选项数.1

[116] A.为向简化中心口简化的任意一般力系与一个作用点在简化

中心 O 的力和一个力偶等效

[117] 题型.填空题

[117] 题干.同一力系向不同简化中心简化的力与力偶矩的点积（）

[117] 难易度.易

[117] 选项数.1

[117] A.相等

[118] 题型.填空题

[118] 题干.力系平衡与（）无关

[118] 难易度.易

[118] 选项数.1

[118] A.简化中心

[119] 题型.判断题

[119] 题干.力系平衡与简化中心无关

[119] 正确答案.A

[119] 难易度.易

[119] 选项数.2

[119] A.正确

[119] B.错误

[120] 题型.填空题

[120] 题干.可预见该力系可简化为作用于某点的（）力



[120] 难易度.易

[120] 选项数.1

[120] A.合

[121] 题型.填空题

[121] 题干.对称均质几何体的（）与其形心重合

[121] 难易度.中

[121] 选项数.1

[121] A.重心

[122] 题型.填空题

[122] 题干.空间位置不受限制的研究对象称为（）

[122] 难易度.中

[122] 选项数.1

[122] A.自由物体

[123] 题型.名词解释

[123] 题干.主动力

[123] 正确答案.A

[123] 难易度.易

[123] 选项数.1

[123] A.是自由体的真实运动取决于作用在该物体上的力

[124] 题型.名词解释

[124] 题干.约束

[124] 正确答案.A

[124] 难易度.易

[124] 选项数.1

[124] A.是对非自由体运动的限制称为约束



[125] 题型.填空题

[125] 题干.系统处于平衡状态中的系统处在静止或作（）运动

[125] 难易度.易

[125] 选项数.1

[125] A.匀速直线

[126] 题型.判断题

[126] 题干.通过平衡方程,可求得方程中相应个数的未知量(力或力

偶)

[126] 正确答案.A

[126] 难易度.中

[126] 选项数.2

[126] A.正确

[126] B.错误

[127] 题型.判断题

[127] 题干.力系的平衡中力是大小相等、方向相反、相互平行的两

力构成的力系

[127] 正确答案.A

[127] 难易度.中

[127] 选项数.2

[127] A.正确

[127] B.错误

[128] 题型.判断题

[128] 题干.刚体系是由刚体组成的系统

[128] 正确答案.A

[128] 难易度.中

[128] 选项数.2



[128] A.正确

[128] B.错误

[129] 题型.判断题

[129] 题干.力系的平衡定研究对象是滑轮

[129] 正确答案.A

[129] 难易度.中

[129] 选项数.2

[129] A.正确

[129] B.错误

[130] 题型.判断题

[130] 题干.桁架是由一些细长杆在其两端连接而成的几何形状不变

的结构

[130] 正确答案.A

[130] 难易度.中

[130] 选项数.2

[130] A.正确

[130] B.错误

[131] 题型.判断题

[131] 题干.截面以截面左部分桁架为对象

[131] 正确答案.A

[131] 难易度.中

[131] 选项数.2

[131] A.正确

[131] B.错误

[132] 题型.判断题

[132] 题干.运动物体受到的干摩擦力不变



[132] 正确答案.A

[132] 难易度.中

[132] 选项数.2

[132] A.正确

[132] B.错误

[133] 题型.判断题

[133] 题干.摩擦与摩擦力是两力共线,方向相反

[133] 正确答案.A

[133] 难易度.中

[133] 选项数.2

[133] A.正确

[133] B.错误

[134] 题型.判断题

[134] 题干.物体与斜面的静摩擦因数 fs=0.2,为使物体不滑动在物

体上施加一水平力 F。

[134] 正确答案.A

[134] 难易度.中

[134] 选项数.2

[134] A.正确

[134] B.错误

[135] 题型.判断题

[135] 题干.摩擦的平衡问题是首先假定系统为平衡

[135] 正确答案.A

[135] 难易度.中

[135] 选项数.2

[135] A.正确

[135] B.错误



[136] 题型.判断题

[136] 题干.滑动摩擦力是发生在有润滑的滑动摩擦中。

[136] 正确答案.A

[136] 难易度.中

[136] 选项数.2

[136] A.正确

[136] B.错误

[137] 题型.判断题

[137] 题干.摩擦力是物体相互作用的非理想约東力

[137] 正确答案.A

[137] 难易度.中

[137] 选项数.2

[137] A.正确

[137] B.错误

[138] 题型.单选题

[138] 题干.矢量在某基下对时间的导数为一（）,它在该基的坐标阵

等于矢量在该基下的坐标阵对时间的导数

[138] 正确答案.C

[138] 难易度.易

[138] 选项数.4

[138] A.变量

[138] B.固定值

[138] C.矢量

[138] D.矢量几何

[139] 题型.单选题

[139] 题干.行的（）是基的基矢量在基 e 下的坐标阵



[139] 正确答案.B

[139] 难易度.中

[139] 选项数.4

[139] A.变置

[139] B.转置

[139] C.间接

[139] D.直接

[140] 题型.单选题

[140] 题干.方向余弦阵九个元素应满足（）代数方程

[140] 正确答案.C

[140] 难易度.易

[140] 选项数.4

[140] A.四个

[140] B.两个

[140] C.六个

[140] D.三个

[141] 题型.单选题

[141] 题干.方向余弦阵：两个平面矢量基的方向余弦阵为（）的矩

阵

[141] 正确答案.A

[141] 难易度.中

[141] 选项数.4

[141] A.2*2

[141] B.3*3

[141] C.4*4

[141] D.4*5



[142] 题型.单选题

[142] 题干.物体的运动是指物体在（）中的位置与姿态随时间的变

化过程。

[142] 正确答案.A

[142] 难易度.中

[142] 选项数.4

[142] A.空间

[142] B.时间

[142] C.地域

[142] D.空间地域

[143] 题型.单选题

[143] 题干.刚体是特殊的（）系

[143] 正确答案.B

[143] 难易度.易

[143] 选项数.4

[143] A.原点

[143] B.质点

[143] C.直线

[143] D.曲线

[144] 题型.单选题

[144] 题干.刚体的分类：刚体的一般运动和刚体的（）运动

[144] 正确答案.C

[144] 难易度.易

[144] 选项数.4

[144] A.三维

[144] B.二维

[144] C.平面

[144] D.四维



[145] 题型.单选题

[145] 题干.不同的连体基能描述（）位形的关系

[145] 正确答案.D

[145] 难易度.易

[145] 选项数.4

[145] A.不同刚体

[145] B.两个刚体

[145] C.三个及以上刚体

[145] D.同一刚体

[146] 题型.单选题

[146] 题干.和平号是苏联/饿罗斯的第代空间站,亦为世界上第一个

（）空间站。

[146] 正确答案.D

[146] 难易度.易

[146] 选项数.4

[146] A.永恒

[146] B.间接性

[146] C.人同行

[146] D.长久性

[147] 题型.单选题

[147] 题干.机械臂中的两臂是（）

[147] 正确答案.B

[147] 难易度.易

[147] 选项数.4

[147] A.外臂和上臂

[147] B.内臂和外臂



[147] C.上臂和下臂

[147] D.内臂和下臂

[148] 题型.单选题

[148] 题干.在研究刚体一般运动的姿态变化时（）考虑基点的移

动。

[148] 正确答案.A

[148] 难易度.易

[148] 选项数.4

[148] A.可不

[148] B.一定

[148] C.根据情况而定

[148] D.不必

[149] 题型.单选题

[149] 题干.基(刚体)b 相对于基(刚体)r 的（）等于该基(刚体)相对

于基(刚体)u 与基(刚体)u 相对于基(刚体)b 两个角速度矢量的和

[149] 正确答案.A

[149] 难易度.中

[149] 选项数.4

[149] A.角速度矢量

[149] B.夹角

[149] C.变量

[149] D.速度矢量

[150] 题型.单选题

[150] 题干.对于刚体平面运动刚体的绝对角(加)速度（）刚体相对

于动基的相对(加)角速度与刚体牵连(加)角速度之代数和

[150] 正确答案.B

[150] 难易度.中



[150] 选项数.4

[150] A.大于

[150] B.等于

[150] C.小于

[150] D.以上都不对

[151] 题型.单选题

[151] 题干.基点的位置（）

[151] 正确答案.D

[151] 难易度.中

[151] 选项数.4

[151] A.客观

[151] B.相对

[151] C.极坐标

[151] D.直角坐标

[152] 题型.单选题

[152] 题干.有时直角坐标表达式不ー定简单注意利用（）表达式。

[152] 正确答案.A

[152] 难易度.易

[152] 选项数.4

[152] A.极坐标

[152] B.直线

[152] C.X 轴

[152] D.Y 轴

[153] 题型.单选题

[153] 题干.刚体上任一点在（）上的位置仅与刚体的位形有关

[153] 正确答案.C

[153] 难易度.易



[153] 选项数.4

[153] A.参考面

[153] B.原点

[153] C.参考基

[153] D.直线上

[154] 题型.单选题

[154] 题干.刚体的平面一般运动分解为刚体的（）与刚体定轴转动

[154] 正确答案.A

[154] 难易度.易

[154] 选项数.4

[154] A.平动

[154] B.滑动

[154] C.变动

[154] D.相对

[155] 题型.单选题

[155] 题干.刚性杆 AB 长为 L,其一端 A 着地,一端 B 靠墙,可在（）

运动

[155] 正确答案.B

[155] 难易度.易

[155] 选项数.4

[155] A.圆内

[155] B.铅垂面

[155] C.垂直面

[155] D.直线上

[156] 题型.单选题

[156] 题干.基点和瞬心的连线与基点的（）垂直瞬心的位置

[156] 正确答案.B



[156] 难易度.易

[156] 选项数.4

[156] A.速度快慢

[156] B.速度矢量

[156] C.时间变化

[156] D.变动

[157] 题型.单选题

[157] 题干.瞬心定(动)轨迹每一个瞬时瞬心 S 在（）上的位置不断

变化

[157] 正确答案.D

[157] 难易度.中

[157] 选项数.4

[157] A.硬体

[157] B.固体

[157] C.残块

[157] D.刚体

[158] 题型.单选题

[158] 题干.动点在参考基上的位置取决于（）的位形与动点相对于

动基的位置

[158] 正确答案.C

[158] 难易度.易

[158] 选项数.4

[158] A.相对

[158] B.绝对

[158] C.动基

[158] D.地基



[159] 题型.单选题

[159] 题干.世界最高峰是（）

[159] 正确答案.A

[159] 难易度.中

[159] 选项数.4

[159] A.珠穆朗玛峰

[159] B.喜马拉雅山脉

[159] C.泰山

[159] D.华山

[160] 题型.单选题

[160] 题干.动点的绝对加速度为该点的相对动系的相对加速度、科

氏加速度与它的牵连加速度之（）。

[160] 正确答案.B

[160] 难易度.易

[160] 选项数.4

[160] A.变量

[160] B.矢量和

[160] C.固定值

[160] D.差

[161] 题型.单选题

[161] 题干.4 个矢量和 8 个信息量之间的关系。通过（）可解决其

中 2 个未知的信息量。

[161] 正确答案.D

[161] 难易度.易

[161] 选项数.4

[161] A.几何图形

[161] B.三杆



[161] C.画线

[161] D.矢量几何

[162] 题型.单选题

[162] 题干.给定点速度与加速度关系是（）相应关系的特殊情况

[162] 正确答案.A

[162] 难易度.易

[162] 选项数.4

[162] A.动点

[162] B.定点

[162] C.原点

[162] D.矢量几何

[163] 题型.单选题

[163] 题干.套筒相对速度为（）

[163] 正确答案.C

[163] 难易度.易

[163] 选项数.4

[163] A.多动

[163] B.彼此

[163] C.平动

[163] D.变动

[164] 题型.单选题

[164] 题干.对于两个动基与一个公共参考基,动点在公共基下的（）

与加速度一致。

[164] 正确答案.B

[164] 难易度.易

[164] 选项数.4

[164] A.相对速度



[164] B.绝对速度

[164] C.最大速度

[164] D.最慢速度

[165] 题型.单选题

[165] 题干.物体的运动是指物体在（）中的位置与姿态随时间的变

化过程

[165] 正确答案.C

[165] 难易度.易

[165] 选项数.4

[165] A.地域

[165] B.实物

[165] C.空间

[165] D.时间

[166] 题型.单选题

[166] 题干.刚体绕定点的任意有限转动可由绕过该点的某根轴一次

有限转过某个有限（）实现

[166] 正确答案.A

[166] 难易度.易

[166] 选项数.4

[166] A.角度

[166] B.矢量

[166] C.故事

[166] D.水星

[167] 题型.单选题

[167] 题干.由方向余弦阵画（）的位形图

[167] 正确答案.D

[167] 难易度.易



[167] 选项数.4

[167] A.直线

[167] B.逆时

[167] C.曲折

[167] D.顺时

[168] 题型.单选题

[168] 题干.在参考基上不断改变方位扫出一个过定点 O 的锥面称为

定瞬时转动（）

[168] 正确答案.D

[168] 难易度.中

[168] 选项数.4

[168] A.面

[168] B.轴

[168] C.点

[168] D.轴迹面

[169] 题型.单选题

[169] 题干.任意矢量在基 r 上对时间的（）等于它在基 b 上对时间

的导数加上基 b 相对于基 r 的角速度矢量与该矢量的叉积

[169] 正确答案.B

[169] 难易度.中

[169] 选项数.4

[169] A.沉溺

[169] B.导数

[169] C.结晶

[169] D.控制

[170] 题型.单选题

[170] 题干.定点运动刚体一般（）



[170] 正确答案.C

[170] 难易度.中

[170] 选项数.4

[170] A.相交

[170] B.共线

[170] C.不共线

[170] D.垂直

[171] 题型.单选题

[171] 题干.刚体绕汇交轴转动的合成，角速度（）的叠加原理

[171] 正确答案.A

[171] 难易度.中

[171] 选项数.4

[171] A.矢量

[171] B.质量

[171] C.变量

[171] D.固定值

[172] 题型.单选题

[172] 题干.汇交于（）称为刚体绕汇交轴合成运动

[172] 正确答案.D

[172] 难易度.易

[172] 选项数.4

[172] A.咫尺

[172] B.直线

[172] C.三点

[172] D.一点

[173] 题型.单选题

[173] 题干.刚体的角速度与（）导数间的关系



[173] 正确答案.B

[173] 难易度.易

[173] 选项数.4

[173] A.矢量

[173] B.欧拉角

[173] C.变量

[173] D.标准

[174] 题型.单选题

[174] 题干.角速度矢量在连体基的三个坐标为方程的（）

[174] 正确答案.C

[174] 难易度.易

[174] 选项数.4

[174] A.变量

[174] B.矢量

[174] C.参变量

[174] D.原点

[175] 题型.单选题

[175] 题干.给定点的绝对速度等于该点因刚体一般运动而引起的

（）速度

[175] 正确答案.B

[175] 难易度.易

[175] 选项数.4

[175] A.周期

[175] B.牵连

[175] C.探寻

[175] D.幸运



[176] 题型.单选题

[176] 题干.多变量函数 a 对 n 阶变量阵 q 的（）可构成一 n 阶行

阵

[176] 正确答案.D

[176] 难易度.易

[176] 选项数.4

[176] A.倒数

[176] B.微积分

[176] C.飞行

[176] D.偏导数

[177] 题型.判断题

[177] 题干.载人航天的关键技术-航天器的交会对接。

[177] 正确答案.A

[177] 难易度.中

[177] 选项数.2

[177] A.正确

[177] B.错误

[178] 题型.简答题

[178] 题干.载人航天的关键技术与什么的交会对接？

[178] 正确答案.A

[178] 难易度.易

[178] 选项数.1

[178] A.航天器的交会对接。

[179] 题型.判断题

[179] 题干.系统的位形坐标不都是时变的。

[179] 正确答案.A

[179] 难易度.中



[179] 选项数.2

[179] A.正确

[179] B.错误

[180] 题型.简答题

[180] 题干.系统的位形坐标不都是怎样的？

[180] 正确答案.A

[180] 难易度.易

[180] 选项数.1

[180] A.时变的。

[181] 题型.判断题

[181] 题干.力的作用线作平行移动会改变它对刚体的作用效果。

[181] 正确答案.A

[181] 难易度.中

[181] 选项数.2

[181] A.正确

[181] B.错误

[182] 题型.简答题

[182] 题干.力的作用线作平行移动会改变力对什么的作用效果？

[182] 正确答案.A

[182] 难易度.易

[182] 选项数.1

[182] A.刚体的作用效果。

[183] 题型.判断题

[183] 题干.非完整约束：约束方程显含速度项。

[183] 正确答案.A

[183] 难易度.中



[183] 选项数.2

[183] A.正确

[183] B.错误

[184] 题型.简答题

[184] 题干.非完整约束：

[184] 正确答案.A

[184] 难易度.中

[184] 选项数.1

[184] A.约束方程显含速度项。

[185] 题型.判断题

[185] 题干.约束方程对时间的导数-速度约束方程。

[185] 正确答案.A

[185] 难易度.易

[185] 选项数.2

[185] A.正确

[185] B.错误

[186] 题型.简答题

[186] 题干.约束方程是等于什么？

[186] 正确答案.A

[186] 难易度.易

[186] 选项数.1

[186] A.对时间的导数-速度约束方程。

[187] 题型.判断题

[187] 题干.速度约束方程对时间的导数-加速度约束方程。

[187] 正确答案.A

[187] 难易度.易



[187] 选项数.2

[187] A.正确

[187] B.错误

[188] 题型.简答题

[188] 题干.速度约束方程对时间的导数会产生什么方程？

[188] 正确答案.A

[188] 难易度.中

[188] 选项数.1

[188] A.加速度约束方程。

[189] 题型.判断题

[189] 题干.归结为求解 S 个方程组成的线性代数方程组。

[189] 正确答案.A

[189] 难易度.易

[189] 选项数.2

[189] A.正确

[189] B.错误

[190] 题型.简答题

[190] 题干.刚体系运动学计算机辅助分析中问题乐意归结为什么？

[190] 正确答案.A

[190] 难易度.易

[190] 选项数.1

[190] A.求解 S 个方程组成的线性代数方程组。

[191] 题型.判断题

[191] 题干.加速度分析的数学模型是分离变量。

[191] 正确答案.A

[191] 难易度.易



[191] 选项数.2

[191] A.正确

[191] B.错误

[192] 题型.简答题

[192] 题干.加速度分析的数学模型是什么变量？

[192] 正确答案.A

[192] 难易度.易

[192] 选项数.1

[192] A.分离变量。

[193] 题型.判断题

[193] 题干.系统附加驱动约束方程为非定常约束。

[193] 正确答案.A

[193] 难易度.易

[193] 选项数.2

[193] A.正确

[193] B.错误

[194] 题型.简答题

[194] 题干.平动刚体是对定点 O 的动量矩相当于什么的动量矩？

[194] 正确答案.A

[194] 难易度.易

[194] 选项数.1

[194] A.将刚体质量集中在质心的质点对定点 O 的动量矩。

[195] 题型.判断题

[195] 题干.时间继续增加，但是分析不能继续进行。

[195] 正确答案.A

[195] 难易度.易



[195] 选项数.2

[195] A.正确

[195] B.错误

[196] 题型.简答题

[196] 题干.若时间继续增加则分析会怎样变？

[196] 正确答案.A

[196] 难易度.易

[196] 选项数.1

[196] A.不能继续进行。

[197] 题型.判断题

[197] 题干.绝对 x 轴位置约束的速度约束方程。

[197] 正确答案.A

[197] 难易度.中

[197] 选项数.2

[197] A.正确

[197] B.错误

[198] 题型.简答题

[198] 题干.绝对 x 轴位置约束的速度为什么方程？

[198] 正确答案.A

[198] 难易度.易

[198] 选项数.1

[198] A.约束方程。

[199] 题型.判断题

[199] 题干.加速度可以是约束方程。

[199] 正确答案.A

[199] 难易度.中



[199] 选项数.2

[199] A.正确

[199] B.错误

[200] 题型.判断题

[200] 题干.主要的定义是平行于滑移轴的连体单位矢量。

[200] 正确答案.A

[200] 难易度.中

[200] 选项数.2

[200] A.正确

[200] B.错误

[201] 题型.简答题

[201] 题干.定义平行于滑移轴的什么矢量？

[201] 正确答案.A

[201] 难易度.易

[201] 选项数.1

[201] A.连体单位矢量。

[202] 题型.判断题

[202] 题干.定义刚体的坐标是利用笛卡尔位形坐标。

[202] 正确答案.A

[202] 难易度.中

[202] 选项数.2

[202] A.正确

[202] B.错误

[203] 题型.简答题

[203] 题干.定义刚体的什么位形坐标？

[203] 正确答案.A



[203] 难易度.中

[203] 选项数.1

[203] A.笛卡尔位形坐标。

[204] 题型.判断题

[204] 题干.存在着两刚体间的一种约束关系。

[204] 正确答案.A

[204] 难易度.易

[204] 选项数.2

[204] A.正确

[204] B.错误

[205] 题型.简答题

[205] 题干.刚体系运动学中会存在两刚体间的一种什么关系？

[205] 正确答案.A

[205] 难易度.易

[205] 选项数.1

[205] A.约束关系。

[206] 题型.判断题

[206] 题干.连体基的基点可在刚体的质心。

[206] 正确答案.A

[206] 难易度.易

[206] 选项数.2

[206] A.正确

[206] B.错误

[207] 题型.简答题

[207] 题干.连体基的基点可在刚体的哪里？

[207] 正确答案.A



[207] 难易度.中

[207] 选项数.1

[207] A.刚体的质心。

[208] 题型.判断题

[208] 题干.刚体的体系统缩并后是主约束方程。

[208] 正确答案.A

[208] 难易度.易

[208] 选项数.2

[208] A.正确

[208] B.错误

[209] 题型.简答题

[209] 题干.体系统缩并后需要使用什么方程？

[209] 正确答案.A

[209] 难易度.易

[209] 选项数.1

[209] A.主约束方程。

[210] 题型.判断题

[210] 题干.刚体系运动学可视化力学模型定义界面。

[210] 正确答案.A

[210] 难易度.易

[210] 选项数.2

[210] A.正确

[210] B.错误

[211] 题型.简答题

[211] 题干.刚体系运动可视化为什么定义界面？

[211] 正确答案.A



[211] 难易度.易

[211] 选项数.1

[211] A.力学模型

[212] 题型.判断题

[212] 题干.刚体系运动学中存在相对连体基

[212] 正确答案.A

[212] 难易度.中

[212] 选项数.2

[212] A.正确

[212] B.错误

[213] 题型.判断题

[213] 题干.刚体号可以依次自动定义。

[213] 正确答案.A

[213] 难易度.中

[213] 选项数.2

[213] A.正确

[213] B.错误

[214] 题型.简答题

[214] 题干.刚体号依次是怎样定义的？

[214] 正确答案.A

[214] 难易度.中

[214] 选项数.1

[214] A.自动定义。

[215] 题型.判断题

[215] 题干.刚体系运动学计算机辅助分析中我们关心的是结果

[215] 正确答案.A



[215] 难易度.中

[215] 选项数.2

[215] A.正确

[215] B.错误

[216] 题型.判断题

[216] 题干.矢量动力学基础中不考虑产生这些运动的力的作用。

[216] 正确答案.A

[216] 难易度.中

[216] 选项数.2

[216] A.正确

[216] B.错误

[217] 题型.判断题

[217] 题干.矢量动力学基础是已知力求运动。

[217] 正确答案.A

[217] 难易度.易

[217] 选项数.2

[217] A.正确

[217] B.错误

[218] 题型.简答题

[218] 题干.不考虑产生什么力的作用?

[218] 正确答案.A

[218] 难易度.易

[218] 选项数.1

[218] A.力的作用。

[219] 题型.简答题

[219] 题干.如果已知力则需要求什么？



[219] 正确答案.A

[219] 难易度.中

[219] 选项数.1

[219] A.运动。

[220] 题型.判断题

[220] 题干.质量是质点或质点系平动惯性的度量。

[220] 正确答案.A

[220] 难易度.易

[220] 选项数.2

[220] A.正确

[220] B.错误

[221] 题型.简答题

[221] 题干.质量是什么的度量？

[221] 正确答案.A

[221] 难易度.易

[221] 选项数.1

[221] A.是质点或质点系平动惯性的度量。

[222] 题型.判断题

[222] 题干.核心舱共有 6 个对接口，可同时与多个舱段对接。

[222] 正确答案.A

[222] 难易度.易

[222] 选项数.2

[222] A.正确

[222] B.错误

[223] 题型.简答题

[223] 题干.核心舱共有 6 个对接口，可同时与什么对接？



[223] 正确答案.A

[223] 难易度.易

[223] 选项数.1

[223] A.与多个舱段对接。

[224] 题型.判断题

[224] 题干.转动惯量和惯性积与连体基的基点位置和连体基基矢量

的方位有关。

[224] 正确答案.A

[224] 难易度.易

[224] 选项数.2

[224] A.正确

[224] B.错误

[225] 题型.简答题

[225] 题干.转动惯量和惯性积是与什么有关？

[225] 正确答案.A

[225] 难易度.易

[225] 选项数.1

[225] A.与连体基的基点位置和连体基基矢量的方位有关。

[226] 题型.判断题

[226] 题干.刚体对所有平行轴的转动惯量中过质点的最小。

[226] 正确答案.A

[226] 难易度.易

[226] 选项数.2

[226] A.正确

[226] B.错误



[227] 题型.简答题

[227] 题干.刚体可以是所有平行轴的转动惯量中过质点的最小。

[227] 正确答案.A

[227] 难易度.中

[227] 选项数.1

[227] A.对所有平行轴的转动惯量中过质点的最小。

[228] 题型.判断题

[228] 题干.质点系的动量是各质点动量的矢量和。

[228] 正确答案.A

[228] 难易度.中

[228] 选项数.2

[228] A.正确

[228] B.错误

[229] 题型.简答题

[229] 题干.质点系的动量是各质点动量的什么之和？

[229] 正确答案.A

[229] 难易度.易

[229] 选项数.1

[229] A.是矢量和。

[230] 题型.判断题

[230] 题干.质点系的动量对时间的绝对导数等于外力系的主矢。

[230] 正确答案.A

[230] 难易度.易

[230] 选项数.2

[230] A.正确

[230] B.错误



[231] 题型.简答题

[231] 题干.质点系的动量是对什么的主矢？

[231] 正确答案.A

[231] 难易度.中

[231] 选项数.1

[231] A.对时间的绝对导数等于外力系的主矢。

[232] 题型.判断题

[232] 题干.矢量动力学基础中存在单摆质心运动方方程。

[232] 正确答案.A

[232] 难易度.易

[232] 选项数.2

[232] A.正确

[232] B.错误

[233] 题型.判断题

[233] 题干.矢量动力学基础中数学模型所用的方程是速度约束方

程。

[233] 正确答案.A

[233] 难易度.易

[233] 选项数.2

[233] A.正确

[233] B.错误

[234] 题型.简答题

[234] 题干.数学模型是怎样的方程？

[234] 正确答案.A

[234] 难易度.易

[234] 选项数.1

[234] A.速度约束方程。



[235] 题型.判断题

[235] 题干.矢量动力学基础中存在变质量质心运动的定理。

[235] 正确答案.A

[235] 难易度.易

[235] 选项数.2

[235] A.正确

[235] B.错误

[236] 题型.判断题

[236] 题干.质点系对定点动量矩对时间的绝对导数等于作用于质点

系外力对该点的主矩。

[236] 正确答案.A

[236] 难易度.易

[236] 选项数.2

[236] A.正确

[236] B.错误

[237] 题型.简答题

[237] 题干.质点系对定点动量矩对时间的绝对导数等于作用于什么

的主距？

[237] 正确答案.A

[237] 难易度.易

[237] 选项数.1

[237] A.质点系外力对该点的主矩。

[238] 题型.判断题

[238] 题干.滑轮组是匀角加速转动。

[238] 正确答案.A

[238] 难易度.易



[238] 选项数.2

[238] A.正确

[238] B.错误

[239] 题型.判断题

[239] 题干.动量中包括绝对动量与相对动量。

[239] 正确答案.A

[239] 难易度.易

[239] 选项数.2

[239] A.正确

[239] B.错误

[240] 题型.判断题

[240] 题干.相对角速度等于绝对角速度。

[240] 正确答案.A

[240] 难易度.易

[240] 选项数.2

[240] A.正确

[240] B.错误

[241] 题型.简答题

[241] 题干.相对角速度等于什么？

[241] 正确答案.A

[241] 难易度.易

[241] 选项数.1

[241] A.等于绝对角速度。

[242] 题型.判断题

[242] 题干.杆的运动为平面一般运动。

[242] 正确答案.A



[242] 难易度.易

[242] 选项数.2

[242] A.正确

[242] B.错误

[243] 题型.简答题

[243] 题干.杆的运动为什么运动？

[243] 正确答案.A

[243] 难易度.中

[243] 选项数.1

[243] A.为平面一般运动。

[244] 题型.判断题

[244] 题干.对任意动点都可以使用动量矩定理。

[244] 正确答案.A

[244] 难易度.易

[244] 选项数.2

[244] A.正确

[244] B.错误

[245] 题型.判断题

[245] 题干.矢量动力学基础中存在质点系对动点 D 绝对与相对动量

矩的关系。

[245] 正确答案.A

[245] 难易度.中

[245] 选项数.2

[245] A.正确

[245] B.错误



[246] 题型.简答题

[246] 题干.质点系是对什么的关系？

[246] 正确答案.A

[246] 难易度.易

[246] 选项数.1

[246] A.对动点 D 绝对与相对动量矩的关系。

[247] 题型.判断题

[247] 题干.矢量动力学基础有对动点的动量矩定理。

[247] 正确答案.A

[247] 难易度.中

[247] 选项数.2

[247] A.正确

[247] B.错误

[248] 题型.简答题

[248] 题干.动量矩定理是对动点的什么定理？

[248] 正确答案.A

[248] 难易度.易

[248] 选项数.1

[248] A.动量矩定理。

[249] 题型.判断题

[249] 题干.三个圆盘是高速旋转的物体

[249] 正确答案.A

[249] 难易度.中

[249] 选项数.2

[249] A.正确

[249] B.错误



[250] 题型.判断题

[250] 题干.速度与位形有关动能除与位形速度有关

[250] 正确答案.A

[250] 难易度.中

[250] 选项数.2

[250] A.正确

[250] B.错误

[251] 题型.判断题

[251] 题干.理想约束力的方向与点的运动方向垂直

[251] 正确答案.A

[251] 难易度.中

[251] 选项数.2

[251] A.正确

[251] B.错误

[252] 题型.判断题

[252] 题干.在空间某个区域内存在大小和方向仅与空间位置有关的

力,则称该区域为力场

[252] 正确答案.A

[252] 难易度.中

[252] 选项数.2

[252] A.正确

[252] B.错误

[253] 题型.判断题

[253] 题干.势力场中刚体的机械能为常量

[253] 正确答案.A

[253] 难易度.中

[253] 选项数.2



[253] A.正确

[253] B.错误

[254] 题型.判断题

[254] 题干.刚体在平面内绕 oz 作定轴转动

[254] 正确答案.A

[254] 难易度.中

[254] 选项数.2

[254] A.正确

[254] B.错误

[255] 题型.判断题

[255] 题干.刚体作平面运动的惯量条件:刚体运动平面的法线方向应

为刚体的一主轴

[255] 正确答案.A

[255] 难易度.中

[255] 选项数.2

[255] A.正确

[255] B.错误

[256] 题型.判断题

[256] 题干.求解的未知量个数不能超过 3

[256] 正确答案.A

[256] 难易度.中

[256] 选项数.2

[256] A.正确

[256] B.错误

[257] 题型.判断题

[257] 题干.不计滚动摩擦力需要考虑滑动摩擦力



[257] 正确答案.A

[257] 难易度.中

[257] 选项数.2

[257] A.正确

[257] B.错误

[258] 题型.判断题

[258] 题干.未知的变量超过方程的个数,必须附加方程

[258] 正确答案.A

[258] 难易度.中

[258] 选项数.2

[258] A.正确

[258] B.错误

[259] 题型.判断题

[259] 题干.变量的个数等于系统的自由度数

[259] 正确答案.A

[259] 难易度.中

[259] 选项数.2

[259] A.正确

[259] B.错误

[260] 题型.判断题

[260] 题干.圆环在水平面上作无滑动的滚动

[260] 正确答案.A

[260] 难易度.中

[260] 选项数.2

[260] A.正确

[260] B.错误



[261] 题型.判断题

[261] 题干.碰撞是物体运动的特殊形式,其特点是在很短的时间间隔

内物体的速度发生突然的变化。

[261] 正确答案.A

[261] 难易度.中

[261] 选项数.2

[261] A.正确

[261] B.错误

[262] 题型.判断题

[262] 题干.碰撞前后刚体位形变化忽略不计,即碰撞前后势能不变。

[262] 正确答案.A

[262] 难易度.中

[262] 选项数.2

[262] A.正确

[262] B.错误

[263] 题型.判断题

[263] 题干.恢复因数为 e

[263] 正确答案.A

[263] 难易度.中

[263] 选项数.2

[263] A.正确

[263] B.错误

[264] 题型.判断题

[264] 题干.碰撞动力学方程利用积分形式的动量定理或动量矩定理

[264] 正确答案.A

[264] 难易度.中

[264] 选项数.2



[264] A.正确

[264] B.错误

[265] 题型.判断题

[265] 题干.分析力学的基础是对能量与功的分析代替对力与力矩的

分析

[265] 正确答案.A

[265] 难易度.中

[265] 选项数.2

[265] A.正确

[265] B.错误

[266] 题型.判断题

[266] 题干.小球可以视为质点,质量为 m

[266] 正确答案.A

[266] 难易度.中

[266] 选项数.2

[266] A.正确

[266] B.错误

[267] 题型.判断题

[267] 题干.力可以等于惯性力系的主矢

[267] 正确答案.A

[267] 难易度.中

[267] 选项数.2

[267] A.正确

[267] B.错误

[268] 题型.判断题

[268] 题干.和平号是第 3 代空间站



[268] 正确答案.A

[268] 难易度.中

[268] 选项数.2

[268] A.正确

[268] B.错误

[269] 题型.判断题

[269] 题干.作用于刚体的力为空间力系，不能抽象为平面向题

[269] 正确答案.A

[269] 难易度.中

[269] 选项数.2

[269] A.正确

[269] B.错误

[270] 题型.判断题

[270] 题干.动反力的计算可以通过动平衡方程完成。

[270] 正确答案.A

[270] 难易度.中

[270] 选项数.2

[270] A.正确

[270] B.错误

[271] 题型.判断题

[271] 题干.虚位移原理是分析静力学的一个基本原理

[271] 正确答案.A

[271] 难易度.中

[271] 选项数.2

[271] A.正确

[271] B.错误



[272] 题型.判断题

[272] 题干.虚位移可以理解为约束方程的等时变分

[272] 正确答案.A

[272] 难易度.中

[272] 选项数.2

[272] A.正确

[272] B.错误

[273] 题型.判断题

[273] 题干.机构只有一个独立变量令曲柄的转角为广义坐标

[273] 正确答案.A

[273] 难易度.中

[273] 选项数.2

[273] A.正确

[273] B.错误

[274] 题型.判断题

[274] 题干.在平衡条件下任何位置都平衡

[274] 正确答案.A

[274] 难易度.中

[274] 选项数.2

[274] A.正确

[274] B.错误

[275] 题型.判断题

[275] 题干.具有双面理想约束的质点系,其平衡的充分必要条件为系

统内所有主动力对于质点系的任意虚位移所作的元功之和为零

[275] 正确答案.A

[275] 难易度.中

[275] 选项数.2



[275] A.正确

[275] B.错误

[276] 题型.判断题

[276] 题干.平衡稳定性的定义是当质点系在某平衡位形处受到微小

扰动时,其位形只衡位置附近运动而不产生明显的偏离,则称为该平衡是

稳定的,否则称为不稳定

[276] 正确答案.A

[276] 难易度.中

[276] 选项数.2

[276] A.正确

[276] B.错误

[277] 题型.判断题

[277] 题干.达朗贝尔惯性力系与外力系有相同的地位

[277] 正确答案.A

[277] 难易度.中

[277] 选项数.2

[277] A.正确

[277] B.错误

[278] 题型.判断题

[278] 题干.利用拉格朗日第一类方程建立双质点摆的动力学方程

[278] 正确答案.A

[278] 难易度.中

[278] 选项数.2

[278] A.正确

[278] B.错误



[279] 题型.判断题

[279] 题干.自由度为 2 时，引入拉格朗日乘子阵

[279] 正确答案.A

[279] 难易度.中

[279] 选项数.2

[279] A.正确

[279] B.错误

[280] 题型.判断题

[280] 题干.雅可比位于加速度约束方程右项

[280] 正确答案.A

[280] 难易度.中

[280] 选项数.2

[280] A.正确

[280] B.错误

[281] 题型.判断题

[281] 题干.试利用拉格明日第二类方程建立该双质点摆的动力学方

程

[281] 正确答案.A

[281] 难易度.中

[281] 选项数.2

[281] A.正确

[281] B.错误

[282] 题型.判断题

[282] 题干.质点系的主动力为有势力又有非势力

[282] 正确答案.A

[282] 难易度.中

[282] 选项数.2



[282] A.正确

[282] B.错误

[283] 题型.判断题

[283] 题干.利用拉格朗日第二类方程建立系统的动力学方程,且分析

系统的运动

[283] 正确答案.A

[283] 难易度.中

[283] 选项数.2

[283] A.正确

[283] B.错误

[284] 题型.判断题

[284] 题干.环积分的物理意义为对应循环坐标的广义动量守恒

[284] 正确答案.A

[284] 难易度.中

[284] 选项数.2

[284] A.正确

[284] B.错误

[285] 题型.判断题

[285] 题干.方程的建立是确定系统的广义坐标

[285] 正确答案.A

[285] 难易度.中

[285] 选项数.2

[285] A.正确

[285] B.错误

[286] 题型.判断题

[286] 题干.两类动力学问题有刚体与刚体系动力学问題瞬时分析刚



体与刚体系动力学问题过程分析

[286] 正确答案.A

[286] 难易度.中

[286] 选项数.2

[286] A.正确

[286] B.错误

[287] 题型.判断题

[287] 题干.各刚体可以作为外主动力的一部分

[287] 正确答案.A

[287] 难易度.中

[287] 选项数.2

[287] A.正确

[287] B.错误

[288] 题型.判断题

[288] 题干.已知外力求系统各运动学量称为动力学正问题

[288] 正确答案.A

[288] 难易度.中

[288] 选项数.2

[288] A.正确

[288] B.错误

[289] 题型.判断题

[289] 题干.约束关系是时间的己知函数

[289] 正确答案.A

[289] 难易度.中

[289] 选项数.2

[289] A.正确

[289] B.错误



[290] 题型.判断题

[290] 题干.已知系统的运动可以求出拉格朗日乘子

[290] 正确答案.A

[290] 难易度.中

[290] 选项数.2

[290] A.正确

[290] B.错误

[291] 题型.判断题

[291] 题干.动力学逆问题中存在向饺点简化的增广力阵的问题

[291] 正确答案.A

[291] 难易度.中

[291] 选项数.2

[291] A.正确

[291] B.错误

[292] 题型.判断题

[292] 题干.根据工程实际问题的物理模型与所要求解决问题的目的

可以定义该系统等效的刚体系动(静)力学模型

[292] 正确答案.A

[292] 难易度.中

[292] 选项数.2

[292] A.正确

[292] B.错误

[293] 题型.判断题

[293] 题干.机械系统刚体系动(静)力学模型应该包括刚体、铰、外

力与力元四个要素

[293] 正确答案.A



[293] 难易度.中

[293] 选项数.2

[293] A.正确

[293] B.错误

[294] 题型.判断题

[294] 题干.在动力学逆问题中可以求解系统中构件上兴趣点的位置

速度与加速度的变化。

[294] 正确答案.A

[294] 难易度.中

[294] 选项数.2

[294] A.正确

[294] B.错误

[295] 题型.判断题

[295] 题干.在动力学逆问题中守恒定律是没有讲条件的

[295] 正确答案.A

[295] 难易度.中

[295] 选项数.2

[295] A.正确

[295] B.错误


