结构力学考试复习题及参考答案
一、填空题：
1.图示结构的超静定次数为     。
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2.图示结构，各杆的
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都相同，用力矩分配法计算时，分配系数µAB等于     。
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3.图示桁架中A支座的竖向反力（设向上为正）为          。
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4.图示刚架，P=1在AB段移动，E处剪力FSE的影响线在E点处的竖标为     。
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5.图示结构支座位移Δ引起的A点水平位移是     ，方向为     。
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6.图示对称桁架中，a杆的轴力为          。
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7.图示桁架中，零杆的根数为     根（不含支座链杆）。
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8.图示刚架，各杆线刚度相同，用力矩分配法计算时，分配系数μ21=     ，μ23=     ，μ24=     。
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9.位移法典型方程中的系数有rij = rji的关系，它是由          定理得到的结果。

10.图示桁架零杆根数为     根。
[image: image10.png]



11.若三铰拱上所有截面的弯矩都等于零而且只有轴力，则这时的拱轴线称为               。
12.图示结构的动力自由度为     （不计杆件质量）。
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二、单项选择题：
1.图示刚架中，支座B的位移Δ引起B截面的角位移（顺时针为正）为 [    ]

 A. Δ/h B. -Δ/h  [image: image12.png]]




 C. Δ/L D. -Δ/L  

2.图示体系是 [    ]

 A. 常变体系  [image: image13.png]



 B. 瞬变体系  

 C. 无多余联系的几何不变体系  

 D. 有多余联系的几何不变体系  

3.图示体系是 [    ]

 A. 瞬变体系  [image: image14.png]



 B. 常变体系  

 C. 有多余联系的几何不变体系  

 D. 无多余联系的几何不变体系  

4.图示连续梁，力矩分配系数µBC为 [    ]

 A. 2/3 B. 1/2  [image: image15.png]



 C. 1/3 D. 1/4  

5.图示结构的超静定次数为 [    ]

 A. 4 B. 3  [image: image16.png]



 C. 2 D. 1  

6.图示桁架中A支座的竖向反力（设向上为正）为 [    ]

 A. 0 B. 0.5P  [image: image17.png]



 C. 0P D. 2P  

7.图示三铰刚架支座A的水平约束反力为 [    ]

 A. P B. P/4  [image: image18.png]



 C. P/2 D. 3P/4  

8.图示三铰拱，链杆AB的轴力为（以拉为正） [    ]

 A. -P/2 B. P/2  [image: image19.png]



 C. .P/4 D. -P/4  

9.在一个无多余联系的几何不变体系上加上一个二元体，得到的体系为 [    ]

 A. 有多余联系的几何不变体系 B. 无多余联系的几何不变体系
 C. 常变体系 D. 瞬变体系
10.位移法典型方程实质是 [    ]

 A. 位移条件 B. 平衡条件
 C. 物理条件 D. 平衡条件和位移条件
11.在一个几何瞬变体系上加上一个二元体，得到的体系为 [    ]

 A. 无多余联系的几何不变体系 B. 有多余联系的几何不变体系
 C. 瞬变体系 D. 常变体系
12.求解位移法典型方程中的自由项R2P时，要用到 [    ]

 A. 
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图 B. 
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图 C. 
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三、判断题：
1.静定结构在产生支座沉降时，其位移与结构的刚度有关。 [    ]

2.结构上某截面剪力的影响线，在该截面处必定有突变。 [    ]

3.剪力为零的直杆段，弯矩为常数。 [    ]

4.计算自由度W=0的体系都是几何不变体系。 [    ]

5.用位移法解超静定结构时，基本结构超静定次数一定比原结构高。 [    ]

6.位移法既可用于求解超静定结构，也可用于求解静定结构。 [    ]

7.任意两根链杆都可视为其交点处的一个虚铰。 [    ]

8.力法典型方程表示变形条件。 [    ]

9.图示体系的计算自由度W为-1。
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 [    ]

10.图示体系的几何构造性质是几何可变。
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 [    ]

11.图示单跨梁，受到平衡力系作用，则B支座的反力大小为0。
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 [    ]

12.静定结构在温度变化、支座移动等非荷载因素作用下，既会产生内力，也会产生位移。 [    ]

四、作图题：
1.作图示伸臂梁RB、QC、MD的影响线。
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2.用位移法求图示结构的弯矩图，各杆EI为常数。
[image: image27.png]



3.作图示结构的弯矩图。
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4.作图示静定梁MA、QB的影响线。
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5.用力法求图示结构的弯矩图。各杆EI为常数。

[image: image30.png]



6.用力法求图示结构的弯矩图。各杆EI为常数。
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7.用位移法求图示结构的弯矩图（各杆EI为常数）。
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8.作图示结构的弯矩图。
[image: image33.png]



参考答案

一、填空题：
1.7              2.0.5            3.0              4.-1             5.Δ，向右       6.0

7.5              8.4/5，0，1/5    9.反力互等      10.7             11.合理拱轴线    12.3
二、单项选择题：
1.C   2.B   3.D   4.A   5.C   

三、判断题：

1.×  2.×  3.√  4.×  5.× 

四、作图题：
1.
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