机械化生产线应用与调试复习资料及答案
选择题

1、漫射式光电开关利用光照射到被测工件上后（A）光纤而工作。 

A、反射     B、折射    C、衍射     D、干涉

2、SPWM的载波信号为（    ）。 

A、正弦波     B、方波     C、双指数波     D、三角波

3、分拣单元的CPU2函
24XP上，有（B）A/D，一路D/A。 

A、一路     B、两路     C、四路     D、八路

4、装配单元的电磁阀组由6个（A）单电控电磁换向阀组成。 

A、二位五通    B、二位三通    C、三位五通   D、五位五通

5、S7-200系列PLC硬件接口为RS-485通信接口，为（B）通信方式。 

A、全双工     B、半双工     C、单工     D、均可以

6、YL-335B分拣单元有（B）个物料槽。 

A、2     B、3     C、4     D、5 

7、人机界面TPC7062K供电电源为（B）V直流电源。 

A、12     B、24     C、48     D、60

变频器的主电路输出与（    ）连接。

步进电机   B、PLC     C、驱动器   D、三相异步电动机

PLC在工作时候采用（A）原理。

循环扫描原理    B、输入输出原理    C、集中采样、分段输出原理

在PPI网络配置中，NETR是（B）指令。

网络读    B、网络写   C、写网络   D、读网络

11、在设定模拟量模块中，当量程卡设在“D”位表示（     ） 。

A、热偶 热阻   Ｂ、电压  Ｃ、四线制电流   Ｄ、两线制电流

12、（B）包含丰富的指令，采用文本编程方式。 

A、LAD    Ｂ、STL     Ｃ、FBD     Ｄ、以上均否 

13、光纤内部从端面发出的光线以约（A）的角度进行扩散，照射到物体上。 

A、60°         B、50°      C、45°        D、90° 

14、时间顺序控制系统是( C )程序的控制系统。

A、逻辑先后    Ｂ、指令条件   Ｃ、时间控制   D、以上均否

15、下面不属于基本逻辑运算的是（    ）。

A、与   B、或   C、非   D、真

判断题

1、磁力式接近开关是一种非接触式位置检测开关。（ 对）

2、气缸和气马达均用于实现直线往复运动。（错）

3、装配单元的核心是装配机械手。（    ）

4、YL-335B自动化生产线设备安装是先进行工料站安装，最后安装输送站。（错）

5、PROFIBUS总线按应用场合分为3个系列：PROFIBUS-DP、PROFIBUS-PA和PROFIBUS-FMS。（对）

6、气动回路一般不设排气管路。（错）

7、压缩空气具有润滑性能。（错）

8、双电位磁阀的两个电控信号不能同时为“1”。（对）

9、步进电机的转速由脉冲数决定。（对）

10、PLC在工作时采用巡回扫描原理。（对）

11、三位五通阀有三个工作位置，五个通路。（对）

12、反射式光电传感器的光发射器和光接收器处于相对位置，面对面安装。(错）

13、气源装置给系统提供足够清洁干燥具有一定压力和流量的压缩空气。（对）

14、溢流阀也称安全阀。（   ）

15、感应型接近传感器的检测对象物可以是金属、树脂、液体等。（错）

三、名词解释

1、生产过程

[image: image1.png]. ErdiE: BEMHEEEARENSEE. . EMHiEE, fF
FEE, FREOTAR, £FEE, BROFE, THROURNIIALE,
HERFROER B BE %, URFRNEENEERES.




工艺过程

[image: image2.png]TERE: AT, EERREFNENIBR. R+, RELE
FEFRE, FERARSESRERZTE.




基准统一原则
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内燃机
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传动比
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四、简答题

TPC706K 人机界面有哪些接口？这些接口各自有何用途？

答：
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简述分析磁性开关是如何控制气缸活塞运动的两个位置的？
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分析光电开关如何表示供料单元缺料或供料不足的？、
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简述更换损坏的电磁阀的步骤？

答：
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简述电感接近开关的工作原理？
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在供料站主程序中，两个子程序的调用有什么不同？为什么？
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综合分析题

1、设计输送单元的气动控制回路，并分析其工作原理。
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分析：途中1A和2A分别为推料气缸和顶料气缸。1B1和1B2为安装在推料缸的两个极限工作位置的磁感应接近开关，2B1和2B2为安装在推料缸的两个极限工作位置的磁感应接近开关。1Y1和2Y1分别为控制推料缸和顶料缸的电磁阀的电磁控制端。通常，这两个气缸的初始位置均设定在缩回状态。

自动化生产线由哪几部分组成？各部分的基本功能是什么？

答：
------

























