宁波职业技术学院继续教育学院期末试卷

自动化生产线控制 
一 单选题
1. 下列哪种措施对改善系统的精度没有效果( C  )
	A. 增加积分环节   B. 提高系统的开环增益K   C. 增加微分环节  D. 引入扰动补偿 


2. 最小相位系统的开环增益越大，其 D
	A. 振荡次数越多   B. 稳定裕量越大   C. 相位变化越小   D. 稳态误差越小 


4. 漫射式光电开关利用光照射到被测工件上后(  A )光纤而工作 
	A. 反射   B. 折射   C. 衍射   D. 干涉 


5. 闭环系统的动态性能主要取决于开环对数幅频特性的( B  )
	A. 低频段   B. 开环增益   C. 高频段   D. 中频段 


6. 不属于自动化实例的是( D  )。 
	A. 全自动洗衣机   B. 机器人   C. 交通信号灯   D. 普通千斤顶 


7. 若两个系统的根轨迹相同，则有相同的 C
	A. 闭环零点和极点   B. 开环零点   C. 闭环极点   D. 阶跃响应 


8. 在对控制系统稳态精度无明确要求时，为提高系统的稳定性，最方便的是(  A )
	A. 减小增益   B. 超前校正   C. 滞后校正   D. 滞后-超前 


10. 采样周期为（B）的系统是连续系统。 
	A. 0    B. ∞    C. 需经严格证明　  D. 以上都错 


11. 若开环传递函数G(s)H(s)不存在复数极点和零点，则(  A )
	A. 没有出射角和入射角   B. 有出射角和入射角 

	C. 有出射角无入射角落   D. 无出射角有入射角 


12. 以下实例属于开环控制系统的是( C  )。 
	A. 空调   B. 洗衣机   C. 导弹   D. 电梯 


13. 一阶系统的闭环极点越靠近S平面原点，则( A  )
	A. 准确度越高   B. 准确度越低   C. 响应速度越快   D. 响应速度越慢 


16. 在各种校正方式中，( B  )是最常见的一种，常加在系统中能量最小的地方。 
	A. 并联校正   B. 串联校正   C. 局部反馈校正   D. 前馈校正   


17. 某控制装置产生20-100KPa的气压信号送控制阀，当控制阀接到(   )KPa气压时，将驱动阀门开度为50%。 
	A. 50   B. 60   C. 70   D. 80   


18. 0°根轨迹和180° 根轨迹绘制规则相同的是( B  )
	A. 渐近线的方向角       B. 根轨迹与虚轴的交点   

	C. 根轨迹在实轴的分布   D. 根轨迹的起始角和终止角  


20. 若系统增加合适的开环零点，则下列说法不正确的是( B  )
	A. 可改善系统的快速性及平稳性                 B. 会增加系统的信噪比 

	C. 会使系统的根轨迹向s平面的左方弯曲或移动   D. 可增加系统的稳定裕度 


21. 在自动化领域，要确知所得信息的真实性和信号的形式、种类、强弱、特性，需要依靠( C )来感知信息并输出相应的信号。 
	A. 红外线   B. 电脑   C. 传感器   D. 控制器   


22. 适合应用传递函数描述的系统是(  A )
	A. 单输入、单输出的线性定常系统   B. 单输入、单输出的线性时变系统 

	C. 单输入、单输出的定常系统       D. 非线性系统 


23. 阶跃响应曲线从终值的10%上升到终值的90%所需的时间是( B  )
	A. 延迟时间   B. 上升时间   C. 调节时间   D. 峰值时间   


24. 对于一、二阶系统来说，系统特征方程的系数都是正数是系统稳定的( C  )
	A. 充分条件   B. 必要条件   C. 充分必要条件   D. 以上都不是   


25. 实际生产过程的控制系统大部分是( D  )
	A. 一阶系统   B. 二阶系统   C. 低阶系统   D. 高阶系统   


26. 传递函数反映了系统的动态性能，它与下列哪项因素有关？( C  ) 
	A. 输入信号  B. 初始条件   C. 系统的结构参数  D. 输入信号和初始条件   


27. PLSY指令是
	A. 线圈输出   B. 高速脉冲输出   C. 传输   D. 三角波 


28. 欲改善系统动性能，一般采用 ( A )
	A. 增加附加零点             B. 增加附加极点   

	C. 同时增加附加零点，极点   D. A,B,C均不行而用其它方法   


29. 当忽略电动机的电枢电感后，以电动机的转速为输出变量，电枢电压为输入变量时，电动机可看作一个(  D )
	A. 比例环节   B. 微分环节   C. 积分环节   D. 惯性环节   


二 判断题
31. 含有信息的“信号”必须要能被人类所接收、描述、应用才有实际意义。( √   )
32. 光电传感器的接收端不能直接正对很强的光源。 ( ×   )
33. 出于安全考虑很多低电压器的额定电压都是直流24V。 (  √  )
34. 为了传输的需要，信号在传输中可能进行一次或多次的转换。( √   )
35. PLC最核心的部件是存储器。 ( ×   )
36. 补偿控制属于闭环控制。 (  × )
37. 自动化具有“控管结合，强弱并重，软硬兼施”鲜明的特点，是理、工、文、管多学科交叉的宽口径工科专业。( √  )
38. 815N生产线的供料单元料仓中无工件时，光电传感器的信号为“0”。 ( ×   )
三 填空题
41. 自动化指的是：在__没有人直接参与下__的情况下，借助自动化设备及系统构建，通过_自动检测_____、__信息处理___、____分析判断___、___操纵控制_，使生产机器、设备、工艺过程等按照预定的程序或指令自动运行，实现预期的目标。 
42. 自动化技术推动各行业技术与手段由“电气化”时代全面迈进__自动化__时代。 
43. 对射式光电接近开关是指光发射器（光发射器探头或光源探头）与光接收器（光接收器探头）处于__相对___的位置工作的光电接近开关。 
44. 控制形式主要由两种：___开环控制____和闭环控制。 
45. 闭环系统构成环节为：控制环节、执行环节、检测传感环节、___比较环节___。 
46. ___信息技术___是用于管理、处理信息所采用的各种技术的总称。 
47. 在STEP 7 软件中，结构化的用户程序是以“____块（Block)______________”的形式实现的。主要有 _____组织块_____、__功能块__ 、____系统功能___ 、___系统功能块___ 、____背景数据块__、__共享数据块__等类型。 
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