
《计算机控制技术》复习题
单项选择题
1.计算机把通过检测装置和A/D转换器送来的数字信号直接反馈到输入端与（ C ）值进行比较，将偏差按某种控制算法进行计算，输出信号经D/A转换后驱动执行机构对被控对象进行调节。

A.输入             B.反馈            C.给定           D.输出

2.从本质上看，计算机控制系统的工作原理可归纳为三个步骤，以下不属这三个步骤的是（ D ）。

A.数据采集         B.控制决策        C.给实时输出     D.评估报告

3.若以电机轴的转角为输入量，电机轴的转速为输出量，则它的传递函数为（ B ）环节 。

A.积分             B.微分            C.惯性。

4.计算机控制系统包括硬件和软件，以下不属于硬件系统的是（   ）。
A.接口电路         B.外围设备        C.被控设备       D.系统程序
5.计算机过程通道中，模拟量输入通道的作用是将传感器得到的工业生产（ B ）参数转变为数字信号。
A.指令             B.过程            C.脉冲           D.时间

6.接口电路也称为I/O接口，是主机与外部设备、输入输出通道进行（ A ）的纽带。
A.信息交换         B.信息处理        C.数据加工       D.数据存储
7.在计算机控制系统里，通常当采样周期T减少时，由于字长有限所引起的量化误差将（ A ） 。  

A.增大             B.减小             C.不变。

8.控制算法直接编排实现与串联编排实现相比，有限字长所引起的量化误差（ A ） 。

A 较大             B. 较小            C.相当。

9.某系统的Z传递函数为G(z) = 0.5(z+0.5) / (z+1.2)(z-0.5) ，可知该系统是（ B ）。

A.稳定的           B.不稳定的         C.临界稳定的。

10.生产过程与计算机联机工作，由计算机控制的工作方式称为（    ）。
A.数据采集         B.控制决策         C.给实时输出     D.评估报告

11.控制系统中，应用程序的优劣对（ A ）的可靠性、稳定性、精度和效率都带来很大影响。  

A.系统允许         B.采集数据         C.执行机构       D.被控对象
12.计算机的输出不直接用来控制生产对象，对过程的控制是由操作人员来完成的系统属于（D ）系统。

A.监督控制         B.直接数控         C.间接数控       D.操作指导
13.集散控制系统DCS包括过程级、操作级、管理级，常用的控制设备PLC通常处于（B ）。

A.管理级           B.过程级           C.操作级         D.传输级

14.计算机控制系统是利用计算机的硬件和软件代替自动控制系统的（   ）。
A.控制器           B.存储器           C.执行单元       D.采集单元
15.自动控制是指在没有人直接参与的前提下，应用（ B ）自动地、有目的地控制或操纵机器设备或生产过程，使他们具备相应的功能。
A.执行机构         B.控制装置         C.采样电路       D.存储单元

16、若系统控制变量的变化规律为已知函数，并被事先确定，则此类控制为（D ）控制系统。

A.变量             B.反馈             C.存储           D.程序

17.广义上说系统的给定信号和扰动都可以看作是（ A ）作用信号，给定信号决定着系统输出量的变化；而扰动则破坏给定信号对系统输出量的控制。

A.系统外           B.系统内           C.处理器         D.存储器

18.计算机控制过程是在（    ）下使系统由一个平衡或稳定状态过渡到另一个平衡或稳定状态的过程，称为瞬态过程或系统响应。

A.内部作用         B.外部作用         C.程序作用       D.指令作用

19.自动控制的（ C ）过程有两种典型形式，一种是收敛的，对应的系统是稳定的，另一种是发散的，对应的系统是不稳定的。

A.稳态     B.工作   C.瞬态  D.建立

20.在计算机控制系统中为了实现（ D ），既可以采用模拟化设计方法也可以采用离散化设计方法来设计控制器。

A.性能稳定   B.实时控制   C.快速响应   D.控制目标
填空题

1．闭环负反馈控制的基本特征是 （测量偏差）纠正偏差。

2．闭环控制系统里，不同输出与输入之间的传递函数分母（相同）。

3．惯性环节的主要特点是，当其输入量发生突然变化时，其输出量不能突变，而是按（    ）变化。

4．静态误差系数是系统在典型外作用下精度的指标，静态误差系数越大，精度(越高） 。

5．系统的相稳定裕度M，定义为开环频率特性在截止频率c处 （相交与180度之差）。

6．离散系统稳定性与连续系统不同，它不仅与系统结构和参数有关，还与系统的（采样周期）有关。

7．零阶保持器是一个相位滞后环节，它的相频特性φ()= （    ）。

8．若已知闭环系统自然频率为n，经验上，采样频率s应取(   10n )。

9．通常把叠加在被测信号上的干扰信号称为(串模干扰 ）。

10．为使传感器特性与A/D变换器特性相匹配，通常应在传感器与A/D之间加入（调理电路）  。
三、判断题
1.工业控制计算是一种面向工业控制、采用标准总校技术和开放式体系结构的计算机。  （ √ ）

2.计算机各功能模板之间的内部总线可以分为：数据总线、地址总线、控制总线、电源总线。 （ √ ）

3.外部总线是计算机与计算机或计算机与其他智能设备之间进行通信的连线。（   ）

4.典型的工业控制计算机IPC应具备耐高压、耐高温、耐过流、防震、防潮等性能。（× ）

5.可编程序控制器是继电器逻辑控制系统与微型计算机技术相结合的产物，只能用于逻辑控制。 （  ）

6.大多数PLC采用继电控制形式的梯形图编程方式，继承了传统控制线路的清晰直观容易掌握。 （ √ ）

7.整体式的PLC把电源、CPU、内存、I/O系统都集成在一个小箱体内构成一台完整的PLC。（ √ ）

8.开关量的逻辑控制是PLC最基本的应用领域，只能用于单机控制，不能用于多于多级群控。（× ）

9.PLC通过A/D和D/A转换模块，从而实现对温度、压力、流量等数的闭环控制。（√）

10.鲁棒控制是在设计中设法使系统对模型的变化不敏感，在模型误差扰动下仍能保持稳定。（   ）

四、简答题
1.简述V/F转换技术的作用与特点。

答：V/F转换技术是一种间接D/A转换，作用是将模拟电压量转变为频率量送入计算机，通过技术方式转变为数字信号，其特点是：接口简单、信号输入灵活、抗干扰能力强、便于远距离传输。

2.简述香农定量的内容，工程上实际应用的取值范围。

答：1.要不是真还原源信号，采样频率应不小于源信号最高频率的2倍。

2.工程实际应用需综合各方面因数，一般取4-10倍于源信号最高频率。

3.已知单位负反馈闭环控制系统的单位阶跃响应的稳态误差为0.1，试问该系统为几型系统，系统的开环放大系数为多少?

答：1) 零型系统；2) 0.1=1/(1+K)  K=9

4.试简单说明系统稳定性与稳态误差相互矛盾的关系。

答：通常，在系统正向通道加入积分环节或增大开环放大系数，将会减少稳态误差，但将会降低系统的稳定程度。

五、简浅析题
1.浅析量化误差形成的原因，说明减小量化误差的方法。

析：（1）采样后的离散信号在幅值上还是模拟的，需要进行量化，量化过程是一个类似四舍五入的过程，客观上存在误差。

（2）误差的大小取决于数字位数或量化级数的大小，减小量化误差的最有效方法之一是增加数据位数，提高量化级数，其次是选用精度高的电子元器件。

	



