

误差理论与测量平差
一、计算填空。
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2、有一角度测20测回，得中误差±0.42秒，如果要使其中误差为±0.28秒，则还需再增加（    ）测回。


3、某平面控制网经平差后得出P点坐标的协因数阵为：[image: image5.wmf]ú
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单位权中误差[image: image7.wmf]1
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4、已知水准测量中，某两点间的水准路线长为D=10km，若每km高差测量中误差为[image: image9.wmf]mm
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，该段水准高差测量中误差为（    ）（计算取位至mm）
5、取一长为2d的直线之丈量结果的权为1，则长为D的直线之丈量结果的权PD=（    ）。

6．设β的权为1，则乘积4β的权为（    ）。


7．有一角度测20测回，得中误差±0.42秒，如果要使其中误差为±0.28秒，则还需再增加（    ）测回。


8．某平面控制网经平差后得出P点坐标的协因数阵为：
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单位权中误差[image: image12.wmf]1
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9．设n个同精度独立观测值的权均为[image: image14.wmf]P

，其算术平均值的权为[image: image15.wmf]P

。

则[image: image16.wmf]=

P
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二、名词解释  

1、系统误差

2、 偶然误差

3、 相关观测值

4、 相对误差

三、单选题

1、取一长为d的直线之丈量结果的权为1，则长为D的直线之丈量结果的权PD=（    ）

A d/D                B D/d              C d2/D2                              D D2/d2
2、设L的权为1，则乘积4L的权P=（    ）

A 1/4                B 4                C 1/16               D 16

3、一组观测值为同精度观测值（    ）

A 任一对观测值间的权之比是不相同的

B 对一组观测值定权时，必须根据观测值的类型选不同的单位权方差

C 该组观测值的权倒数全为1/8     D 任两个观测值权之间的比例为1

4、某测角网的网形为中点多边形，其中共有5个三角形，实测水平角15个（    ）

A 极条件方程2个                 B 必要观测数为8个

C 水平条件方程2个               D 水平条件方程1个
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A  9                 B  16              C  144                 D  36       

6．下列哪些是偶然误差

A 钢尺量边中的读数误差             B 测角时的读数误差

C 钢尺量边中，由于钢尺名义长度与实际长度不等造成的误差

D 垂直角测量时的竖盘指标差

7．下列观测中，哪些是具有“多余观测”的观测活动

A对平面直角三角形的两个锐角之一观测一测回以确定其形状

B 对一边长往返各测量一次以确定边之长度

C 对平面三角形的三个内角各观测一测回确定三角形之形状 

D 对两点间的边长和垂直角各进行一次观测以确定两点之高差。

8．一组观测值为同精度观测值

A任一对观测值间的权之比是不相同的

B 对一组观测值定权时，必须根据观测值的类型选不同的单位权方差

C该组观测值的权倒数全为1/8   D任两个观测值权之间的比例为1

9．某测角网的网形为中点多边形，其中共有5个三角形，实测水平角15个

A 极条件方程2个                 B 必要观测数为8个

C 水平条件方程2个               D 水平条件方程1个

10．对上题（一题4小题）进行间接平差

A 法方程的个数为5个            B 待求量的个数为5个

C 误差方程的个数为15个         D 待求量的个数为23个

四、双选题

1、下列观测中，哪些是具有“多余观测”的观测活动（    ）

A 对平面三角形的三个内角各观测一测回，以确定三角形形状

B 测定直角三角形的两个锐角和一边长，确定该直角三角形的大小及形状

C 对两边长各测量一次

D 三角高程测量中对水平边和垂直角都进行一次观测

2、下列哪些是偶然误差的特性（    ）

A 绝对值小的误差比绝对值大的误差出现的概率小

B 当偶然误差的个数趋向极大时，偶然误差的代数和趋向零

C 误差分布的离散程度是指大部分误差绝对值小于某极限值绝对值的程度

D 误差的符号只与观测条件有关

3、某测角网的网形为中点多边形，网中有3个三角形，共测水平角9个（    ）
A 共有5个条件方程可列出           B 极条件方程有2个

C 水平条件方程有2个               D 极条件方程有1个

4、对上题（四 题3小题）进行参数平差（    ）

A 法方程的个数为5个               B 误差方程的个数为9个

C 待求量的个数为5个               D 待求量的个数为13个

5、在T检验中，设置检验显著水平为0.05，由此确定的拒绝域界限值为1.96，某被检验量M的T检验值为1.99（    ）

A 原假设成立                       B 备选假设不成立

C 原假设不成立                     D 备选假设成立

五、判断题（正确“√”，错误“×”。每小题1分，共10分）

1．在测角中正倒镜观测是为了消除偶然误差。（    ）

2．在水准测量中估读尾数不准确产生的误差是系统误差。（    ）

3．如果随机变量X和Y服从联合正态分布，且X与Y的协方差为0，则X与Y相互独立。（    ）

4．系统误差可用平差的方法进行消除或减弱。（    ）

5．在按比例画出的误差曲线上可直接量的相应边的边长中误差。（    ）

6.一点的纵横坐标（X，Y）均是角度观测值与边长观测值的函数，若角度观测值与边长观测值是独立观测值，则X，Y之间是相关的。（    ）

7.当观测值个数大于必要观测数时，该模型可被唯一地确定。（    ）

8.定权时σ0可任意给定，它仅起比例常数的作用。（    ）

9.无论是水准网还是三角高程网最大秩亏数一定是1。（    ）

10.在间接平差中，直接观测量和间接观测量都可以作为未知数。（    ）

11．观测值精度相同，其权不一定相同。

12．误差椭圆的三个参数的含义分别为：[image: image21.wmf]E

j

--位差极大值方向的坐标方位角；E—位差极大值方向；F—位差极小值的方向。

13．具有无偏性、一致性的平差值都是最优估计量。

14．平差值是观测值的最佳估值。

15．偶然误差与系统误差的传播规律是一致的。

六、计算题（共34分）

1、某平差问题是用间接平差法进行的，共有10个独立观测值，两个未知数，列出10个误差方程后得法方程式如下（9分）：

[image: image22.wmf]ú

û

ù

ê

ë

é

-

-

=

ú

û

ù

ê

ë

é

ú

û

ù

ê

ë

é

-

-

14

6

ˆ

ˆ

8

2

2

10

2

1

x

x


且知[pll]=66.0。求：

1.未知数的解

2.单位权中误差m0
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2、在如图所示的直角三角形中（C为直角），测的三个边长L1、L2和L3。试列出平差值条件方程式。(8分)
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3、如图单一水准路线，A、B为已知点，A到B的长度为S，P为待定点。证明平差后高程最弱点在水准线路的中央。(8分)
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4、设某水准网，各观测高差、线路长度和起算点高程如下图所示。

计算P点的平差值hp（精确到0.001米）。(9分)

答案

一、计算填空。

1. 36  2. 25  3.    4. ±63mm  5. 2d/D 

6、1/16      7、25        8、     9、n

[image: image26.png]


二、名词解释(16分)  

三、单选题。

1.A  2.C  3.D  4.D  5.   6.AB    7.BC    8. D   9.  10. 

四、双选题。（每小题选择的答案数为两个，每选对一个得1.5分，每小题3分，共15分）

1.AB  2.BC  3.   4.BD  5.

五、判断题。正确“√”，错误“×”。（10分）

1-5：× × √ × ？  6-10：？ × √ √ √

11-15、× √    

六、计算题

1、某平差问题是用间接平差法进行的，共有10个独立观测值，两个未知数，列出10个误差方程后得法方程式如下（9分）：

答：

                                      [image: image23.wmf]ú

û

ù

ê

ë

é

-

-

=

ú

û

ù

ê

ë

é

ú

û

ù

ê

ë

é

-

-

14

6

ˆ

ˆ

8

2

2

10

2

1

x

x


且知[pll]=66.0。求：

[image: image27.png].Sy



1.未知数的解

2.单位权中误差m0
解：
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2、在如图所示的直角三角形中（C为直角），测的三个边长L1、L2和L3。试列出平差值条件方程式。(8分)

解：
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3、设某水准网，各观测高差、线路长度和起算点高程如下图所示。

计算P点的平差值hp（精确到0.001米）。(9分)

解：
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