
遥感原理与应用复习资料
一、单项选择题
1. 到达地面的太阳辐射与地面目标相互作用后能量可分为三部分，不包括下面哪种辐射（		）。
A.反射				B.吸收				C.透射				D.发射
2. NDVI= (Ch2 - Ch1)/(Ch2 + Ch1)指的是（		）。
A.比值植被指数	      B.差值植被指数	C.差比值植被指数	   D.归一化差值植被指数
3. 大气窗口是指（      ）。	
A.没有云的天空区域		            B.电磁波能穿过大气层的局部天空区域		 C.电磁波能穿过大气的电磁波谱段		D.没有障碍物阻挡的天空区域		
4. 图像灰度量化用6比特编码时，量化等级为（      ）。	
A.32个				B.64个				C.128个			    D.256个
5. 图像融合前必须先进行（      ）。		
A.图像配准				B.图像增强				C.图像分类		
6. 大气对太阳辐射的影响是多方面的，下列（     ）影响并不改变太阳辐射的强度。
A.大气对太阳辐射的散射			B.大气对太阳辐射的吸收		
C.大气对太阳辐射的折射	        D.云层对太阳辐射的反射			
7.黑体辐射是在特定温度及特定波长由理想放射物放射出来的辐射，其特点（     ）。
A.	吸收率为0			B.反射率为0		C.发射率为0		        D.透射率为1	
8. 遥感图像目视解译方法中，利用遥感影像解译标志和解译者的经验,直接确定目标地物属性的，是下面哪种方法（      ）。
A.直接判读法			B.对比分析法			C.信息复合法		    D.综合分析法	
9.计算植被指数NDVl，主要使用以红波段和下面哪个波段（      ）。	 
A.紫外波段			B.蓝色波段	  		  C.近红外波段		    D.绿波段
10.以下不是高光谱遥感特点的有（      ）。	  
A.它与多光谱遥感含义相同。 B.它可以将可见光和红外波段分割成相对更连续的光谱段。 
C.它需要面对海量数据处理问题。  D.它每个通道的波长范围比多光谱遥感要小得多。
二、判断题
1.虽然物体对光具有确定的反射、吸收和透射能力，但是,物体的颜色不是固定不变的，随着光源的颜色不同而变化。（     ）
2.在水平航摄像片上，地平面上大小相同的物体位于高海拔时影像大,位于低海拔时影像小。												                      （     ）
3.由于物体对光具有确定的反射、吸收和透射能力，所以，物体的颜色是固定不变的。								                                          （     ）                                                                          
4.依据植物的反射波谱特性推测，在SPOT卫星HRV3影像上,长势越好的植物色调越深，长势越差的植物色调越浅。	（     ）
5.图像的空间分辨率是指像素所代表的地而范围的大小或地面物体能分辨的最小单元。												                          （     ）
三、填空题
1.维恩位移定律表明绝对黑体的峰值波长与  (1)           的积是常数。当绝对黑体的温度增高时，它的辐射峰值波长向  (2)         方向移动。	
2.物体表面状况不同，反射率也不同。物体的反射状况可分为三种，即  (3)      、  (4)          、  (5)           。	
3.特征变换在遥感图像分类中的作用是减少  (6)         的相关性，突出 (7)        。
4.传感器按工作的波段可分为  (8)        、   (9)          和  (10)         。	
5.数字量与模拟量的本质区别在于，模拟量是(11)     变量，而数字量是(12)      变量。
四、名词解释
1. 距离分辨力：
2. 图像融合
3. 监督分类						
五、简答题
1. 遥感图像处理软件的基本功能有哪些？
六、论述题
叙述遥感图像监督法分类的基本原理，请你设计一个完整的框架以实现遥感图像的监督法分类，指出每一步的功能。




遥感原理与应用复习资料答案
一．单项选择题
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二．判断题
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三．填空题
1. (1)温度；            (2)短波。
2. (3)漫反射；          (4)镜面反射；             (5)异向性反射
3. (6)特征之间；        (7)类别间差异
4. (8)可见光传感器；    (9)红外传感器；          (10)微波传感器
5. (11)连续；           (12)离散
四. 名词解释
1、[image: ]
2. 、[image: ]
[image: ]
3、包括利用训练样本建立判别函数的“学习”过程和把待分像元代入判别函数进行判别的过程。
五. 问答题
1. [image: ]

六、论述题
答：
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